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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Nalezy przeczytac i $cisle wypetnia¢ wszystkie wytyczne, dotyczace
bezpieczenstwa, podane w niniejszej instrukcji, w celu unikniecia niebezpiecznych
warunkéw pracy, uszkodzen mienia, obrazen ciata lub smierci.

Znajdujace sie w niniejszej instrukcji symbole dotyczace bezpieczenstwa
A Niebezpieczenstwo

Wskazuje na bliskos¢ niebezpiecznej sytuacji, ktéra w przypadku gdy jej nie
unikniemy, spowoduje powazne obrazenia lub $mierc.

Ostrzezenie

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra w przypadku gdy jej nie
unikniemy, mogtaby spowodowac obrazenia lub $mierc.

Q)

Przestroga

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora w przypadku gdy jej nie
unikniemy, mogtaby wywota¢ mniejsze obrazenia lub uszkodzenia mienia.

Informacje dotyczace

bezpieczenstwa Niebezpieczenstwo

* Nie otwiera¢ ostony urzadzenia gdy jest ono wigczone lub gdy pracuje. Podobnie, nie
nalezy uzywac falownika gdy ostona ta jest otwarta. Odstoniecie zaciskow
wysokiego napiecia lub strefy fadowania i umozliwienie dostepu z zewnatrz moze
spowodowac porazenie elektryczne. Nie nalezy zdejmowac zadnych oston ani
dotyka¢ wewnetrznych ptytek obwodéw drukowanych (PCB) oraz stykow
elektrycznych urzadzenia gdy zasilanie jest wkgczone lub w czasie pracy. Grozi to
powaznymi obrazeniami, Smiercig, lub powaznymi uszkodzeniami mienia.

Nie otwiera¢ ostony urzadzenia nawet gdy zasilanie falownika zostato wytgczone,
chyba ze jest to konieczne z powodu konserwaciji lub zwyktej konroli. Otwarcie ostony
moze skutkowaé porazeniem elektrycznym nawet gdy zasilanie jest wytgczone.

* Urzadzenie moze przechowywac¢ tadunek elektryczny diugo po wytgczeniu

zasilania. Przed rozpoczeciem pracy przy falowniku, silniku lub kablu silnika
nalezy uzy¢ multimetru aby sie upewnic, ze nie ma tam napiecia.
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/\ Ostrzezenie

+  Opisywany sprzet by dziatat w sposdb bezpieczny i wkasciwy, musi zosta¢ uziemiony.

* Nie nalezy doprowadza¢ zasilania do wadliwego falownika. W przypadku
stwierdzenia ze falownik jest uszkodzony, nalezy odtaczy¢ zasilanie i
zapewnic profesjonalng naprawe falownika.

» Podczas pracy falownik staje sie gorgcy. Aby sie nie poparzyc¢, nalezy
unika¢ dotykania falownika do czasu az ostygnie.

+ Nie nalezy dopuszczac aby ciata obce, takie jak wkrety, metalowe wiéry, gruz, woda lub
olej dostaly sie do wnetrza falownika. Dopuszczenie do przedostania sie ciat obcych do
wnetrza falownika moze spowodowac jego nieprawidtowe dziatanie lub pozar.

* Nie obstugiwac¢ falownika mokrymi rekami. Takie postepowanie
moze doprowadzi¢ do porazenia prgdem.

©) Przestroga

* Nie nalezy modyfikowa¢ wnetrza falownika. Takie dziatanie spowoduje
uniewaznienie gwarancji.

+ Falownik zostat zaprojektowany do pracy z silnikie trojfazowym. Nie
nalezy stosowac falownika do pracy z silnikiem jednofazowym.

* Nie umieszczac ciezkich przedmiotéw na kablach elektrycznych. Takie
postepowanie moze uszkodzi¢ kabel i spowodowaé porazenie pragdem.

Uwaga

Przewidywany maksymalny dopuszczalny prad zwarciowy przy wejsciowym ztgczu zasilajgcym zostat
okreslony w IEC 60439-1 jako 100 kA. W zalezno$ci od wybranego wytgcznika kompaktowego (MCCB
— molded case circuit breaker), Seria LSLV-M100 jest odpowiednia do stosowania w obwodach
mogacych dostarcza¢ maksymalnie 100 kA wartosci skutecznej prgdu symetrycznego przy
maksymalnym napieciu znamionowym napedu. W tabeli zamieszczonej ponizej podano
zalecane wytgczniki kompaktowe (MCCB) dla wartosci skutecznych prgdéw symetrycznych.

240V(50/60Hz) [50/65 kA 65/100/150 kKA [30 kA 35 kA 35 kA 85 kA

480V(50/60Hz) [25/35 kA 35/65/100 kA |7.5kA |10 kA 10 kA 26 kA
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Przygotowanie instalacji

1 Przygotowanie instalacji

W niniejszym rozdziale podano szczegotowe informacje dotyczace identyfikacji produktu, nazw
czesci, prawidtowej instalacji oraz specyfikacji kabli. W celu prawidtowego oraz bezpiecznego
zainstalowania falownika nalezy starannie przeczyta¢ instrukcje i Scisle jej przestrzegac.

1.1 Identyfikacja produktu

Falownik M100 jest produkowany jako asortyment grup produktéw w oparciu o
specyfikacje zwigzane z moca napedu oraz zrédta zasilania. Nazwa produktu oraz
specyfikacje sg przedstawiane na tabliczce znamionowej. llustracja na nastepnej stronie
przedstawia lokalizacje tabliczki znamionowej. Nalezy sprawdzic¢ tabliczke znamionowg
przed zainstalowaniem produktu i upewni¢ sie, ze produkt spetnia wymagania uzytkownika.

Uwaga

Nalezy sprawdzi¢ nazwe produktu, otworzy¢ opakowanie, a nastepnie potwierdzi¢, ze
produkt jest wolny od wad. W przypadku stwierdzenia problemoéw lub koniecznosci
zadania pytania w zwigzku ze sprzetem, nalezy skontaktowac sie ze swoim dostawca.
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Kwestie zwigzane z instalacja

'LSLV0022M100-1EOFNS

INPUT  200-240V 1 Phase 50/60Hz
10.0A

OUTPUT O-inputV 1 Phase 0.01-400Hz
3.8kVA
Ser.No 55025310146
Inspected by D. K. YU

KCC-REM-LSR-XXXXXXX

LSLV 0022 M100 -1EOFNS

Moc

0001 - 0.1kW
0002 - 0.2kW
0004 - 0.4kW
0008 - 0.75kW
0015 - 1.5kW
0022 - 2.2kwW

Series hame

Napiecie |_
1 -Pojedyncza faza 200V

Klawiatura

ELLE E - Led

IP

4 0 -UL Open Type
| |

O — obudowalP20
; F - Fitr EMIC
. . wbudowany C2
W Dtawik
pd

o N - brak
Wejscia/wyjscia
\_ S- standard /
A- rozszerzone




Przygotowanie instalacji

1.2 Nazwy czesci

Na ilustracji ponizej przedstawiono nazwy czesci. Szczegoty moga sie roznic w
zaleznosci od grup produktow.

0.1~0.2 kW (Jedna faza)

Ostona wentylatora F ———
chtodzacego :

Korpus

Potencjometr

Terminal

Przednia ostona

[ W

LSvIS| 3




Kwestie zwigzane z instalacja

0.4~0.75 kW (Jedna faza)

95
29
L&
2N
c o
09
= <
c O
c
Qo
®
O

DIN

S
5
@
1S
=l
=y
c
[
3
o
[a W

Terminal I/O

Korpus

Klawiatura

Przednia ostona

L\ N
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Przygotowanie instalacji

1.5~2.2 kW (Jedna faza)

Ostona wentylatora,

chtodzgcego

DIN

Potencjometr

Terminal

Klawiatur

Przednia ostona
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Kwestie zwigzane

z instalacjq

1.3 Kwestie zwigzane z instalacjq

Falowniki sktadajg sie z réznych precyzyjnych urzgdzen elektronicznych, dlatego srodowisko w
ktérym ma miejsce instalacja moze znaczgco wptyngé na okres eksploatacji oraz niezawodno$¢é
produktu. W tabeli ponizej wymieniono idealne warunki dla pracy oraz instalacji falownika.

Parametr

Temperatura otoczenia*

Opis
Duze obcigzenia: 14-104 F (-10-507C)
Normalne obcigzenia: 14-122 F (-10-407C)

Wilgotno$¢ otoczenia

Wilgotnos¢ wzgledna 95% (bez kondensaciji)

Temperatura
przechowywania

- 4-149 F (-20-65C)

Czynniki sSrodowiskowe

Srodowisko wolne od gazéw wywotujgcych korozje lub palnych,
pozostatosci oleju oraz pytu

Wysokosc¢/Drgania

Ponizej 3,280 stop (1,000 m) nad poziomem morza/mniej niz 1G
(9.8m/secz)

Cisnienie powietrza

70-106kPa

*Temperatura otoczenia jest temperaturg mierzong w punkcie odleglym o
2” (5 cm) od powierzchni falownika.

Przestroga
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Przygotowanie instalacji

Podczas pracy falownika temperatura otoczenia nie moze przekroczy¢ dopuszczalnego zakresu.

1.4 Wybor oraz przygotowanie miejsca insalac

Podczas wyboru miejsca instalacji nalezy rozwazy¢ nastepujgce kwestie:

Falownik musi by¢ instalowany na Scianie (ptycie), ktéra moze utrzymac ciezar falownika.

Lokalizacja nie moze by¢ narazona na drgania. Drgania mogg negatywnie
wplyng¢ na dziatanie falownika.
Podczas pracy falownik moze stac sie bardzo goracy. Nalezy zainstalowac falownik
na powierzchni ktéra jest odporna na ogien lub o zmniejszonej palnosci, zapewniajgc
wystarczajgcy odstep wokét falownika, aby umozliwi¢ cyrkulacje powietrza. Ponizsze
ilustracje szczegdtowo przedstawiajg wymagane odstepy instalacyjne.
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Kwestie zwigzane z instalacjg
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Przygotowanie instalacji

Po zainstalowaniu falownika nalezy sie upewni¢, ze wokét niego mozliwa jest
wystarczajgca cyrkulacja powietrza. Jesli falownik musi zosta¢ zainstalowany
wewnatrz panelu, obudowy lub stojaka szafkowego, to nalezy doktadnie rozpatrze¢
potozenie wentylatora chtodzacego falownika oraz szczeline wentylacyjna.
Wentylator chtodzgcy musi zosta¢ umieszczony w sposob zapewniajgcy skuteczne
przekazywanie ciepta wytwarzanego podczas pracy falownika.
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Kwestie zwigzane z instalacja

W przypadku instalowania wielu falownikow w jednym miejscu, nalezy je umiesci¢ tuz obok
siebie i zdjg¢ gorne ostony. W przypadku instalowania tuz obok siebie gorne ostony MUSZA
zostac usuniete. Do zdjecia gérnych oston nalezy uzy¢ Srubokreta z ptaskg koncowka.

=
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Przygotowanie instalacji

* W przypadku instalowania wielu falownikéw, o roznych wartosciach znamionowych,
nalezy zapewni¢ wystarczajgcy odstep w celu spetnienia warunkéw technicznych
wiekszego falownika.

4" minimum
'C; T =1 ©
O P [«)
C L]
s g Q000 000M| ., ..
2" minimum | {000 000 2" minimum
L'. - " w -
[ A
B @
4" minimum
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Kwestie zwigzane z instalacja

1.5 Wyb6ér kabli

Podczas instalowania kabli zasilajgcych oraz sygnatowych w zespotach listew
zaciskowych nalezy stosowaé wytacznie kable ktére spetniajg wymagane warunki
techniczne pod wzgledem bezpiecznego i niezawodnego dziatania produktu. Ponizej
podano informacje ktére majg pomoc uzytkownikowi przy wyborze kabli.

O przestroga

*  Gdy tylko jest to mozliwe, to w celu doprowadzenia okablowania zasilania
sieciowego nalezy stosowaé kable o najwiekszym polu przekroju
poprzecznego, tak aby zapewni¢ ze spadek napiecia nie przekroczy 2%.

» Dla potgczen kablowych zaciskdéw zasilajgcych nalezy stosowaé kable miedziane o
nastepujgcych parametrach: 600V, 75C (w celu spetnienia normy EMC, sugerujemy
uzycie ekranowanych kabli silnikowych).

« Dla potgczen kablowych zaciskéw sterujgcych uzy¢ kabli 300V, 75C.

Specyfikacje kabla uziemiajgcego i kabla zasilajagcego

Uziemienie

Obciazenie (kW) | AWG
- mm AWG | R/SIT UNVW | RISIT U/V/W

0.1
0.2
Jedna faza 0.4
200V 0.75
15
2.2

Specyfikacja kabli sygnatowych (sterujacych)

35 12 2 2 14 14

35 12 3.5 8 12 12

| Kabel sygnatowy |

Bez zgniatanych pofaczen zaciskowych Zi:gzll(agamr/nr?I(tpotlctz:;!iaml
(odstoniety przewéd) ‘ svzuro:;d’l,a) ]
2 i |

mm | AWG

Terminal

mm

P1~P5/CM/VRIV1/12/
e 0.75 18 05 20
A1/B1/C1/A2/C2™ 1.0 17 15 15

1) W wersji standard nie ma zaciskéw: P4, P5, 12, A2, oraz C2, w wersji advanced brak zaciskéw: Q1 oraz EG.
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Instalacja falownika

2 Instalacja falownika

Whiniejszym rozdziale opisano metody fizycznej oraz elektrycznej instalacji, wliczajgc w
to montowanie i okablowanie produktu. Nalezy zapozna¢ sie z diagramem sekwenc;ji
dziatan oaz podstawowej konfiguracji ponizej, w celu zrozumienia procedur oraz metod
instalacji ktérych nalezy przestrzega¢ w celu prawidtowego zainstalowania produktu.

Diagram sekwencji dziatan dla instalacji

Diagram sekwencji dziatan podaje sekwencje zgodnie z ktérg nalezy postepowac podczas

instalacji. Poszczegolne kroki obejmujg instalowanie sprzetu oraz badanie produktu. Odnos$niki do

dalszych informacji dotyczacych kazdego kroku podano w poszczegolnych krokach.

|

Identyfikacja produktu

Wybr miejsca instalaciji

Instalacja falownika

Okablowanie uziemienia

Okablowanie czesci sitowej | sterowniczej

Sprawdzenie poinstalacyjne

Zasilenie falownika

Konfiguracja | parametryzacja

Testowanie
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Instalacja falownika

Diagram podstawowej konfiguracji

Zamieszczony ponizej diagram pokazuje typowg konfiguracje systemu, ujmujagca
falownik oraz urzadzenia peryferyjne.

Przed zainstalowaniem falownika nalezy sie upewnié¢, ze produkt jest odpowiedni
dla danego zastosowania (znamionowa moc, prad silnika, itd.). Nalezy sie upewnic,
ze wszystkie wymagane urzgdzenia peryferyjne oraz opcjonalne (rezystory
hamowania, styczniki, filtry przeciwzakiéceniowe, itd.) sg dostepne.

S —
- T ] Strona

Pov/asilanie: wyjéciowa

T SXols]
Wytgeznik gy eonik Dtawik pradu Silnik
automatyczny magnetyczny zmiennego
(opcjonalny) (opcjonalny)

Przestroga

llustracje zawarte w niniejszej instrukcji przedstawiajg sprzet bez oston oraz wytgcznikéw
automatycznych, aby przedstawi¢ bardziej szczegétowy widok uktadéw instalacji. Przed
uruchomieniem falownika nalezy zainstalowa¢ ostony i wytgczniki automatyczne. Nalezy
uzywac produktu zgodnie z instrukcjami podanymi w niniejszej instrukcji.

Nie uruchamiac¢ ani nie zatrzymywac falownika za pomocg

magnetyczngo stycznika zainstalowanego na wejsciu zasilania.

Jesli falownik jest uszkodzony i traci mozliwo$¢ sterowania, to maszyna moze

spowodowac niebezpieczng sytuacje. Aby unikng¢ takich okolicznosci nalezy zainstalowac
dodatkowe urzadzenie zabezpieczajace, takie jak hamulec bezpieczenstwa.

Wysokie poziomy prgdu pobieranego przy wigczaniu moga mie¢ wplyw na instalacje.
Nalezy sie upewnié, ze zainstalowano wytgczniki automatyczne o prawidtowych
wartosciach, tak aby mozna byto bezpiecznie pracowaé podczas wigczania.

W celu poprawienia wspoétczynnika mocy moga zosta¢ zainstalowane dtawiki. Nalezy
zwrdci¢ uwage, ze dtawiki mogg by¢ instalowane w odlegtosci do 30 stép (9.14 m) od
zrodta zasilania, jesli moc wejsciowa przekracza pomnozong przez 10 moc falownika.
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Instalacja falownika

2.1 Montaz falownika

Zamontowac falownik na scianie lub wewnatrz panelu, stosujgc procedury podane
ponizej. Przed instalacjg nalezy sie upewni¢, ze jest tam wystarczajgco duzo miejsca
aby spetni¢ warunki specyfikacji, oraz ze nie ma zadnych przeszkdd utrudniajgcych
przeptyw powietrza wentylatora chtodzgcego.

Sprawdz wymiary przedstawione na koncu niniejszej instrukcji | upewnij sie, ze
dysponujesz odpowiednig iloscia wolnej przestrzeni.

1 Uzyc¢ poziomicy do narysowania poziomej linii na powierzchni montazowej, a
nastepnie starannie zaznaczy¢ punkty montazowe.

2 Wywierci¢ dwa otwory dla gornych srub montazowych, a nastgpnie zainstalowac
sruby montazowe. Na tym etapie nie dokrecac¢ srub catkowicie. Sruby
montazowe nalezy dokreci¢ catkowicie po zamontowaniu falownik.
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Instalacja falownika

3 Zamontowac falownik na scianie lub wewnatrz panelu za pomoca dwdéch
goérnych srub, a nastepnie catkowicie dokreci¢ sruby montazowe. Upewnic sie,
ze falownik jest umieszczony ptasko na powierzchni montazowej, oraz ze
powierzchnia instalacji moze bezpiecznie utrzymac ciezar falownika.
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Instalacja falownika
Przestroga

* Nie transportowac falownika poprzez podnoszenie za ostony lub powierzchnie z
tworzywa sztucznego. Jesli ostony pekna, to falownik moze sie przewrdcic,
powodujgc obrazenia ciata lub uszkodzenie produktu. Podczas transportu
falownika zawsze nalezy go podpiera¢ stosujgc metalowe ramy.

»  Falowniki o duzej mocy sg bardzo ciezkie i nieporeczne. Nalezy
uzy¢ odpowiedniej metody transportu, stosownie do ciezaru.

* Nie instalowac¢ falownika na podtodze ani nie montowaé go bokiem na Scianie.
Falownik MUSI by¢ instalowany pionowo, na $cianie lub wewnatrz panelu, z
tylng czescig lezgcg ptasko na powierzchni montazowe;.
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Instalacja falownika

2.2 Instalowanie okablowania

Otworzy¢ przednig ostone, usungé¢ prowadnice kabli oraz ostone zaciskéw sterowania, a
nastepnie zainstalowac podtgczenie uziemienia w podany sposéb. Ukonczy¢ potgczenia
kablowe podtgczajgc kable o odpowiednich warto$ciach znamionowych do zaciskow
zasilajgcych i sterujgcych w zespotach listew zaciskowych.

Przed wykonaniem potaczen kablowych do falownika nalezy starannie przeczyta¢ podane

nizej informacje. Nalezy postepowac zgodnie ze wszystkimi instrukcjami ostrzegajgcymi.

Przestroga

* Przed wykonaniem potgczen kablowych nalezy zainstalowac¢ falownik.

* Upewnic sie, ze we wnetrzu falownika nie ma metalowych odpadow, takich jak odciete
kawatki przewodéw. Metalowe odpady w falowniku mogg spowodowac jego awarie.

* Dokreci¢ sruby zaciskowe z podanym dla nich momentem obrotowym. Luzne Sruby zespotow listew
zaciskowych mogg wywota¢ odtgczenie kabli i spowodowac zwarcie lub uszkodzenie falownika.

» Nie umieszczac ciezkich obiektéw na kablach elektrycznych. Ciezkie obiekty
moga uszkodzi¢ kabel i wywotaé porazenie elektryczne.

* Nalezy uzywac kabli o najwiekszej powierzchni przekroju poprzecznego, odpowiedniej dla
okablowania zaciskéw zasilania, aby zagwarantowa¢ ze spadek napigcia nie przekroczy 2%.

» Do potgczen kablowych zaciskéw zasilania nalezy stosowaé kable miedziane o napigciu
znamionowym 600V, 75C.

» Do potgczen kablowych zaciskdw sterowania nalezy stosowaé
kable miedziane o napieciu znamionowym 300V, 75C.

» Do okablowania obwodoéw sterowania nalezy uzy¢ przewodéw ekranowanych lub
skreconych, oraz oddzieli¢ te przewody od gtéwnych obwoddéw oraz od innych
obwoddéw wysokiego napiecia (obwdd sekwencji przekaznikowej 200V).

* W przypadku koniecznosci ponownego wykonania potgczen kablowych zaciskéw z powodu
usterek zwigzanych z okablowaniem, to przed rozpoczeciem pracy przy potgczeniach
zwigzanych z okablowaniem nalezy sie upewnic¢ ze wyswietlacz klawiatury falownika jest
wytgczony, oraz ze lampka tadunku pod przednig ostong rowniez jest wytaczona. Falownik moze
przechowywac fadunek elektryczny przy wysokim napigciu dtugo po wytgczeniu zasilania.
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Instalacja falownika

Krok1 Przednia ostona, ostona zaciskow sterowania i prowadnica

Ostona przednia, ostona zaciskéw sterujgcych oraz prowadnica kablowa muszg
zostac usuniete w celu zainstalowania kabili.

1 Sciagnij przednig ostone w dét, naciskajgc gérng, centralng czesc pokrywy.

2 Usun porywe pociagajac jg do siebie | w dét.

UWAGA

W celu instalacji zewnetrznego panelu, wytam plastikowg zaslepke, zorientowang w
prawym dolnym rogu pokrywy | nastepnie podtgcz klawiature do portu RJ-45.

LSis | 1




Instalacja falownika

Krok 2 Podigczenie uziemienia

Usungc¢ przednig ostone , prowadnice kablowa. Nastepnie nalezy postepowac zgodnie z
instrukcjami ponizej, w celu zainstalowania podtgczenia uziemiajgcego dla falownika.

3 Zlokalizowa¢ zacisk uziemiajacy i podigczyé do zaciskdw kabel o odpowiednich
wartosciach znamionowych. Patrz rozdziat — wybor okablowania.

&

4  Podtgczy¢ drugie kohce kabli uziemiajgcych do zacisku uziemiajgcego zasilania.

UWAGA

Produkty dla 200 V wymagaja uziemienia Klasy 3. Rezystancja do ziemi musi wynosi¢ <100Q.

[\ Ostrzezenie

Zainstalowa¢ potaczenia uziemiajgce dla falownika oraz silnika postepujgc zgodnie z
odpowiednimi specyfikacjami dla falownika oraz silnika, tak aby zapewni¢ bezpieczng
i prawidtowg prace. Uzycie falownika oraz silnika bez odpowiedniego podtgczenia
uziemiajgcego moze by¢ przyczyng porazenia elektrycznego.
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Instalacja falownika

Krok 3 Okablowanie zaciskow zasilajagcych

Na ilustracji zamieszczonej ponizej przedstawiono uktad zaciskéw na zespole listew zaciskowych
zasilania. Przed wykonaniem potgczen kablowych nalezy zapoznac sie ze szczegétowymi opisami,
w celu zrozumienia funkcji oraz lokalizacji kazdego zaciskéw. Przed podigczeniem upewnij sie, ze
kable spetniajg stawiane im wymagania. Parz rozdziat-wybor okablowania.

UWAGA

» Dokreci¢ sruby zaciskowe z podanym dla nich momentem obrotowym. Luzne $ruby zespotow listew
zaciskowych mogg wywota¢ odtgczenie kabli i spowodowaé zwarcie lub uszkodzenie falownika.

* Do potaczenh kablowych zaciskdéw zasilania nalezy stosowac kable miedziane o napieciu
znamionowym 600V, 75C.

» Do potgczen kablowych zaciskéw sterowania nalezy stosowac
kable miedziane o napieciu znamionowym 300V, 75C.

+ Kable zasilajgce falownik muszg by¢ podtgczone do zaciskéw R, S, oraz T. Podtgczenie
kabli zasilajgcych do zaciskéw U, V, i W spowoduje uszkodzenie falownika. Podtgcz
kable silnikowe do zaciskéw U, V, i W. Kolejnos¢ faz nie jest wazna.
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Instalacja falownika

0.1~0.2 kW (Jedna faza)

Zasilanie L+N

(R,T) 1 phase AC nput Silnik

0.4-0.75 kW (Jedna faza)

Zasilanie L+N (R, T)  gjnik

1.5-2.2 kW (Jedna faza)
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Instalacja falownika

Opis zaciskéw sitowych

Etykiety zaciskéw Nazwa | opis

R/T

Zasilanie L+N (polaryzacja

. Zasilanie falownika jednofazowego.
bez znaczenia)

B1/B2(1.5kW~2.2kW)

Zaciski rezystora

i Podtgczenie dla rezystora zewnetrznego.
hamowania

u/v/IW Zaciski silnika.

Podtgczenie dla indukcyjnego silnika 3 —
fazowego.

Note

Do podtgczenia odlegtego silnika z falownikiem nalezy stosowac kable
zawierajgce skretki ekranowane. Nie stosowac kabli 3-zytowych.

Upewnj sie, ze catkowita dlugosc kalbi nie przekracza 165ft (50m).
Z powodu spadku napiecia dtugie trasy przewodowe mogg by¢ przyczyng
zmniejszonego momentu obrotowego w przypadku zastosowan wykorzystujgcych mate
czestotliwosci. Ponadto, dtugie trasy przewodowe zwiekszajg podatnosé obwodu na
rozproszong pojemnos$¢ i mogg wyzwalaé zabezpieczajgce urzgdzenia nadpradowe, lub
powodowac nieprawidtowe dziatanie urzagdzen podtgczanych do falownika.
Spadek napiecia jestobliczany z uzyciem nastepujacego wzoru:
Nalezy stosowac kable o najwiekszym mozliwym polu przekroju poprzecznego, aby zapewnic

zminimalizowanie spadku napiecia na dtugich odcinkach kabli. Obnizenie czestotliwosci nosnej oraz
zainstalowanie filtru mikroudarowego réwniez moze pomaoc w obnizeniu spadku napiecia.

Czestotliwosc kluczowania| < 15 kHz <5 kHz < 2.5 kHz

UWAGA

Nie podtgczaj zasilania przed upewnieniem sie, ze montaz zakonczona zgodnie ze
wszelkimi reguatmi i wytycznymi. W innym wypadku grozi porazenie prgdem!
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Instalacja falownika

® PRZESTROGA

+ Kable zasilajgce muszg zosta¢ podtgczone do zaciskéw R oraz T. Podtgczenie
kabli zasilajgcych do innych zaciskdw spowoduje uszkodzenie falownika.

*  Przy podtgczaniu kabli do zaciskéow R/T oraz U/V/W nalezy stosowaé
izolowane koncowki pierscieniowe.

»  Polgczenia zaciskowe zasilania falownika mogg by¢ przyczyng powstawania
harmonicznych, ktére mogg zaktéca¢ prace innych urzadzeh komunikacyjnych
znajdujgcych sie w poblizu falownika. W celu zmniejszenia zaktécen moze byé
wymagana instalacja filtrow przeciwzaktéceniowych lub przewodowych.

*  Aby unikng¢ przerwania obwodu lub uszkodzenia podtgczonych urzadzen nie nalezy
instalowa¢ kondensatoréw przesuwajgcych faze, ochrony przeciwprzepieciowe;j,
ani elektronicznych filtréw przeciwzakiéceniowych po stronie wyjsciowej falownika.

* W celu unikniecia przerwania obwodu oraz uszkodzenia podtgczonego sprzetu,
po stronie wyjsciowej falownika nie nalezy instalowa¢ magnetycznych stycznikow.

Krok 4 Okablowanie zaciskoéw sterowniczych
llustracje zamieszczone ponizej pokazujg szczegotowo uktad zaciskéw okablowania sterujgcego,
oraz przetgcznikéw Dip Switch. Przed zainstalowaniem okablowania zaciskdéw sterujgcych nalezy

zapoznac sie ze szczegotowymi informacjami podanymi ponizej oraz z rozdziatem wybor kalbi, a
ponadto nalezy sie upewnic ze uzyte kable spetniajg wymagane specyfikacje.

]

00 d~
SW1 DDD

24 P1 P2 P3CM

U@\ga@ ClE &0 O
A1 B1 C1|[{EG Q1{|VR V1 A0 CM

Eﬂ O00||l00//0000

| ]
7

:Q\
\

Connector

<Standard 1/O>

24 ‘ LSiIs




Instalacja falownika

SWi1
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Connector

<Advanced I/O>

Przetaczniki Dip Switch

Switch |Opis

SW1 NPN/PNP Wybér trybu wejs¢

SW2(Advanced 1/0) :32rzeiqczn|k wyboru zaciskow analogowych wej$¢ napieciowych/prgdowych
SW3(Advanced I/0O) [Przetgcznik wyboru rezystora terminujgcego komunikacje RS485.

Connectors
konnektory Opis
Connector Konektor zewnetrznego panelu, komunikaciji RS485 (wersja advanced).
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Instalacja falownika

Wielofunkcyjne wejécja’
! ‘%
Wyjscie analogowe
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Al przekaznikowe
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k Remote
<Standard 1/0>
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Opisy | etykiety zaciskow wejsciowych

[Etykieta |Nazwa

Funkcja

Konfiguracja
wejsc
wielofunkcyjnych

P1-P5

Wejscia cyfrowe
1-5

Instalacja falownika

|Opis
Domysline funkcje dla wejsé wielofunkcyjnych:
* P1:Fx
* P2: Rx
* P3:Bx
* P4: Reset
* P5:Jog
(P1-P3 dostepne w wersji standard 1/0.)

CM Wspédlna masa |Wspdlny zacisk masy dla wejs¢/wyjsé
Wejscie dla zadawania czestotliwosci poprzez
Zasilanie di potencjometr:
VR asfianie dia - Napiecie wyjéciowe: 12V
potencjometru L
* Prad wyjsciowy: 100mA,
* Potencjometr: 1-10kQ
Konfiguracja Wejscie o . L
wejsé V1 analogowe V1 Wejslme ze.ldwanla czestotliwosci:
Wejscie do zadawania czestotliwosci w standardize
12 Wejscie napiecie/prad, wybieranym za pomocg SW?2 :
(Advanced |konfigurowane [+ Unipolar: 0-10 V (12 V Max.)
I/0) prad/napiecie [Pradowe :

* Prad wejsciowy : 4—20 mA
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Instalacja falownika

Opisy | etykiety zaciskéw wyjsciowych:

Funkcja |Etykieta Nazwa Opis
Uzywane do wysylania informaciji wyjsciowych z
falownika do urzadzen zewnetrznych: czestotliwosé
wyj$ciowa, prad wyj$ciowy, napiecie wyjsciowe, lub
Wyijscie Wyijscie napiecie state.
analogowe | AO napigciowe « Naigecie wyjéciowe: 0—10 V
* Wyjsciowy prad: 10V, 10 mA
+ Nastawa domysina: Output frequency
Q1
(Standard | Otwarty kolektor | DC 26 V, 100 mA lub mniej
1/0)
EG Styk wspdlnej masy dla otwartego kolektora (z
(Standard |Masa srédlem zasilania)
/o) zewnetrznym zrodte
24 Zasilanie 24VDC | Maksymalny prad wyjsciowy: 50 mA
Wysyta sygnaty alarmowe gdy aktywowane s3 funkcje
- bezpieczenstwa falownika (prgd zmienny 250V <1A,
Wyjscia Wyjscie prad staty 30V <1A).
cyfrowe A1/C1/B1 |przekaznikowe |+ Stan awarii: styki A1i C1 sg potgczone (potgczenie
btedu otwarte B1i C1)
Normalna praca: styki B1i C1 sg potgczone (potaczenie
otwarte A1iC1)
Wysyta sygnaty alarmowe gdy aktywowane sg funkcje
A2/C2 WViSCi bezpieczenstwa falownika (prgd zmienny 250V <1A,
(Advanced | ' YIS prad staly 30V <1A).
1/0) przekaznikowe |, Stan awarii: A2 i C2 sg zamkniete

» Normalna praca: A2 i C2 sa otawrte

Komunikacja RJ45

Panel zewnetrzny

Podigczenie zewnetrznego panelu

RS-485 (Advanced
1/0)

Komunikacja RS-485

28 | LSis




Instalacja falownika

Preizolowane zagniatane potaczenia zaciskowe (typu ,tulejka”).

Nalezy uzy¢ preizolowanych zagniatanych potaczen zaciskowych w celu zwiekszenia
niezawodnosci okablowania zaciskéw sterujgcych. Nalezy zapoznac sie z ponizszg specyfikacjg
aby wyznaczy¢ kohcowki zagniatane w celu dopasowania do réznych rozmiaréw kabli.

Producent

JEONO

(Jeono Electric,
http://www.jeono.com/)

Specyfikacja .
kabla Wymlary‘ (cale/mm
awg| mm? 1+ p | | D
CE002506 104 | 04/6.0
CE002508 | 26 1 0.25 124 | 05/80 0041111 25
CE005006 22 | 050 | 12.0 | 0.45/6.0 005/13 | 32
CE007506 20 | 075 | 12.0 | 045/6.0 006/15| 34

* Jesli dtugos¢ (L) zagniatanych koncéwek przekracza 0.5” (12.7mm) po wykonaniu
okablowania, to ostona zaciskow sterowania moze sie nie zamkngc¢ catkowicie.

W celu podtgczenia kabli do zaciskéw sterowania bez uzywania koncéwek
zagniatanych nalezy zapoznac sie z ponizszg ilustracjg przedstawiajgca
prawidtowg dtugosé odstonietego przewodu na korcu kabla sterowania.
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Instalacja falownika

UWAGA

» Podczas wykonywania potgczen kablowych przy zaciskach sterowania nalezy
sie upewnic¢, ze catkowita dlugosc¢ kabli nie przekracza 50m (165 stop).

* Nalezy sie upewnié, ze dlugos¢ wszystkich przewoddw
zwigzanych bezpieczenstwem nie przekracza 30m (100 stop).

* Dtugos¢ kabli pomiedzy polem klawiszy wyswietlacza ciektokrystalicznego oraz
falownikiem nie przekracza 3.04m (10 stop). Potgczenia kablowe dtuzsze niz
3.04m (10 stép) moga powodowac btedy sygnatéw.

» Nalezy uzy¢ materiatu ferrytowego do zabezpieczenia kabli sygnatowych
przed zaktéceniami elektromagnetycznymi.

* Nalezy zachowaé ostroznosé przy zabezpieczaniu kabli za pomocg wigzan kablowych,
tak aby stosowac¢ wigzania kablowe nie blizej niz 6 cali od falownika. Zapewni to
wystarczajgcy dostep umozliwiajgc catkowite zamkniecie przedniej ostony.

» Podczas wykonywania potgczen kablowych zaciskéw sterujgcych nalezy uzywac srubokreta o
ptaskiej koncéwce (2.5mm szerokosci (0.1 cala) i 0.4mm grubosci (0.015 cala) na koncéwce).

0.1 cala lub mniej /

v

A 00.015”.015 cala lub mnigj

Krok 5 Wybor trybu PNP/NPN
Falownik M100 zapewnia zaréwno tryb PNP (zrédio) jak i NPN (dren) dla wejs¢ cyfrowych.

Nalezy wybraé odpowiedni tryb w celu spetnienia wymagan, stosujgc przetgcznik wybierajacy
Dip Switch PNP/NPN (SW1). Szczegdétowe informacje dotyczace zastosowan podano ponizej.
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Tryb PNP (Zrédto)

Instalacja falownika

Wybra¢ PNP za pomoca przetgcznika Dip Switch PNP/NPN (SW1). Nalezy zwrocié
uwage, ze fabrycznym ustawieniem domysinym jest tryb NPN. CM jest zaciskiem
wspolnej masy dla wszystkich wejs¢ analogowych zacisku, a P24 jest wewnetrznym
zrodtem24V. W przypadku stosowania zewnetrznego zrodta 24V nalezy zbudowaé
obwdd ktéry bedzie tgczyt zewnetrzne zrédio (-) oraz zacisk wspdlnej masy CM.

P24

24V

I

—O O

Tryb NPN (dren)

—0O O—0O P2RX

Za pomocg przetgcznika wybierajgcego Dip switch (SW1) PNP/NPN ustawi¢ NPN. Zwrécic¢
uwage, ze fabrycznym ustawieniem domysinym jest tryb NPN. CM jest zaciskiem wspdinej
masy dla wszystkich wej$¢ analogowych przy zacisku, a P24 jest wewnetrznym Zrodtem 24V.

L

P24
M
> VWA

O
1L

oY

P1{FX}

D> P2(RX)
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Krok 6 Wyltaczenie filtru zapewniajgcego kompatybilnos¢

Instalacja falownika

elektromagnetyczng dla zrodet zasilania z uziemieniem asymetrycznym

Filtr EMC zapobiega zaktéceniom elektromagnetycznym poprzez redukcje emisji o
czestotliwo$ciach radiowych z falownika. Uzycie filtru EMC nie zawsze jest zalecane,
poniewaz zwieksza prad uptywowy. Jesli falownik wykorzystuje zrédio zasilania o
asymetrycznym podigczeniu uziemienia, to filir EMC MUSI zosta¢ wytgczony.

Asymetryczne podtaczenie uziemienia

Jedna faza
potgczenia
w trojkat
jest
uziemiona

Uziemiony
jest koniec
pojedynczej
fazy

R(L1)

S(L2)

T(L3)

Posredni
punkt
uziemiajgcy
na jednej
fazie
potaczenia

w trojkat

Potgczenie S(L2) —

trojfazowe
bez

uziemienia T(L3)

R(L1)

S(L2)

T(L3)

R(L1

— 5(L2)

T(L3)

A Niebezpieczenstwo

* Nie nalezy witgczac filtru EMC jesli falownik wykorzystuje Zzrodto zasilania z
asymetryczng strukturg uziemiajgca, na przyktad uziemione potgczenie w tréjkat. Moze
to spowodowac obrazenia ciata lub Smier¢ na skutek porazenia elektrycznego.

*  Odczekac¢ przynajmniej 10 minut przed otwarciem oston i odstonieciem potgczen
zaciskowych. Przed rozpoczeciem pracy przy falowniku nalezy sprawdzi¢ potgczenia
aby upewnic¢ sie, ze wszystkie napiecia state zostaty catkowicie roztadowane.
Skutkiem porazenia elektrycznego mogg by¢ uszkodzenia ciata lub sSmier¢..
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Przed uzyciem falownika nalezy sprawdzi¢ instalacje uziemiajgcg zasilania. Wytaczy¢ filtr EMC
jesli zrodio zasilana posiada asymetryczne potgczenie uziemiajgce. Na ilustracjach ponizej nalezy
zlokalizowa¢ zacisk wigczenia/wytaczenia filtru EMC i zastgpi¢ metalowa srube, $rubg z podkiadka
z tworzywa sztucznego. Jesli filtr elektromagnetyczny bedzie potrzebny w przysztosci, to nalezy
odwrécic¢ kolejnos¢ czynnosci i wyja¢ podktadke z tworzywa sztuczngo .

Sruba stal Sruba stal Plastik podktad |

5)
EMC

EMC wytaczone

wigczone

Krok 7 Ponowny montaz oston

Ponownie zamontowac ostone | pokrywe po ukonczonym kablowaniu.
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2.3 Poinstalacyjna lista kontrolna

Instalacja falownika

Po zakonczeniu instalacji nalezy sprawdzi¢ pozycje w ponizszej tabeli aby

sie upewnic, ze falownik zostat bezpiecznie i prawidtowo zainstalowany.

Pozycje Punkt kontrolny I Rezultat

Weryfikacja
miejsca instalacji /
wejscia/wyjscia
zasilania

Czy miejsce instalacji jest odpowiednie?

Czy srodowisko spetnia warunki pracy falownika?

Czy zrodto zasilania spetnia znamionowg wartos¢ wejsciowg
falownika?

Czy znamionowa moc wyjsciowa falownika jest wystarczajgca
do zasilania urzadzen

Podtgczenie kabli
do zaciskdw
mocy

Czy wytacznik automatyczny jest zainstalowany po stronie
wejsciowej falownika?

Czy wartos¢ znamionowa wytgcznika automatycznego jest
odpowiednia?

Czy kable zrddta zasilania sg odpowiednio podtagczone do
zaciskow R/T falownika?

(Przestroga: poditgczenie zrodta zasilania do zaciskow U/V/W
moze spowodowac uszkodzenie falownika.)

Czy kable wyjsciowe silnika sg podtaczone zgodnie z wiasciwg
kolejnoscig faz (U/V/W)?

(Przestroga: jesli trzy kable fazowe nie bedg podiagczone w
odpowiedniej kolejnosci, to silniki beda sie obracaty w
przeciwnym kierunku.)

Czy kable uzywane w podtgczeniach do zaciskow mocy
charakteryzujg sie odpowiednimi parametrami?

Czy falownik jest odpowiednio uziemiony?

Czy sruby zaciskdw mocy oraz sruby zaciskow
uziemiajgcych sg dokrecone zgodnie z odpowiednimi
momentami obrotowymi?

Czy obwody zabezpieczenia przecigzeniowego sg
odpowiednio zainstalowane na silnikach (jesli pewna liczba
silnikdw jest obstugiwana przez jeden falownik)?

Czy falownik jest odseparowany od zrédta zasilania za
pomocg magnetycznego stycznika (jesli uzywany jest
rezystor hamowania)?

Czy kondensatory do przesuwania fazy, ochrona
przeciwprzepieciowa oraz filtry zaktécen
elektromegnetycznych sg prawidtowo zainstalowane?
(Urzadzenia te NIE MOGA by¢ instalowane po wyjsciowej

stronie falownika.)
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Pozycja

Instalacja
okablowania
zaciskow
sterowania

Punkt kontrolny
Czy do okablowania zaciskdw sterowania uzywane sg kable
ze skretkami ekranowanymi (STP — ekranowana para)?

Rezultat

Czy ekranowanie okablowania ze skretkami ekranowanymi
jest wiasciwie uziemione?

Jesli wymagana jest praca z uzyciem 3 kabli, to czy

wielofunkcyjne zaciski wejsciowe zostaty zdefiniowane
przed zainstalowaniem potgczen okablowania sterowania?

Czy kable sterowania sg prawidtowo zainstalowane?

Czy $ruby zaciskéw sterowania sg dokrecone zgodnie z
podanymi dla nich momentami obrotowymi?

Czy catkowita dlugos¢ kabli catego okablowania
sterujgcego < 100m (165 stop)?

Czy catkowita dtugos$¢ okablowania zabezpieczajgcego <
30m (100 stép)?

Rdzne

Czy opcjonalne karty sg prawidtowo podtgczone?

Czy w falowniku znajdujg sie jakie$ zanieczyszczenia?

Czy jakies$ kable stykajg sie z sgsiadujgcymi zaciskami,
stwarzajagc potencjalne ryzyko zwarcia?

Czy potaczenia zaciskdw sterowania sg oddzielone od
potgczen zaciskow zasilania?

Czy kondensatory zostaty wymienione, je$li byly uzywane
przez > 2 lata?

Czy zostaty wymienione wentylatory ktore byty uzywane
>3 lata?

Czy dla zrédta zasilania zostat zainstalowany bezpiecznik?

Czy potgczenia do silnika sg oddzielone od innych

potaczen?

UWAGA

Kabel z ekranowanymi skreconymi parami przewoddéw posiada charakteryzujgcy sie
wysokim przewodnictwem ekran wokoét skreconych par przewodow. Kable z ekranowanymi
skreconymi parami zabezpieczajg przewody przed zaktdceniami elektromagnetycznymi.
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2.4 Praca prébna

Po zrealizowaniu poinstalacyjnej listy kontrolnej nalezy postepowac zgodnie z
ponizszymi instrukcjami w celu sprawdzenia falownika.

1 Podtagczyc¢ zasilanie do falownika. Upewnic¢ sie, ze lampka
wyswietlacza klawiatury jest zapalona.

Wybra¢ zrodto sterowania falwonika.
Ustawi¢ czestotliwos¢ referencyjng, a nastepnie sprawdzi¢ nastepujgce punkty:
* W przypadku wybrania V1 jako zrodfa czestotliwosci odniesienia nalezy sprawdzic, czy
zrédio odniesienia zmienia sie zgodnie z napigciowym sygnatem wejsciowym na VR?
* Jesli wybrano 12 (V)l) jako zrodio czestotliwosci, to czy Dip Switch SW2 zostat
ustaiwony na napiecie?

» Jesliwybrano 12 (V) 1 jako zrodio czestotliwosci, to czy
czestotliwosc zmienia sie wraz z napieciem sterujgcym?

» Jesliwybrano 12 (1) 1) jako zrodio czestotliwoéci, to czy Dip Switch
SW2 ustawiono na pozycje pragd?

» Jesliwybrano 12 (1) 1 jako zrodio czestotliwosci, to czy
czestotliwosc zmienia sie wraz z prgdem wejsciowym?

4 UstawiC czas przyspieszania | zwalniania.

5 Wystartuj silnik | sprawdz ponizsze:
Upewnic sie, ze silnik obraca sie we wiasciwym kierunku (patrz uwaga ponizej).

* Upewnic sie, ze silnika przyspiesza i zwalnia zgodnie z ustalonymi
czasami, oraz ze predkosc silnika osiaga czestotliwos¢ referencyjna.

1) Dostepne tylko w typie advanced I/O.
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Sprawdzanie ruchu obrotowego silnika

1 Za pomocg klawiatury ustaw parameter DRV na wartos¢ 0 (Keypad).
2  Nastaw czestotliwosc pracy.
3 Weiénij przycisk [RUN], silnik powinien kreci¢ sie w prawym kierunku.
4  Obserwowac ruch obrotowy silnika od strony obcigzenia i upewnic sie ze silnik
obraca sie przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara (do przodu).
NG
\\V*
Ruch do przodu
PRZESTROGA

Przed uruchomieniem falownika nalezy sprawdzi¢ ustawienia parametrow.

Ustawienia parametrow mozna regulowac w zaleznosci od obcigzenia.

W celu unikniecia uszkodzenia falownika nie nalezy zasila¢ falownika

napieciem wejsciowym przekraczajgcym napiecie znamionowe urzgdzen.
Przed uruchomieniem silnika z maksymalng predkos$cig nalezy potwierdzi¢ moc
znamionowa silnika. Poniewaz falowniki mogg by¢ uzywane do tatwego zwiekszania
predkosci silnika, nalezy zachowac¢ ostrozno$é w celu upewnienia sie ze predkos¢
silnika przypadkiem nie przekroczy parametrow znamionowych silnika.
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Learning to Perform Basic Operations

3 Nauka wykonywania
podstawowych operacji

W niniejszym rozdziale opisano uktad oraz funkcje klawiatury. Ponadto przedstawiono
grupy parametrow oraz kody, wymagane do wykonywania podstawowych operacji. W
rozdziale tym réwniez przedstawiono w ogoélnym zarysie prace falownika, przed przejsciem
do bardziej ztozonych zastosowan. Podano przyktady demonstrujgce dziatanie falwonika.

3.1 Informacje dotyczace klawiatury

Klawiatura sktada sie z dwoch gtéwnych czesci sktadowych — wyswietlacza
oraz klawiszy operacyjnych (wprowadzajacych). Nalezy zapoznac sie z
ponizszg ilustracjg w celu zidentyfikowania nazw oraz funkcji czesci.

o \
© ————° SET|o QDUU QDUU BUU QDUUO FWDeo—@)

© ———RuN| ) O REVe——©

() (— =) (— =)
STOP

RUN A RESET
— & =/ =
— /) /)

MODE v

SHIFT ENT

¢ J) L‘ )) MIN MAX
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S

3.1.1 Opis wyswietlacza

W ponizszej tabeli wymieniono nazwy czesci oraz ich funkcje.

Nr Nazwa I

@ |Wyswietlacz 7-segmentowy

Funkcja
Wys$wietla informacje dotyczace aktualnego stanu pracy
oraz parametrow.

® |Wskaznik ustawiania SET

Dioda swiecgca LED mruga podczas konfiguracji

parametréw oraz gdy klawisz ESC dziata jako klawisz
wielofunkcyjny.

® |Wskaznik pracy RUN

Dioda swiecgca zaczyna swieci¢ (w sposoéb ciagty)
podczas pracy, i mruga podczas przyspieszania i
zwalniania.

o Wskaznik ruchu do przodu
FWD

Dioda swiecgca zaczyna $wieci¢ (w sposéb ciggly)
podczas ruchu do przodu.

@® |Wskaznik ruchu do tytu REV

Dioda swiecgca zaczyna $wieci¢ (w sposéb ciggly)
podczas ruchu do tytu.

W ponizszej tabeli wymieniono sposob

w jaki klawiatura wyswietla znaki (litery oraz cyfry).

1 1 B B L L \% Vv
2 2 C C M M w W
3 3 D D N N X X
4 4 E E O 0 Y Y
5 5 F F P P z z
6 6 G G Q Q 0 (bit)
7 7 H H R R 1 (bit)
8 8 | | S S -
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3.1.2 Klawisze stuzgce do obstugi

W ponizszej tabeli wymieniono nazwy oraz funkcje tworzgcych
klawiature klawiszéw stuzgcych do obstugi.

Przycisk Nazwa | Opis
RUN [RUNp]ng,ymsk Uzywany w celu wystartowania falownika — komenda start.
sTOP Przycisk STOP: stopuje prace falownika.
RESET [STOP/RESET] |RESET: resetuje btad falownika.

Przyciski [A],[¥] |Przetgcza pomiedzy kodami, zwieksza lub zmniejsza warto$¢.
MODE Przycisk Przetgczanie pomiedzy grupami, lub w celu przesuniecia
SHIFT [MODE/SHIFT]  |kursora podczas ustawiania lub modyfikowania parametrow.

Klawisz [ENTER] Uzywany dg wybler’ar.ua, potW|erqzan|a, lub wprowadzania
do pamieci wartosci parametrow.
/\ ) Przycisk [Volume] [Potencjometr do nastawy czesttliwosci.
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3.1.3 Menu kontroli — listy | grupy parametréw

M100 posiada zaaplikowane nastepujgce grupy parametrow.

Grupa
Operation (operowanie)

Wyswietlanie

Opis
Konfiguruje podstawowe parametry funkcjonowania
falownika. Obejmujg one czestotliwosci referencyjne, a
takze czasy przyspieszania i zwalniania. Czestotliwosci
bedg wyswietlane jedynie wtedy, gdy bedzie uzywania
klawiatura w wersji ciektokrystalicznej.

Drive Konfiguruje parametry dla podstawowych operaciji.

(Drive) Naped DR Obejmuja one prace w trybie JOG, ocene mocy silnika,
zwiekszenie momentu obrotowego, oraz inne parametry
zwigzane z klawiatura.

Basic Konfiguruje podstawowe parametry, tgcznie z

(Basic) Podstawowe BA parametrami zwigzanymi z silnikiem oraz
czestotliwosciami dla sterowania krokowego.

AU Konfigurowanie wzorcdw przyspieszania i zwalniania

(Advanced) AD g - W przysp L

Zaawansowane oraz ustawianie wartosci granicznych czestotliwosci.

Control CN Konfiguruje wtasciwosci zwigzane ze sterowaniem

(Control) Kontrola wektorowym bezczujnikowym.

Input Terminal Konfiguruje wlasciwosci zwigzane z zaciskiem

(Input) Wejscia IN wejsciowym, tgcznie z cyfrowymi wejsciami
wielofunkcyjnymi oraz wejsciami analogowymi.

Output Terminal Konfiguruje wtadciwosci zwigzane z zaciskiem

(Output) Wyjscia Oou wyjsciowym, takie jak wyjscia przekaznikowe oraz
analogowe.

g;?nmnggrl:if:tci):n) CM il:]?]nfi?]urujenpsramet.rﬁ/ komunirI](acji dla RS-485 lub

Komunikacja ych opcji komunikacyjnych.

Application Konfiguruje sekwencje oraz operacje zwigzane ze

(Application) Alikacje AP sterowaniem proporcjonalno-catkujgco-
rézniczkujgcym (PID).

Protection

(Protection) PR Konfiguruje funkcje zabezpieczajace falownika.

Zabezpieczenia

Secondary Motor Konfiguruje funkcje zwigzane z dodatkowym silnikiem.

(2nd Motor) Drugi silnik Grupa dodatkowego silnika (M2) pojawia sie na

M2 klawiaturze tylko gdy jeden z wielofunkcyjnych zaciskow

wejsciowych (wejscie 65 — wejscie 67 dla standard, lub
wescie 65-699 dla advanced) zostat nastawiony na
12(silnik dodatkowy) — Second Motor.

Configuration CF Konfiguracja parametréw falownika (inicjacja do wartosci

42 | LS7S




Learning to Perform Basic Operations

Wyswietlanie
(Configuration) domysinych, blokowanie parametrow, itp.).
Konfiguracja
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3.2 Nauka korzystania z klawiatury

3.2.1Wybér grupy

2 Domyslnie, wszystkie grupy arametréw, poza OPERATION sg zablokowane. W celu

wyswietlenia wszystkich grup, nalezy isc do kodu OGr , zlokalizowanego w grupie
operowanie | nastawi¢ wartosc¢ 1.

Prechodzenie miedzy grupami mozliwe jest tylko w jednym kierunku.

krok Instrukcja

1 - ‘0.00’1), to kod inicjalizacyjny Wyswietlany po wtgczeniu falownika.
*  Wcisnij klawisz [MODE].

» ‘dr 0’, kod inicjalizacyjny grupy Drive (dr) .
*  Wocisnij klawisz [MODE].

* ‘bA 0’, kod inicjalizacyjny grupy (bA).
*  Wocisnij klawisz [MODE]..

+ ‘Ad 0’, kod inicjalizacyjny grupy Advanced (Ad).
«  Wocisnij klawisz [MODE].

+ ‘Cn 0, kod inicjalizacyjny grupy Control (Cn).
+  Wocisnij klawisz [MODE]..

0O

N

+ ‘In 0’, kod inicjalizacyjny grupy Input Terminal. N
«  Wocisnij klawisz [MODE].

+ ‘OU 0, kod inicjalizacyjny grupy Output Terminal.
«  Wocisnij klawisz [MODE].

®)
c

=

<

(éh

— > =

O g =

O O O O O O g

+ ‘CM 0, kod inicjalizacyjny Communication group (CM).
8 |+ Wcisnij klawisz [MODE]. cMO
3¢ Dostepne tylko w modelu advanced 1/O.
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- ‘ Instrukcja Wyswietlane

* ‘AP 0, kod inicjalizacyjny grupy Application (AP). AP O
* Woeisnij klawisz [MODE].

10 « ‘Pr 0, kod inicjalizacyjny grupy Protection (Pr).
» Wocisnij klawisz [MODE].

* ‘M2-0’, kod inicjalizacyjny grupy Secondary Motor.

11 - Wcisnij klawisz [MODE]. ‘ M2 0
X Grupa dostepna, gdy aktywowano funkcje Secondary Motor. : '

12« ‘CF 0’, kod inicjalizacyjny grupy Configuration (CF). CFO
. Wciénij klawisz [MODE].

13+ Wecisnij przycisk [MODE] w grupie konfigracji | zostanie wySwieytlany
kod inicjalizacyjny grupy operowanie: ‘0.00’
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3.2.2 Wyboér kodu oraz grupy

Przesledz przyktad przedstawiony ponizej. Pokazuje on jak przechodzic
pomiedzy parametrami dla wszystkich grup.

Instrukcja ‘

Wyswietlane

s Wyswietlony jest kod inicjalizacyjny grupy OPERATION ‘0.00’,.
*  Woeisnij klawisz [ ].

5 | Zostanie wyswietlony drugi kod z grupy OPERATION: ‘ACC’. ACC
*  Wecisnij klawisz [ ].

3 |* Wyswietlony zostanie trzeci parameter z grupy OPERATION: ‘dEC".
+  EWocisnij klawsz [].

4 | Zostanie wysietlony ostatni parameter z tej grupy: ‘OGr,’. OGR
*  Weisnij klawisz [ ].
Ponownie zostanie wysietlony kod inicjalizacyjny (powr6t do poczatku):

5 lin e 0.00
0.00'.

UWAGA

Wcisniecie klawisza [ ] spowoduje przechodzenie pomiedzy kodami w
odwrotnym kierunku do pokazanego na przyktadzie.
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3.2.3 Prechodzenie bezposrednio do danego kodu

Ponizszy przyktad ilustruje, w jaki sposéb rzejsc bezposrednio do kodu Ad12, od kodu
inicjalizacyjnego tej grupy (Ad 0). Ow przyktad odnosi sie do wszystkich grup na baize analogii.

Instrukcja Wyswietlane

+ ‘Wyswietlany jest kod inicjalizacyjny Ad 0, grupy Advanced (Ad).
Wcisnij [ENT] .

2 |+ Wyswietlony jest domysInie ustawiony kod, w tej grupie akurat 24.
' Pierwsza cyfra bedzie migac — gotowa jest do zmiany. Wcisnij [ | ]
* by 24

zmieni¢ wartosc na ‘2’.

» Wcisnij [MODE] . Kursor przemiesci si¢ na drugg cyfre.
Wecisnij [ | ] by zmieni¢ z ‘2’ na ‘1’

+ Wyswietlony zostanie kod docelowy ‘12’
Wcisnij [ENT] .

Bl || |8

5 |Zostanie wyswietlony dany kod — 12 z grupy Ad. AD12

UWAGA

Ten przykfad na baize analogii mozna przeniesc na wszystkie grupy, poza grupg OPEARTION.
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3.2.4 Przetaczanie pomiedzy parametrami

Przykitad pokazuje przetaczenie sie pomiedzy parametrami Ad12 | Ad1. Na
baize analogii przyktagd mozna przenie$¢ na inne grupy.

Instrukcja ‘ Wyswietlane

*  Wyswietlony jest kod nr 1 grupy Ad. AD 1
+  Woeisnij klawisz [ ] az pokaze sie Ad12.

2 |Wyswietony zostanie kod nr 12 grupy Ad. AD12

UWAGA

W niektorych przypadkach, wcisniecie przycisku [ ] lub [ ] skutkowac bedzie przeskoczeniem
parametru wiecej niz 1. Spowodowane jest to faktem, iz niektére parametry zostajg ukryte, do
momentu wyzwolenia odpowiedniej, skojarzonej z nimi funkc;ji.
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3.2.5 Ustawianie wartosci parametru

Mozna wigcza¢ oraz wytgczac funkcje ustawiajgc lub modyfikujgc wartosci parametrow
dla roznych kodéw. Nalezy bezposrednio wprowadza¢ wartosci ustawien, takie jak
czestotliwosci odniesienia, napiecia zasilania, oraz predkosci silnika. Nalezy przesledzi¢
ponizsze instrukcje aby nauczy¢ sie ustawia¢ lub modyfikowaé wartosci parametréw.

-‘ Instrukcja Keypad Display
1 « Wybierz grupe oraz parameter do modyfikacji, wcisnij [ENT] . 5.?
*  Kazda migajgca cyfra wskazuje gotowosc do zmiany.
6.0
Al v
2| Weisénij [ 1] lub [| ] w celu wybrania odpowiedniego parametrudo | | o.p

modyfikacji, wcisnij [MODE] .

4 | Wcisnij ponownie [ENT] by zatwierdzi¢ zmiane.

~ v
L 4P
3|« Warto$¢ parametru bedzie mrugaé. 4|O
« Wcisnij [ENT].
__ 4P

UWAGA

Po zmianei wartosci parametru, jego wartosc bedzie mrugaé. Podczas mrugania, nalezy ponownie

wcisnaé klawisz [ENT] by zatwierdzi¢ zmiane. W innym wypadku zapis zmiany nie dokona sie.
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3.3 Przyktady rzeczywsitych zastsowan

3.3.1Konfiguracja czasu przyspieszania

Przykitad pokazuje zmiane wartosci parametru ACC (Acceleration time) z
wartosci 5.0 na wartos¢ 16.0 w grupie OPERATION.
BN

=] =~

— =
B —— L »
] > R

Instrukcja
o Wysiwetlany jest kod inicjalizacyjny grupy OPERATION. @
«  Wecisnij[1].
) | ACC — drugi parameter tej grupy zostanie wyswietlony. T
. Wcignij [ENT] .
3 | Zosranie wysweitlona nastawa ‘5.0’ oraz cyfra ‘0’ bedzie mrugad. T
. Wciénij klawisz [MODE]. S
4 | 5 bedzie mrugaé. Cyfra gotowa do zmiany. T
Weisnij [ 1] )
g | Wartos¢ zmieni sig na ‘6.0". T
. Wciénij [MODE] . —
s | 'O bedzie wyswietlone jako pierwsza cyfra | bedzie mrugac. W’
- Wcisnij[1]. "
» Zostane wyswietlone16.0 ‘.
7 |+ “16.0' bedzie mrugad. 16.0
*  Wecisnij [ENT].
» Wcisnij ponownie by zatwierdzi¢ zmiane [ENT] .
8 |Zostanie wyswietlone ACC ustawione na warto$¢'16.0’. ACC ]

1) Mozna anulowac zmiane wciskajac jakikolwiek przycisk poza [ENT].
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3.3.2 Nastawa czestotliwosci pracy

Ponizszy przykiad ilustruje sposéb nastawy czestotliwosci zadanej na warto$c 30,05
Hz z poziomu grupy OPERATION.

MODE

Instrukcja

» Wyswietlony jest kod inicjalizacyjny grupy OPERATION. 00.0
» Wcisnij [ENT].

* Druga cyfra znaczgca zostanie podswietlona | bedzie mrugac. 00

2
» Wciskaj [ 1 ] az osiggniesz wartosc¢ ‘5.
3 |Wcisnij [MODE] . [ 0.05
4 I Kursor przemiesci sie w lewo. 0.01
» Wcisnij [MODE] .
5 |Wecisnij [MODE] . 0.05
6 |Wcisnij [ 1 ] az osiagniesz warto$é ‘3. [ 00.05
» ‘30.05’ bedzie mrugaé.
8 . WCISnl’j [ENT] . - 3005
+ Warto$c zostata ustawiona na ‘30.05’.

Note

M100 wyswietla tylko 4 cyfry na wyswietlaczu. Mozliwa jest nastawa do pieciu znakow,
piaty znak jest ukryty | nalezy do niego przejSc za pomocg klawisza [MODE].
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3.3.3 Opcje zwiagzane z czestotliwoscia

Przykiad ilustruje zmiane wartosci parametru Ad27 z wartosci ‘0’ na ‘1°.

] -1 > ] >
et

Advanced

! Instrukcja Wyswietlane

1 | ‘Ad 0, kod inicjalizacyjny grupy jest wyswietlony.
- Wcisnij [ENT] .

) | Wartos$¢ 24’ zostanie wyswietlona.
» Wciskaj [ 1 ] az osiggniesz ‘7.

3 I Wy.s’vwfetll sie 27".
* Woeisnij [ENT] .

4 I Ad27 wyswietli sie. AD27
- Wcisnij [ENT] .

g |* Zostanie wysiwetiona wartosc kodyu 27: ‘0" E
» Wciskaj [ 1] az osiggniesz ‘1°.

6 |Wcisnij [ENT] . 1

7 Wartosc ‘1’ bedzie mruga¢ | pojawi sie kod Ad27. AD27

Sign

5 | LSTs




Learning to Perform Basic Operations
3.3.4 Powroét parametrow do nastaw fabrycznych
Ponizszy przyktad ilustruje powrt do ustawien fabrycznych, za pomoca kodu

CF93, w grupie configuration. Po nastawie parametru, wszystkie wartosci
parametrow zostang przywrécone do nastawa fabrycznych (domysinych).

_

 Smm—
A
! - E— '-'—b
[ | LI
Y

(|
U
(
N
|
K

ENT ..
[ ]
| | MODE
CF &
Configuration
! Instrukcja Wyswietlane
1 [ Wyswietlany jest kod konfiguracyjny grupy CF. CEO ]
»  Wcisnij [ENT].
5 I Wyswietli sie wartos¢ obecna (‘1°). 1 ]
*Weciskaj [ 1 ] az wyswietli sie “3”.
3 [ Wyswietla sie “3”. 3
+  Wocisnij [MODE].
4 | Wysiwetli sie mrugajgce “0”. 03
*Wociskaj [ 1 ] az pojawi sie “9”.
5 [ Wyswietla sie “93”. 93 ]
» Wocisnij [ENT] .
6 I WyISW|"etIa sie‘CF93’. CE93
* Wcisnij [ENT] . —
7 I Nastepuje inicalizacja parametréw. 0
» Wcisnij [ 1 1.
8 |Wcisnij ponownie [ENT] . Podczas mrugania parametru. wcisnij [ENT]. [ 1 1
9 |Po inicjalizacji wysiwetli sie kod CF93. [ CF93
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3.3.5 Nastawa czestotliwosci (klawiatura) oraz Start/Stop
(z uzyciem wejscia cyfrowego Terminal Input)

krok Instrukcja ~ Wyswietlane

1 Podaj zasilanie gtéwne.

) ° Upew.n’ij .s.,ie, ze wyswietla sie ‘0.00’ . 0.00
*  Wcisnij [ENT] .
g ° ‘0’, ostatnia cyfra bedzie mruga¢ 0.00'. 0
»  Trz razy wcisnij [MODE].
g " Wys’ivyletl.i. sie ‘00.00’ | pierwsza cyfra bedzie mrugac. 00.00
«  Wecisnij[ 1].
5 ° Sprawdz, czy wysSiwetli sie “10.00’ nastepnie wcisnij [ENT] . 10.00
+Gdy‘10.00’ zacznie mrugac, wcisnij [ENT].
+ Gdy nastawa wyniesie 10.00 Hz, “10.00’ przestanie mrugac.
6 + Wyzwol wejscie cyfrowe, lub przycisk podtaczony pomiedzy P1 (FX) | 10.00

oraz CM. Ponizej podano przyktad kablowania.
+ Lampa RUN zasiweci si¢ a czetsotliwosc zacznie wzrastac.
7 |* Gdy czetsotliwosc osiggnie (10 Hz), wyswietlacz pokaze jak na | ©
rysunku obok.
» Wylgcz przycisk podtgczony pomiedzy P1 a CM.
+ Czestotliwos¢ zacznie malec.
8 | » Gdy osiggnie 0 Hz, lampki RUN oraz FWD zgasng , zostanie
wysiwetlona nastawa(10.00 Hz).

SIEJE|EE EE

10.00 Z

10 Hz

Czestotliwos¢ a5

P1(FX)-Ci! ON OFF

[Kablowanie] [Diagram operacji]

UWAGA

Istrukcje podane w tabeli sg oparte na fabrycznych domysinych ustawieniach parametréw. Falownik

moze nie dziata¢ prawidtowo jesli domysine ustawienia parametréw zostang zmienione po zakupie
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falownika. W takich przypadkach przed wykonaniem instrukcji podanych w tabeli
nalezy przeprowadzi¢ inicjalizacje wszystkich parametrow w celu przestawienia
wartosci do fabrycznych domysinych ustawieh parametréw).

3.3.6 Nastawianie czestotliwosci (potencjometr)
oraz Start/Stop (wejscie cyfrowe)

D: ‘ Instrukcja |

1 |Zasil falownik. -

5 |° Upewnij sie, ze wyswietla sie ‘0.00. 0.00
*  Wecisnij czteryrazy [ 1 ].

3 | Wyswietli sie Frq (Frequency reference source). FRQ
»  Wcisnij [ENT] . —

4 | Nastawa wynosi 0 (Keypad). O—
*  Wocisnij dwukrotnie [ 1.

5 |° Teraz nastawa wynosi 2 (Potencjometr). 2
»  Wcisnij [ENT] .
» Wocisnij [ENT] gdy ‘2" mruga.
* Po operacji wyswietli sie kod Frq.

6 + Wecisnij czterokrotnie [ | ]. FRQ

*  Wocisnij przycisk START podtaczony do P1 | CM.
+  Krec¢ potencjometrem by nastawi¢ 10.00 Hz.

*  Lampki RUN oraz FWD zaczg swieci¢.

7 * Po osiggnieciu nastawy 10Hz, wyswietlacz pokazywac bedzie jak n
rysunku obok. .

» Wytacz przycisk podtaczony pomiedzy P2 a CM.

O|

js¥)

:

. Czestotliwosc bedzie male¢ a Impki gasngé.

O o

8 + Po osiggnieciu OHz. Na wy$wietlaczu pojawi sie ponownie nastawao 10.00 o
10Hz.
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10 Hz

Frequenc A
Fapp )l

PL(FX)-M  ON | o=

[Kablowanie] [Diagram operacji]

UWAGA

Istrukcje podane w tabeli sg oparte na fabrycznych domysinych ustawieniach parametréw.
Falownik moze nie dziata¢ prawidtowo jesli domysine ustawienia parametrow zostang
zmienione po zakupie falownika. W takich przypadkach przed wykonaniem instrukcji podanych
w tabeli nalezy przeprowadzi¢ inicjalizacje wszystkich parametrow w celu przestawienia

wartosci do fabrycznych domys$inych ustawien parametréw).

3.3.7 Nastawianie czestotliwosci (potencjometr)
| Start/Stop (klawiatura)

- Instrukcja

Zasil falownik. -

5 | Sprav_vdz.: czy wysvyletlanejest ‘0.00'. 0.00
»  Wocisnij trzykrotnie [ 1] .

3 |* Wyswietli sig drv (Command source). E
. Woisnij [ENT] .

4 |+ Nastawa wynosi 1 (Inverter terminal). I]
- Weisni[L].

s |* Wyswietli si¢ ‘0" nast epnie wcisnij [ENT] . I]
*Wocisnij [ENT] gdy ‘0’ mruga.

s |° Wysiwetli sie kod Drv. E
*  Wecisnij [1].

5 |* Wyswietli sig Frq (Frequency reference source). E
*  Wcisnij [ENT].
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* Nastawa wynosi 0 (Keypad).

; o ]
*  Wocisnij dwukrotnie [ 1] .
g |* Nastawa teraz wynosi 2 (Potentiometer), wcisnij [ENT] .
*Ponownie wcisnij [ENT] gdy ‘2’ mruga.
* Wyswietli sie kod Fr9.
10|« Wecisnij [ | ] cztery razy.
*  Krec¢ potencjometrem by nastawi¢ 10.00 Hz.
*  Wcisnij na kalwiaturze [RUN] .
O ®
11|+ Lampki RUN | FWD beda sie palié lub mrugac. 10.00
+ Po osiagnieciu 10Hz wysiwetlacz bedzie jak pokazany obok. . ©
+ Wocisnij przycisk [STOP/RST].
12|+ Lampki zgasng Run | FWD. 9 10.00

» Czestotliwosc bedzie male¢. Po osiggnieciu zero, wskaze 10Hz.

O
O ©
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UWAGA

Istrukcje podane w tabeli sg oparte na fabrycznych domysinych ustawieniach parametréw.
Falownik moze nie dziata¢ prawidtowo jesli domysine ustawienia parametréw zostang
zmienione po zakupie falownika. W takich przypadkach przed wykonaniem instrukcji podanych
w tabeli nalezy przeprowadzi¢ inicjalizacje wszystkich parametréw w celu przestawienia
wartosci do fabrycznych domysinych ustawien parametréw).

3.4 Monitorowanie pracy falownika

3.4.1 Monitor pradu wyjsciowego

Ponizszy przykfad pokazuje, jak monitorowac prad wyjsciowy z poziomu
klawiatury,w grupie operation.

ENT
ENT
N g |
> R > b Y
L]
)
L
D i
07T
Ny My
Operation

Instrukcja Wyswietlane

2000

Upewnij sie, ze jestes w grupie operation | wyswietla sie nast
30.00 (Command Frequency).
«  Weciskaj[1]lub[ | ] poki pokaze sie CUr .
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- Instrukcja Wyswietlane
5 | Wyswietli sie CUr (Output current). CUR
»  Wcisnij [ENT].
3 [ Pijawi sie prad wyjsiowy falownika (5.0 A) . l 5.0
«  Wcisnij [ENT]. i
.| Pojawi sie parameter CUr. CUR
UWAGA

Mozna uzy¢ kodéw dCL (monitor napiecia szyny pradu statego DC) oraz vOL (monitor
napiecia wyjsciowego) w grupie Operation dokfadnie w taki sam sposoéb jak pokazano w
przyktadzie powyzej, aby kontrolowa¢ odpowiednie wartosci kazdej funkcji.

3.4.2 Monitorowanie usterek | btedéw

Ponizszy przykfad pokazuje, jak monitorowac historie btedéw | usterek za pomoca klawiatury.

r ™

=7

Operalion

Overload Z 01| output
trip ENT j | curent
) Qutput
> _— P
LR ’: frequency

/

Trip status

Operation

‘Krok Instrukcja Wywietlane

* Po wystapieniu btedu zbyt wysokiego pradu wyjsciowego, wysiwetane
1 jest OCt. OCT
*  Wocisnij [ENT] | nastepnie[1]lub[ | ].

*  Wyswietlona zostanie czestotliwosc, przy ktorej wystgpit btad (30.00
2 Hz). 30.00

. Wcisnij[1].
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Learning to Perform Basic Operations

‘ T E ‘ Wywietlane

3 | Wyswietli sie prad wyjsciowy, gdy wystapit btad (5.0 A).
«  Waisnij[1]. .
4 | Wyswietli sie status pracy falownika przy wystgpieniu btedu, np. ACC. ACC
«  Wciénij [STOP/RESET)] .
5 |[Btad zostaje skaosowany | wyswietli sie kod nOn. NON
UWAGA

+ Jesli w tym samym czasie wystgpi kilkka samoczynnych wylgczen zwigzanych z
usterkami, to mozna bedzie odtworzy¢ nie wiecej niz trzy rejestry samoczynnych
wytgczen zwigzanych z usterkami, tak jak to pokazano w ponizszym przyktadzie.
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Control Block Diagram
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A

control
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VIF

Acc/Dec

setting
Run cmd

4 Diagram
kontroli

setting
Frequency
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Control Block Diagram
4.1 Nastawa czestotliwosci
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Learning Basic Features

5 Nauka pdostawowych funkcji

W tym rozdziale podano informacje dotyczgce obstugi podstawowych funcji przemiennika M100.
Zapoznaj sie dokfadnie z podanymi opisami | odno$nikami.

5.1 Ustawianie zrédta czestotliwosci

Falownik M100 oferuje kilka metod nastawy czestotliwosci: wejscie analogowe,
klawiatura, wejsca cyfrowe, komunikacja RS485.

Grupa -l Nazwa I I INastawa |

Keypad 1
Cyfrowo|Keypad 2
V0:0-5[V]
V1 terminal: 0 -10 [V]
12 (1): 0-20 [m/si]“
Analog 1/20(:/)1:_ 0-10 V] ) 00 0
erminal 12 (1)
V0 + Terminal 12 (V)™
VO + Terminal V1
RS-485 communication
Up-down (Digital Volume)
10 |(gora/dét)

Zrédio
Operation| Frq [czestotliwosci
referencyjnej

1) Tylko dla modeli z Advanced I/O.
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5.1.1 Klawiatura jako zrédto (nastawa KeyPad-1)

Mozna zmodyfikowac¢ czestotliwos¢ referencyjng poprzez uzycie klawiatury i
zastosowanie zmian poprzez nacisniecie klawisza [ENT]. W celu uzycia klawiatury jako
zrodta sygnatu wejsciowego czestotliwosci odniesienia , nalezy przej$¢ do kodu Frq
(Zrodto czestotliwosci odniesienia) w grupie Operation i zmienié warto$é parametru na 0
(Keypad-1 — Klawiatura-1). Wprowadzi¢ czestotliwos¢ referencyjng dla pracy w kodzie
0.00 (czestotliwos¢ sterujgcg - Command Frequency) w grupie Operation).

Grupa Kod H Nazwa - Zakres

0.00 |Czestotliwosc zadana - 0.00~ 0.00 | Hz
Max frg.

Frq [Zrodto sygnatu czestotliwo$ci 0 0-10 0 -

Operation

5.1.2 Klawiatura jako zrodto (nastawa KeyPad-2)

Uzyj [A] | [¥]w celu nastawy f zadane;j.

Nastawa Keypad-2 rézni sie od nastawy Keypad — 1 tym, iz zmiana czestotliwosci nie odbywa
sie po zatwierdzeniu zmiany przyciskiem [ENT] (pynna zmiana bez zatwierdzania [ENT]).

Grupa Kod ‘ Nazwa -l Zakres

0.00 |Czestotliwosc zadana - 000~ 0.00 Hz
. Max frg.
OBl Zrédto sygnatu
Frg ygnat 1 0~10 0
czestotliwosci

5.1.3 Wbudowany potencjometr jako zrédto (V0) 0 — 5 [V]

Mozliwa jest nastawa czestotliwosci za pomocg wbudowanego potencjometru. W
tym celu wpisz parametry, pokazane w tabeli ponizej.

Grupa ‘ . ‘ Nazwa - Zakres ‘
0.00 [Czestotliwosc zadana - 0.00 -Max frq. 0.00 Hz
Operation Zrédto sygnatu
Frg [czestotliwosci 2 0-10 0 -
In (Input 37 |VO stata filtrowania 10 0-9999 10 -
Terminal) 38 |VO minimalne napiecie - 0.00 - VO input max 0.00 \Y,
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cuze |18

;..

Nazwa
wejscia voltage
Czestotliwos¢
g9 |0dpowiadajaca 0.00 -Max frg. 0.00 Hz
minimalnej wartosci
wejscia Vo
VO input min.
40 Vo r_na!(symgln_e voltage — 5.00 \Y
napiecie wejscia
5.00
Czestotliwosc
y |odpowiadajgca 0.00 ~Max frg. 60.00 Hz
maksymalnej wartosci
wejscia Vo

5.1.4 Wejscia npieciowe V1 jako zrédto

Mozliwa jest nastawa czetsotliwosci za pomoca wejscia napieciowego V1.

Grupa | Kod | Nazwa | Nastawal Zakres |
000 [CZestotiiwose : 0.00 -Max frg. 000 | Hz
Operation z,a€1ana

Frg  [Frodto sygnatu 3 0-10 0 .
czestotliwosci

07 /1 stata filtrowania 10 0-9999 10 -

. 0.00-

og |V1 minimaine : V1 input max 000 | v
napiecie wejscia voltage
Czestotliwosé

0g [cdpowiadajaca - 0.00 ~Max frg. 000 | Hz

In (Input minimalnej
Terminal) wartosci wejscia V1

V1 maksymalne V1 input min.

10 naxsymain - voltage 10.00 v
napiecie wejscia 10,00
Czestotliwosc

11 [0dpowiadajaca - 0.00 ~Max frg. 60.00 | Hz
maksymalnej
wartosci wejscia V1

Nastawi¢ wartos¢ 3 parametru Fr9.

W grupie operation, w parametrze 0.00 mozna podejrze¢ aktualng czestotliwosc.
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Podaj sygnat napieciowy 0-10VDC pomiedzy termianle V1 | CM.

0-10Vv
O_S V1

r CM

Gdy podajemy sygnat zewnetrzny 0-10VDC

In 08 -11: Ustalajg przeskalowanie wejscia V1 dla ruchu do przodu.

Przyktad) Gdy minimalne napiecie wejscia to 2V a odpowiadajgca temu czestotliwosc to 10Hz.
Maksymalne napiecie wejscia 8V a odpowiadajgca temu czetsotliwosc to 50Hz.

Czestotliwosc

In11

In09

In08

In10

V1 Wejscie

Mozna uzy¢ zewnetrznego potencjometru. Nalezy go zasili¢ zaciskiem Vr.

Ustawi¢ przeskalowania w parametrach: In 07 —11.

VR

V1

N
N

Podaczenie zewnetrznego potencjometru do

falownika

5.1.5 Wejscie pradowe 12 jako zrodto czestotliwosci
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Falowni mozna sterowa¢ po przez zacisk 12, w tym celu nalezy ustawi¢ zworke SW2

W pozycji I.l) Nalezy nastawi¢ parameter Fr9 na wartos¢ 4 oraz podac signal
pradowy pomiedzy zaciski 12 oraz CM.

Grupa Kod ‘ Nazwa ‘ Zakres
0.00|Czestotliwosc zadana - 0.00 - 0.00 | Hz
. Max frg.
Operation Zrédio sygnatu
FI4 | czestotliwosci 4 0Lt v
521\l stata filtrowania 10 0-9999 10
530) | minimalny prad wejscia 0.00 - 4,00 mA
| input max current
Czestotliwosé
nlodpowiadajgca 0.00 - 0.00 "
54| . . . . : z
In (Input Im|n|malnej wartosci pradu Max frg.
Terminal) - -
1) o | input min. current
557 maksymalny prad wejscia ~20.00 20.00 mA
Czestotliwosc
nlodpowiadajgca 0.00 -
56 | maksymalnej wartosci Max frg. 60.00 | Hz
pradu |

1) Dostepne dla modeli Advanced 1/0.
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5.1.6 Napieciowe wejscie 12 jako zrodto czestotliwosci

By uzy¢ zacisku 12 jako wejscia napigciowego, ustaw zworke SW2 na pozycje VD), Ustaw parameter
Fr9 na wartosc 5 oraz podaj napiecie z zakresu 0-10VDC pomiedzy terminale 12 a CM.

Grupa | - NEFNEY |- Zakres ‘ |

Operation [0.00 [Czestotliwosc zadana - 0.00 - Max frq. 0.00 Hz
Frg [rodio sygnatu czestotliwosci 51 0-10 0 -
57~ |V stata filtrowania 10 09999 10 -
sgb) \V minimalne napiecie wejscia - . U= 0.00 v
V input max. voltage
1) [CzestotliwosC odpowiadajgca
In (Input 59 minimalnej wartosci wejscia V 0.00 - Maxrg, 0.00 Hz
Terminal) 1) V maksymalne napiecie V Input min. voltage
a0 wejscia ’ -10.00 . i
1) Czestotliwosc odpowiadajgca
617 maksymalnej wartosci wejscia - 0.00 - Max frq. 60.00 Hz
V.

1) Dostepne tylko w wersji z advanced I/O.
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5.1.7 Potencjometr Vo oraz terminal 12 jako zrédto
czestotliwosci (pragdowe)

Mozna uzywac kombinowanych sposobéw zadawania czestotliwosci. W tym celu
ustaw zworke SW na |. Nastepnie ustaw parameter Fr9 na warto$c 6.

 Grupa ke %-H zakres | e
0.00 -
Operation 0.00 [ Czeestotliwosc zadana Max frg. 0.00 Hz
Frq | Zrédio czestotliwosci 61) 0-10 0 -
Grupa ___Kod Nazwa Domysiniel| _zakres |
37 [VO stata filtrowania 10 -
38 [VO0 inimalne napiecie wejscia 0.00 vV
39 ngstptllwosc odpowiadajgca minimalnemu 0.00 Hy
wejsciu Vo
40 [VO maksymalny signal wejscia 5.00 V
a1 Czestotllwpsc gfiQOW|adajaca maksymalnemu 5.00 Hy
In (Input sygnatowi wejscia Vo
Terminal) 521 |l stata filtrowania 10
53" || minimalny prad wejscia 4.00 mA
54-) |Czestotliwosc odpowiadajgca minimalnemu
S 0.00 Hz
pradowi wejscia i
55 || maksymalny prad wejscia 20.00 mA
561) Czesto_tllwqgc.odeW|adja1ca maksymalnemu 60.00 Hy
radowi wejscia |

1) Dostepne tylko dl amodeli z advanced I/O.

Gdy potencjometr podaje napiecie 2.5V (2.5 Hz) oraz podany jest sygnat 12
mA (30 Hz) z zacisku 12 , czetsotliwos¢ wyjsciowa wynosi 32.5 Hz.

5.1.8 Potencjometr Vo oraz wejscie 12 jako
zrédto czestotliwosci (napieciowe)

Mozna uzywac kombinowanych sposobéw zadawania czestotliwosci. W tym celu
ustaw zworke SW na V. Nastepnie ustaw parameter Fr9 na wartos¢ 7.

Grupa [Kod | NEFAVEN | -1 Zakres | |
Operation 0.00 |Czestotliwosc zadana - 0.00 -Max frq. 0.00 | Hz
Frg |zrodto sygnatu 7y 0-10 0 -
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czestotliwosci

1) Dostepne tylko dla modeli z advanced I/O.

Grupa | Kod Nazwa \ Nastawa |-

VO stata filtrowanai
38 VO inimalne napiecie wejscia 0.00 \
39 ngst_otliwoéc odpowiadajgca minimalnemu 0.00 Hy
wejsciu Vo
40 VO maksymalny signal wejscia 5.00 V
In (Input a1 Czestotliwosc odpowiadajgca maksymalnemu 500 Hy
Terminal) sygnatowi wejscia Vo
57-) |V stata filtrowania 10 -
581 [V minimalne napiecie wejscia 0.00
59" |Czestotliwosc odpowiadajaca In-58 0.00 Hz
60~ |V maksymalne napiecie wejscia 10.00 V
61y [Czestotliwosc odpowiadajaca In-60 60.00 Hz

1) Dostepne tylko dla modeli z advanced I/O.

Gdy podane jest napiecie z potencjometru zabudowanego 2.5 V (2.5 Hz) oraz podany
jest sygnat 5V (30 Hz) na terminal 12, wyjscie czetsotliwosci wynosi 32.5 Hz.
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5.1.9 Potencjometr Vo oraz terminal V1 jako zrodto czestotliwosci

Mozliwe jest zadawanie czestotliwosci ze zrédta Vo oraz drugiego zrédta, terminal
V1. W tym celu ustaw parameter Fr9 na wartosc 8.

Grupa - I INEEVALTE:] ‘ il Zakres ‘
Lo 0.00 -
S 0.00 [Czestotliwosc zadana - Max fra. 0.00 Hz
Frqg prédio sygnatu czestotliwosci 8 0~10 0 -

Grupa Kod INEPAVE | Nastawa| zakres

VO stata filtrowanai
38 V0 inimalne napiecie wejscia 0.00 vV
39 ngst_otliwoéc odpowiadajgca minimalnemu 0.00 Hy
wejsciu Vo
40 VO maksymalny signal wejscia 5.00 vV
In (Input a1 Czestotliwosc odpowiadajgca maksymalnemu 5.00 Hz
Terminal) sygnatowi wejscia Vo '
07 |V1 stata filtrowania 10
08 |V1 minimalne napiecie wejscia 0.00 vV
09 |Czestotliwosc odpowiadajgca In-08 0.00 Hz
10 [V1 maksymalne napiecie wejscia 10.00 \Y
11 |Czestotliwosc odpowiadajgca In-10 60.00 Hz

Gdy napiecie z VO wynosi 2.5 V (2.5 Hz) oraz z terinalu V1 podany jest
sygnat 5 V (30 Hz) czestotliwo$c wyjsciowa wynosi 32.5 Hz.
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5.1.10 Zrédto czestotliwosci jako komunikacja RS-485

Falownikiem mozna sterowa¢ za pomocg sterownikow wyzszego poziomu, takimi jak komputery
osobiste oraz programowalne sterowniki logiczne, wykorzystujgc komunikacje w standardzie RS-
485. Ustaw¢ kod Frq (zrédto czestotliwosci referencyjnej) w grupie Operation na 9

i uzy¢ do komunikacji sygnatowych zaciskéw wejsciowych RS-485 (S+/S-/SG).

-| Nazwa Zakres I I

Grupa
0.00 |Czestotliwosc zadana - 0.00 — Max frg. 0.00 Hz
Operation —

zrodto sygnatu

Frq |czestotliwosci 9, 0-10 0

01 |Nr falownika w sieci - 1-250

CM Wybor protokotu
1] 02 |komunikacyjnego - 0-1 0

03 |Predkosc 0-5 3

komunikacji

1) DOstepne tylko dla modeli z advanced 1/O.
¥ Wiecej o komunikacja w rozdziale: “Komunikacja RS-485".

5.1.11Zadawanie czestotliwo$ci za pomoca wej$é cyfrowych, gora/dét

Grupa . NEVANE] il Zakres I

0.00 [Czestotliwosc - 0.00 — Max frq. 0.00 | Hz
Operation zadana
Zrodio sygnatu
Frq [czestotliwosci 10 0-10 0

Mozna nastawia¢ czestotliwo$c impulsowe, za pomocg przyciskéw podtgczonych pod
wejscia cyfrowe z funkcjg UP oraz DOWN. W tym celu ustaw parameter Fr9 na wartos¢ 10.

Powigzane kody: In65-69, Ad64—-67

3 Wiecej informacji znajdziesz przy opisie funkcji Up/Down (gora/dot).
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5.2 Utrzymywanie czestotliwosci za pomoca
wejscia analogowego

Ozliwe jest przytrzymanie aktualnej czestotliwosci , odpowiadajgcej wartosci wejscia
analogowego, za pomocg jednego z wejsc cyfrowych, z przypisang funkcja Hold frequency.

Grupa Kod NEVALED ‘ -H Zakres
2-8 0 -
0

Operation Frq:L Zrédto sygnatu czestotliwosci 0-10
65 | Przypisanie funkcji do wejscia P1 -

66 | Przypisanie funkcji do wejscia P2 - 1
In (Input . N .
Terminal) 07 | T TZyPISamie funkejdo wefscia 3 - 0-27 <
68 [ Przypisanie funkcji do wejscia P4 - 3
692 Przypisanie funkcji do wejscia P5— 23 !

1) Wejscia P4-P5 dostene sg w odelach advanced I/O.

Po wyzwoleniu wejscia z przypisag funkcjg Hold frequency — nastgpi
utrzymanie danej czestotliwosci, ktéra odzwierciedla wartosc wejscia
analogowego. Operowanie wedle diagram ponizej, wejscie P5:

Czestotliwosé
zadana

Aktualna f

P 88090
Start/Stop
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5.3 Czestotliwosci/predkosci krokowe

0.00 [Czestotliwosc 5.0 0.00 — Max frq. 0.00 Hz
Operation zadana
Frq |Zrédto sygnatu 0 0-10 0 -
czestotliwosci
Przypisanie funkcji
67 ldla wejscia P3 5 2 )
In (Input 1) [PTZypisanie funkcji
Terminal) 68 ldia wejscia P4 . 0-27 . )
1) [PTZypiSanie funkcii
69 |dla wejscia P5 i 5 J
Czestotliwosc
50 - 10.00
krokowa 1
Czestotliwosc
51 - 20.00
krokowa 2
52 Czestotliwosc ) 30.00
krokowa 3
. Czestotliwosc
bA (Basic) 53 Krokowa 4 - 0.00—Max frg. 30.00 Hz
Czestotliwosc
> |krokowa 5 ) 25.00
Czestotliwosc
| irokowa 6 ) 20.00
Czestotliwosc
% Ny rokowa 7 ) 15.00

1) Wejscia P4-P5 dostepne dla modeli z advanced 1/O.
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lopis | | | | |
bA50-56 Nastawa czestotliwosci krokowych 1-7: bA50-56.
Przypisz do wejs¢ cyfrowych P1-P5 funkcje czestotliwosci krokwoych.
Czestotliwo$c zerowa wybierana jest z klawiatury w parametrze 0.00 w grupie
operation.
1 /—2
Step0 /] \ 3
4
5 0
. /"
P3 [ - B
P4 i |
In65-69%) P | ]
FX 1
RX [ |
Speed FX/Rx P5 P4 P3
0 - -
1 - - (+1)
2 - (+2) -
3 - (+2) (+1)
4 (+4 - -
5 (+4) - (+1)
6 (+4) (+2) -
7 (+4) (+2) (+1)
[Przykiad sterowania krokowego]

1) Wejscia P4-P5 dostepne dla modeli z advanced 1/0.
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5.4 Konfiguracja zrodta sygnatu start/stop

M100 oferuje kilka sposobdw zadawania sygnatu start/stop:

klawiatura, wejscia cyfrowe, komunikacja RS-485.

Grupa

Operation

KodI Nazwa ‘

drv

Zrédto
sygnatu
start/stop

0

‘Nastawa

Kalwiatura

2

Termianl
/O

FX: Forward
operation
command
RX: Reverse
operation
command

FX: Run, stop
RX: Reversed motor
direction

3

RS-485 komunikacjal)

Zakres

1) Dostepne dla modeli z advanced |/O.

5.4.1 Kalwiatura jako zrédto start/stop

By ustawi¢ klawiature jako zrédito sygnatu Start/Stop, ustaw parameter Drv na
wartosc 0. Uzyj kalwiszy [Run], [Stop] w celi kontroli falownika.

Kod ”

|ﬁ Zakres |

Grupa NEVALTE]
Operation drv |Zrodto start/stop 0 0-3 1
, Wybor kierunku pracy
dr (Drive) 20 silnika’ - F.r F -

1) Dostepne tylko, gdy Drv ustawione na wartosc¢ 0.
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e ~ Nazwa  Nastawd  Opis
dr20 Wybor kierunku silnika F Prawy
r Lewy

5.4.2 Terminal 1/O jako zrédto sygnatu start/stop

Mozna uzyc terminal wejsé/wyjsc jako zrodia sygnatu start/stop. W tym celu
ustaw parameter Drv na wartosc 1.

\EHE Jedn
Grupa Kod Nazwa Zakres |Domyslnie
Operation drv | Zrédto sygantu start/stop 1 0-3 1
65 Przypisanie funkcji do wejscia 0 0-27 0
In (Input Pl
Terminal) 66 Przypisanie funkcji do wejscia 1 0-27 1

P2

Przypisz do wejs¢ P1 | P2 funkcje Fx oraz Rx (Fx — start w prawo, Rx — start w lewo).

80 I LSis




Learning Basic Features

Frequency
X [
RX B

UWAGA

Podanie sygnatu na P1 | P2 réwnoczesnie (Fx oraz Rx) skutkowac bedzie stopem napedu.

5.4.3 Terminal I/O jako zrédto start/Stop (pozwolenie pracy
I zmiana kierunku)

Grupa Kod | Nazwa ‘-l Zakres ‘
2 -

Operation drv  PZrédio sygantu start/stop 0-3 1
65 Prz.ypllsanle funkcji do 0 0-27 0
In (Input wejscia P1
Terminal) 66 Prz_yp.lsanle funkcji do 1 0-27 1
wejscia P2

By uzy¢ wejsc cyfrowych, jako zrédto sygnatu start/stop z kontrolg kierunku, ustaw
parameter Drv na wartosc 2.

Przypisz do wejsc cyfrowych P1 | P2 funkcje Fx oraz Rx.
FX (0): Sygnat pozwolenia na prace do przodu. Sygnat Rx nie wyzwolony.

RX (1): Dodatkowe wyzwolenie sygnatu Rx skutkowac bedzie zmiana kierunku
(oba sygnaty zapiete Fx oraz Rx).
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Czestotliwos¢ /\

EX - 1
> G D—

5.4.4 Komunikacja RS-485 jako zrédto sygnatu Start/Stop

Wewnetrzy system komunikacyjny RS-485 moze by¢ wybrany jako urzadzenie wejsciowe sygnatu
sterujgcego poprzez ustawienie kodu drv (zrodto sygnatu sterujgcego) w grupie Operation na 3(Int
485). Ta konfiguracja wykorzystuje sterowniki wyzszego poziomu, takie jak komputeru osobiste
lub programowalne sterowniki logiczne do sterowania falownika poprzez wysytanie i odbieranie
sygnatow za posrednictwem zaciskéw S+, S-, oraz Sg w bloku zaciskow.

Operation drv |Zrédio sygnatu Start/stop 3 0-3 1 -

01 |Nr falownika w sieci - 1-250 1 -

CM 02 Wybor protokotu ) 0-1 0 i
(Communication) komunikaciji

03 |Predkosc komunikaciji - 0-4 3 -

Nalezy ustawi¢ nr falownika w sieci, wybrac protokét komunikacyjny oraz ustawic
predkosc komunikacji — w innym wypadku komunikacja RS-485 nie bedze aktywna.

¥ Wiecej o komunikacji znajdziesz w rozdziale: “komunikacja RS-485".
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| [
5.5 Blokada kierunku pracy

Mozliwe jest zablokowanie zmiany kierunku wirowania silnika. W tym clu
nastaw parameter Ad-09 na wartos¢ 1 lub 2.

dr (Drive) 20 D Kjerunek pracy F Set forward run. F )
silnika r Set reverse run.
0 Do not set run
prevention.
Ad (Advanced) 09 Bl.okada'kler'ur_lku 1 Set forvyard run 0 i
wirowania silnika prevention.
> Set reverse run
prevention.

1) Dostepne gdy Drv ustawione na O.

5.6 Praca automatyczna

Grupa Kod | Nazwa ‘-l Zakres ‘

Operation drv  [Zrédto sygnatu start/stop 1,2 0-3 1

Automatyczny start po

: L 1 0-1 0
odaniu zasilania

Ad (Advanced) 10

Mozliwa jest praca automatyczna napedu. W tym celu nalezy wybrac zrédto
start/stop jako terminal 1/O | ciagle podawa¢ signal startu Fx lub Rx. Po
podaniu zasilania falownik wystartuje automatycznie.

UWAGA

Po podaniu zasilania, silnik automatycznie wystartuje | bedzie rotowad!.
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Zasilanie

Czestotliwosé / /

Sygnat sta I s R

Ad10=0 Ad10=1

5.7 Reset | Restart

Po zaistnieniu btedu lub awarii, falownik przechodzi w stan btedu. Nalezy
skonfigurowac funkcje resetu | auoresetowania btedéw. Ustaw Pr08 na wartos¢ 1.

Jedn
Grupa Kod H Nastawal] Zakres |Domysinie
Operation drv  |Zrédio sygnatu start/stop 1,2 0-3 1

Pr
(Protection) 08 |Autoreset 1 0-1 0

Funkcja nie jest aktywna przy wybrze zrdédfa start/stop jako klawiatura lub RS-485.

UWAGA

Przy pracy automatycznej lub po autoresecie, silnik zacznie wirowac automatycznie!
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Frequency
Reset :
Prog=0

5.8 Nastawa czasow przyspieszania | hamowania

=

Progs=1

5.8.1Czasy Acc i Dec w oparciu o czestotliwos¢ maksymalng

Acceleration and deceleration time values can be set at the ACC and dEC codes

in the Operation group.

Grupa ‘.‘ NEVAIE ‘-l Zakres ‘
ACC

Czas przyspieszania - 0-0—6,000-01) 5.0 sec
Operation  |dEC [Czas zwalniania ; 00600007 | 100 | sec
FrM |F maksymalna - 40.00-400.00 60.00 Hz
09 JAcc/Dec odniesienie 0 0-1 0
bA (Basic)
08 [Skala czasu - 0-2 1

1) Zmiany w zaleznosci od nastawy Ba-08 (ilosc wy$wietlanych zer po przecinku).

Czasy Acc/Dec moga odnosic sie do czetsotliwosci maksymalnej lub
biezgcej falownika, w zaleznosci od nastawy parametru Ba-09.

Przy wyborze odniesienie f maksymalnej, czasy Acc | Dec wynosza: jezeli nastawa Acc | Dec

wynosi 10 sekund oraz f maksymalna wynosi 50 Hz oznacza to, ze falownik potrzebuje 10 sekund
by rozpedzic naped od OHz do 50Hz. Od OHz do 25Hz naped potrzebuje 5 skund. Przy wyborze

odniesienia jako f biezgca falownika, czasy Acc | Dec zawsze beda state. Dla przyktadu: naped
potrzebuje 10 sekund by przejsc od f biezacej do zadanej (praca na 10Hz | przyspieszanie do 12Hz
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skutkowac bedzie rampg 10 sekund).

F maksymgina. -

F biezaca \

EX

Acc. Dec.

Kod | Nazwa Skala czasu _‘
0 0.01-600.00 [sec] Rozdzielczosc 0,01
baos |>kala 1 0.1-6,000.0 [sec] 1 |Rozdzielczosc 0,1
czasu
2 1-60,000 [sec] Rozdzielczosé 1,0

5.8.2 Czasy Acc/Dec w odniesieniu do czestotliwosci pracy

ACC [Czas przyspiesznia 0.0-6,000.0" 5.0 sec
Operation )

dEC |Czas zwalniania - 0.0-6,000.0 10.0 Sec
bA (Basic) 09 |Acc/Dec odniesienie 1 0-1 0 -

1) Wyswietlanie wedle nastaw w Ba-08.

Czasy przyspieszania / zwalniania (Acc/Dec) mozna ustawi¢ w oparciu o
czas potrzebny do osiggniecia czestotliwosci nastepnego etapu pracy, liczac
wzgledem aktualnej czestotliwosci pracy.).

Dla przyktadu, jezeli odneisieniem dla Acc | Dec jest czestotliwosc pracy (Delta) a
nastawa Acc wynosi 5 sekund, to falownik operuje tak, jak pokazuje too ponizszy graf:.
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. 30Hz
Czestotliwgsce
10Hz
Czas
| L
57 10 [sec]
Start

5.8.3 Konfiguracja krokowego czasu zwalniania i przyspieszania

Grupa Kod Nazwa ‘-H Zakres | H

: . 1)
0.0-6,000.0 .
Operation ACC |Czas przyspieszania 5 5.0 sec
dEC |Czas zwalniania - 0.0 -6,000.0 10.0 sec
65 |Przypisanie funkcji do wejscia P1 0 0
66 |Przypisanie funkcji do wejscia P2 1 1
In (Input .. ; -
Terminal) 67 |Przypisanie funkcji do wejscia P3 8 0-27 2
682 [Przypisanie funkcji do wejscia P4__ 9 | 3 -
69, |Przypisanie funkcji do wejscia P5 10 4 -

1) Wysiwetlanie wedle nastaw w Ba-08.
2) Wejscia P3-P4 dostepne w modelach advanced 1/0.
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Grupa Kod H NEVAED - Zakres
20 i:zas przyspieszania krokowego 20
71 |Czas zwalniania krokowego 1 - 2.0
79 gzas przyspieszania krokowego 30
73 |Czas zwalniania krokowego 2 - 3.0
74 gzas przyspieszania krokowego 10
75 [Czas zwalniania krokowego 3 - 4.0
| 76 LClzas przyspieszania krokowego _ 00- 50
bA (Basic) — 6 600.0 sec
77 |Czas zwalniania krokowego 4 ' 5.0
78 gzas przyspieszania krokowego 10
79 |Czas zwalniania krokowego 5 - 4.0
80 gzas przyspieszania krokowego 30
81 [Czas zwalniania krokowego 6 - 3.0
82 g:zas przyspieszania krokowego 20
83 [Czas zwalniania krokowego 7 - 2.0

Ustaw wejscia In67-69") na wartosci 8-10 w celu przyporzadkowania
funkcji zwalniania | przyspieszania krokowego do wejsé P‘i’:—PS1 .
Zerowe czasy Acc | Dec ustawiane sg w grupie operation (Acc | Dec).

NAstawa czaséw przyspieszania/zwalniania krokwoego 1-7 w:  bA70 - bA83.

1) Wejscia P4,P5 dostepne w modelu Advanced I/O.
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Dec 4

cc 3 \%5
ec 6
Acc 2

ec’7
Czestotliwe$t Acc 1 K
Acc 0

P3 . N . .

P4 1 S 0

PS5 1 | .

B

Acc/Dec czasy \ ‘ P5 | ‘ P4 | ‘ P3

0 - - -
1 - - (+1)
2 - (+2) -
3 - (+2) (+1)
4 (+4) - -
5 (+4) - (+1)
6 (+4) (+2) -
7 (+4) (+2) (+1)
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5.9 Konfiguracja wzorca przyspieszania i zwalniania

Grupa

Ad
(Advanced)

Kod H NEVALE

Nastawa
Linear pattern
; ; operation
01 |Wzorzec przyspieszani S curve patiem
operation 0 ]
Linear pattern
02 |Wzorzec zwalniania operation
S-curve pattern
operation
03 |Krzywa s gradient 1100 " "
poczatkowy
04 |Krzywa S —gradient 100 " -

koncowy

Krzywe przyspieszania | zwalniania mozna ustawi¢ w parametrze Ad-01, 02.
Wybrac nalezy wzorzec liniowy lub z krzywg S. Nastepnie w parametrach Ad-
3 oraz Ad-04 ustawic nalezy pochylenie krzywej S.

UWAGA

Po wybraniu krzywej S, czasy Acc i Dec wydtuzg sie.
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Ad03 Ustala poziom gradientu gdy rozpoczyna sie przyspieszanie w przypadku korzystania z wzorca
przyspieszania / zwalniania o charakterystyce odpowiadajgcej krzywej S. Ad. 03 definiuje poziom
gradientu krzywej S jako warto$¢ procentowg, do potowy catkowietego przyspieszenia.

Ad04 Ustala poziom gradientu dla zakonczenia przyspieszania w przypadku
korzystania z wzorca przyspieszania / zwalniania o charakterystyce odpowiadajgcej
krzywej S. Ad. 03 definiuje poziom gradientu krzywej S jako wartos¢ procentowa, do
poftowy catkowietego przyspieszenia, powyzej potowy catkowitego przyspieszenia.

Referencja Acf | Dec

/—\ Potowa referencji
/ \ / Acc,Dec
AdO3 Ad04 AdO03 Ad04
Acc start Acc koniec Dec start = Dec koniec

Czestotliwos
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Gdy referencja Acc/Dec (bA09)odnosi sie do max f, podczas gdy docelowa f jest
mniejsza niz f maksyalna, krzywa s nie jest utworzona prawidtowo.

AccheC —rs—
Referencja

S/ \
doecelowa / N\

Czestotliwosg,
AdO3 AdO4 AdO3 Ado4

UWAGA

Zadwaz, ze gorna czesé krzywej moze by¢ ucieta, gdy f docelowa jest mniejsza niz f maksymalna.

Czas przyspieszania z krzywa S:

-ACC +Acc (Ad 3/120 %) ,acc (Ad 4/120 %)

Czas hamowania z krzywga S:

-dec +dec Ad 3/130 %) , gec  (Ad 42/100 %)
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5.10 Zatrzymywanie funkcji przyspieszania/zwalniania

Nalezy skonfigurowaé wielofunkcyjne zaciski wejsciowe w celu zatrzymania
przyspieszania lub zwalniania i pracowac z falownikiem przy statej czestotliwosci.

Grupa Kod azwa
65 | Przypisanie funkcji do wejscia P1 - 0
66 | Przypisanie funkcji do wejscia P2 - 1
In (Input . N o
Terminal) 67 | Przypisanie funkcji do wejscia P3 - 0-27 2 -
687 Przypisanie funkcji do wejscia PI4 - 3
6o Przypisanie funkcji do wejscia P5__ 24 4

Przypisz do jednego z wejs¢ wielofunkcyjnych funkcje nr 24 XCEL Stop.

Czestotliwosg
P5 [ [ ]

1) Wejscie P4,P5 dostene sg w wersji Advanced I/O.
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5.11 Sterowanie V/f (skalarne)

5.11.1Liniowy wzorzec V/f

Grupa H Kod H INEEVALTE] -I Zakres ‘
. L 30.00-
Operation MbF |Czestotliwosc bazowa - 400,00 60.00
19 |Czestotliwosc startowa - 0.10-10.00 0.50
dr (Drive)
09 [Tryb sterowania - 0-1 1
bA (Basic) 07 [Wybor krzywej V/F 0 0-2 0

Liniowy wzorzec V/F (napiecie/czestotliwos¢) konfiguruje falownik w celu zwiekszenia
lub zmniejszenia napiecia wyjsciowego ze statg wartoscig dla roznych czestotliwosci
pracy w oparciu o charakterystyki V/F. Liniowy wzorzec V/F jest szczegdlnie
uzyteczny gdy stosuje sie obcigzenie o statym momencie obrotowym

Czestotliwosc bazowa: Ustala czestotliwo$¢ znamionowa silnika. Czestotliwo$é znamionowa
silnika jest cz estotliwoscig zatomu i w kazdym przypadku nalezy jg poprawnie ustawic. W
celu ustalenia wartosci tego parametru nalezy zapoznac sie z tabliczkg znamionowa silnika.

Czestotliwosc startowa: Czestotliwosc od ktorej podawane jest napiecie na wyjsciu

Bazowa f

Wyjsciowa
u

zasilania
U
wyjsciowe |.

Start

Startowa f \
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5.11.2 Kwadratowy wzorzec V/f

bA (Basic)

07 [Wybor krzywej V/F

0-2

Falownik wytwarza napiecie wyjsciowe proporcjonalne do 1.5 kwadratu

czestotliwosci pracy. Wzorzec redukcji kwadratowej V/F jest idealny dla obcigzen,

takich jak wentylatory i pompy. Zapewnia nieliniowe wzorce przyspieszania i

zwalniania w celu utrzymania momentu obrotowego w catym zakresie czestotliwosci.

Naiecie

100%

.+ Czestotliwos¢

F bazowa

5.11.3 Krzywa V/f uzytkownika

Grupa

bA (Basic)

‘ Kod NEPAVEY Nastawa  Zakres
07 |Wybor krzywej V/F 2 0-2 0 -
41 Krzywa V/F - 0.00- 15.00 Hz
fczestotliwo$¢ 1 Max frg.
48 t(rzywa V/F napiecie 4 - 0-100 100 %

Falownik M100 umozliwia uzytkownikowi tworzenie wtasnej krzywej V/f.

W czterech punktach nalezy utworzy¢ punkty tamania krzywej, podawajgc

czetsotliwosc oraz odpowiadajgcej jej wartosc napiecia. Szczegdlnie przydatne

do operowania z nietypowymi silnikami.
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UWAGA

. Przy pracy z typowymi silnikami IM nalezy postugiwac¢ sie liniowym wzorcem U/f — w innym
wypadku moze byé pogorszenie momentu lub silnik moze sie zbytnio nagrzewac.
*  Przy krzywej U/f uzytkownika — podbicie momentu nie dziata.

Napieci

100}

bA48

bA46
Linear

bA44 e

bA4 2 "”',..,.,

Czestotliwosé

Startowa bA41 bA43bA45 bA47 Bazowa
Czestotliwosé Czestotliwos¢

5.11.4Nastawa napiecia wyjsciowego

The M100 inverter allows the configuration of the output voltage. Set the ratio as
a % unit for the 10v code.

This feature is for when running a motor with voltage that is lower than power voltage.

Nastawa napiecia
wyjsciowego

40.0-100.0 100.0 %

Operation
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Napiecie
100% nastawy
100%
70% nastawy
70%

Czestotliwos¢

Bazowa f

5.12 Podbicie momentu

5.12.1 Reczne podbicie momentu

Grupa H Kod H Nazwa _I Zakres ‘
dr (Drive) dris | /Vybor podbicia 0 0-1 0 -
momentu
Ftb  [Podbicie w prawo
Operation - 0.0-20.0 4.0 %
rtb  |Podbicie w lewo

Reczne zwiekszanie momentu obrotowego umozliwia uzytkownikom regulacje napiecia
wyjéciowego podczas wolnej pracy lub uruchamiania silnika. Zwiekszanie momentu
obrotowego przy matej predkosci lub zwiekszanie parametréw rozruchowych silnika poprzez
reczne zwiekszanie napiecia wyjsciowego. Nalezy skonfigurowac reczne zwiekszanie
momentu obrotowego podczas pracy z obcigzeniami ktére wymagajg duzego rozruchowego
momentu obrotowego, takimi jak obcigzenia wystepujgce w windach oraz dzwigach.

Nastawa recznego podbicia momentu

kod Opis

Ftb (Forward boost) Procentowe podbicie w prawo
rtb (Reverse boost) Procentowe podbicie w lewo

LSis | o




Learning Basic Features

Napiecie
100%

... . Bez podbicia
Podbicie w

Podbicie w Jewo

EX |
RX |

UWAGA

Zbyt wysoka nastawa skutkowac bedzie grzaniem sie silnika lub przemagnesowaniem.

5.12.2 Automatyczne podbicie momentu

Grupa Kod ‘ Nazwa Zakres

15 Wybor podbicia 1 0-1 0 i
momentu

Wzmaocnienie g
261 |autmatycznego 2 1-1000 2 -
podbicia momentu

Wzmocnienie
dr (Drive) 1) |motoryczne
27" lautomatycznego 120.0 | 0.0-3000 | 1200 | %

podbicia momentu

Wzmochnienie napiecia

regeneracyjnego 120.0 0.0-300.0 120.0 %
automatycznego
podbicia momentu

28D

1) Dostepne po wyborze Dr-15 na warto$¢ 1.

Automatyczne zwiekszanie momentu obrotowego umozliwia falownikowi automatyczne obliczenie
napiecia wyjsciowego potrzebnego do zwiekszenia momentu obrotowego w oparciu o
wprowadzone parametry silnika. Automatyczne zwiekszanie momentu obrotowego wymaga
parametrow zwigzanych z silnikiem, takich jak prad znamionowy, oraz prad przy braku obcigzenia,
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dlatego zanim mozliwe bedzie skonfigurowanie automatycznego zwiekszania
momentu obrotowego, nalezy wpisac petng tabliczke znamionowg silnika
(prad, napiecie, poslizg, cosinus fi, itp.).
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5.13 Wyboér trybu stopu

5.13.1 Stop z rampq Dec

NEVAVE] | ‘Nastawa | Zakres IDomys’Inie‘l Jedn,
Ad (Advanced) 08 |Tryb stopu 0 0-2 0 -

Falownik stopuje zgodnie z nastawg rampy zwalniania Dec.

Czestotliwosé

St

Czas zwalaniania
—Pp

5.13.2 Stop po hamowaniu DC

Mozliwy jest stop po uprzednim hamowaniu statopradowym.

Nazwa ”Nastawa | Zakres IDomyéInieIl Jedn.
Ad (Advanced) 08 |Tryb stopu 1 0-2 0 -
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5.13.3 Hamowanie wolnym wybiegiem

Mozliwe jest hamowanie wolnym wybiegiem (bezwtadnoscig silnika).

Nazwa HNastawa | Zakres IDomys’Inie|| Jedn.

Ad (Advanced) 08 |[Tryb stopu 2

Po otrzymaniu kmendy stop, napiecie na wyjsciu jest odcinane.

Czestotliwosé,
naiecie
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5.14 Limity czestotliwosci

Konfiguracja limitow dla czestotliwosci wyjsciowej.

5.14.1 Limit czestoltiwosci na podstawie czestotliwosci
startowej i maksymalnej

Grupa -I Nazwa | _ I Zakres ‘

Operation FrM |Czestotliwosc - 40.00-400.00 60.00 | Hz
maksymalna

dr (Drive) 19 [c7estotliwose ; 0.10-10.00 050 | Hz
Startowa

Czestotliwosc maksyalna: Jest to gorny limit czestotliwosci z najwyzszym
priorytetem, ktéry ogranicza czestotliwos¢ wyjsciowg do tego poziomu.

Czestotliwosc startowa: Czestotliwos¢, od ktérej rozpoczyna prace falownik.

5.14.2 Granice czestotliwosci

Grupa Kod H Nazwa |‘ Zakres ‘
24 W’chzeple I’|rr.1|tu 1 0-1 0
czestotliwosci
. Start frequency-
Dolny limit
Ad (Advanced) | 25y czestotliwosci - Frequ?irrlgi); upper 0.50 Hz
26, |Gomy limit ; 0.00-Max frg. 60.00 | Hz
czestotliwosci

1) Dostepne, gdy ustawiony na warto$¢ 1.
Ustaw Ad-24 na wartosc 1 w celu wigczenia limitow f. Ustaw poszczegdlne limity w Ad-25 i Ad-

26. Jezeli czestotliwosc zadawana jest za pomoca wejscia analogowego lub wejs¢ cyfrowych, to
czestotliwosc wyjsciowa falownika zachowywac sie bedzie, jak to pokazano na grafie ponizej:
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Gorny limit

Dolny limit]

Czestotliwosé

: Bez limitow /gérnego
dolnego

F maksymalna

10V

1
20mA

5.14.3 Omijanie czestotliwosci rezonansowych

V1 (Wej$cie napieciowe)
| (Wejscie pradowe)

Uzyj podanych nizej parametrow w celu ustawienia obszardéw czestotliwosci, ktore beda

pomijane i nie bedg podawane na wyjsciu przemiennika. Pomocne szczegolnie przy

wystepowaniu rezonanséw z korpusem mechanicznym napedzanej maszyny.

Grupa

Ad
(Advanced

Kod Nazwa  Nastawa Zakres
27 Pomljanlle o 1 0-1 0 -
czestotliwosci
1) Start frequency-
28 Dolny limit - Frequency jump upper limit 10.00 Hz
obszaru 1 1
Gorny limit Frequency jump lower limit 1
2% |obszaru 1 i —Max frq. Ltk
Start frequency—
30y  [Dolny limit - Frequency jump upper limit 20.00 Hz
obszaru 2 2
Gorny limit Frequency jump lower limit 2
31y | obszaru 2 i —Max frq. 25U || vk
o Start frequency—
Dolny limit ) _—
32 obszaru 3 - Frequencyju;np upper limit 30.00 | Hz
Gorny limit Frequency jump lower limit 3
33y obszaru 3 i —Max frg. €200 e

1) Dostepne, gdy Ad27 ustawione na wartos¢ 1.

Ustaw Ad27 na wartosc 1 by zainicjalizowa¢ funkcje pomijania obszaréw

czestotliwosci. Nastaw kolejne obszary pomijania w Ad28-33. Wartosci miescic
sie musza w granicach f startowej | f maksymalnej.
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Czestotliwosé

Ad33

Ad32

Ad31

Ad30 -

Ad29 o o

Ad28 10V V1 (wejScie napieciowe)
0 zl’OmA | (wejscie pradowe)

start |

_:gdy czestotliwo$c zadana maleje

__ 1 gdy czestotliwosc zadana wzrasta

Pomijanie czestotliwosci wykorzystuje sie w celu unikniecia czetotliwosci rezonanséw
mechnicznych. Skoki poprzez pasma czetotliwosci nastepujg gdy silnik przyspiesza lub zwalnia.
Czestotliwosci pracy nie mogg by¢ ustalanie w granicach ustalonego pasma skoku czestotliwosci.

Gdy nastawa czestotliwosci zostaje zwiekszona, podczas gdy warto$¢ nastawy
parametru czestotliwosci (napiecie, prad, komunikacja RS-485, ustawianie za pomoca
klawiatury, itd.) znajduje sie w granicach pasma skoku czestotliwosci, to czestotliwosc
zostanie utrzymana na dolnej warto$ci granicznej pasma czestotliwosci. Nastepnie
czestotliwos¢ zostanie zwiekszona gdy nastawa parametru czestotliwosci przekracza
zakres czestotliwosci uzywanych przez pasmo skoku czestotliwosci.
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[
6 Nauka zaawansowanych funkcji

6.1 Hamowanie pragdem stalym DC

Podczas procesu hamowania, zgodnie z nastawiong rampg DEC, oraz po
osiggnieciu czestotliwosci hamowania DC (DC braking frequency), falownik
zacznie podawac prad DC do silnika w celu catkowitego wyhamowania.

6.1.1 Stop z hamowaniem DC

Po otrzymaniu komendy STOP (zdjecie sygnatu start), i po osiagnieciu czestotliwosci hamowania DC ,
nastawianej w parametrze Ad17, falownik zaczyna podawa¢ DC do silnika | stopuje go.

Grupa Kod Nazwa Zakres I
08 |Tryb stopu 1 0-2 0 -
Blokowanie wyjscia przed 0.00-
14, poczatkiem hamowania ) 60.00 bt Sec
Ad 159 | DC czas hamowania - 0.0-60.0 1.0 sec
(Advanced) ) . ~ .
16 DC wielko$¢ hamowania - 0-200 50 %
L . Start
17, h(;zrgzt,cv)gm;%:éozr)oczynama = freggeggy 5.00 Hz

1) Dostepne, gdy Ad08 ustawione na 1.

Ustaw Ad08 na 1 (DC braking stop).

Ad14: Ustaw czas blokowania wyjscia przemiennika przed rozpoczeciem hamowania.
Ad15: Ustaw czas podawania napiecia DC do silnika.

Ad16: Ustaw wielkos¢ hamowania. 100% oznacza prad znamionowy silnika.

Ad17: Ustaw czestotliwo$c rozpoczynania hamowania DC.

UWAGA

Zachowaj ostroznos¢, gdyz bardzo tatwo uszkodzic silnik (przegrzanie) w przypadku
podawania zbyt wielkiej ilosci DC do silnika lub gdy czas hamowania DC jest zbyt digi.
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dl4.Ad15
Ad17 ‘Ié_‘ &

Czestotliwosé

Napie,cie | [

Prad DC \ SV

start

Hamwanie DC nie dziala gdy Ad15 lub 16 ustawione jest na zero.

Czas blokowania wyjscia (Ad14): W sytuaciji, gdy obcigzenie na wale silnika jest bardzo duze, lub
gdy czas rozpoczecia hamowania DC jest ustwaiony wysoko, istnieje duze ryzyko wystgpienia
btedu OC (over current), ktéry spowodowany jest stanami nieustalonymi, majacymi miejsce w
silniku. By zapobiec wystepowaniu btedu, ustaw czas blokowania wyjscia przed hamowaniem DC.

Ustaw odpowiedni wspétczynnik proporcji inercji na wale silnika. Ma to
wplyw na nastawe wzmocnienia regulatora funkcji hamowania DC.

Nastawa
0 Mniej niz 10 — krotnos¢ silnika
bA16 Wielko$¢ inercii 1 10 — krotnosc inrecji silnika
2 Wiecej niz 10- krotnosc inrecji silnika

6.1.2 Start po hamowaniu stalopradowym DC

Falownik startuje po uprzednim podaniu napiecia DC do silnika.

Grupa Kod H NEVAYE) _ I Zakres ‘
13 Wielkosc hamowania DC przed ) 0-200 50 %
Ad startem
(Advanced) 12 Czas hamowania DC przed ) 0.0-60.0 0.0 sec
startem

Ad13: 100% oznacza prad znamionowy silnika (MrC).

Ad12: Po tym czasie ropocznie sie rpzyspieszanie.
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UWAGA

Zbyt dtugi lub silny process hamowania moze przegrzac silnik.

Czest. /

Ad12

DC

Nie dziata, gdy Ad13 lub Ad12 ustawione na 0.

6.1.3 Hamowanie DC podczas stopu

Grupa Kod H NEFAVEN ‘l Zakres ‘

T

+

Ad13

Ad 13 |Wielkosc hamowania DC - | o200 50 | %
(Advanced)
In (quut 67 Przypisanie funkcji do wejscia 11 0-27 5 i
Terminal) cyfrowego P3

Ad13: NAstawa bazuje na wartosci ustawionej w (MrC).

Przydziel do jednego z wejs¢ cyfrowych, np. P3 funkcje nr 11. Po

wyzwoleniu wejscia, falownik podaje napiecie DC do silnika.

DC
P3

Start ——
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6.2 Predkos¢ nadrzedna JOG

6.2.1 Operacja JOG wyzwalana za pomoca wejscia cyfrowego

Kod ‘

-‘ Zakres I

Grupa Nazwa
s 11 |Czestotliwosc JOG . 0.00- 10.00 | Hz
(Drive) Max frg.
In (Input 69/ Przypisanie funkcji do 4 0-27 4
Terminal) wejscia cyfrowego P5

1) Dostepne dla modeli a advanced I/0O.

W parametrze dr11 nastaw czetsotliwosc predkosci JOG. Pamietaj, ze predkosc Jog
ma najwyzszy priorytet | nadpisuje inne sygnaty zadajgce predkosc.

Przypisz funkcje JOG do jednego z wejs¢ cyfrowych | wyzwalaj funkcje za pomoca éw wejscia.
Predkos¢ JOG musi zawierac sie miedzy f startowg a f maksyamalna.

Zawsze musi byc podany sygnat Startu w lewa lub prawa strone (Fx, Rx). Patrz rysunek nizej.

N

Czestotliwosd r

PS5 —
Start (FX)
—— "\‘
oO— P1| FX:In65=0
SN
0—& P5| JOG : In69=4
[CMI
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6.2.2 Operacja JOG wyzwlaana pojedynczym sygnatem

Nastaw { 7akres 'Domysl
nie .
dr (Drive) 11 Czestotliwosc JOG - 0.00-Max frg.| 10.00| Hz
68"/ |Przypisanie funkcji do wejécia 26 0-27 3 -
In (Input cyfrowego P4
Terminal) 1) Przypisanie funkcji do wejscia
69 cyfrowego P5 27 0-27 4 1 -

1) Dostepne dla modeli a Advanced 1/0.

Czestotliwosc JOG ustal w parametrze dr11.

Przypisujgc do jednego z wejs¢ funkcje JOG-Fx lub JOG-Rx , mozliwe jest wyzwalanie funkcji JOG
oraz kierunku pracy za pomoca pojedynczego sygnatu (bez dodatkowego sygnaty FX lub Rx).

il I — /=
LT 0N N —

P1L [FX:In65=0

-
o—

-
O— JOG: In68 = ?6

P4
aw

%%

LSis | 109




Learning Protection Features

6.3 Sterowanie géra/dét (up/down)

Zrédto sygnatu zadawania

Operation Frq 2 0-10 0 -
czestotliwosci
Przypisanie funkcji do wejscia
65 0 0 -
cyfrowego P1
67 Przypisanie funkcji do wejscia 25 9 i

In (Input cyfrowego P3 0-27

Terminal) 681) Przypisanie funkcji do wejscia 15 3
cyfrowego P4 )
691) Przypisanie funkcji do wejscia 16 4 :
cyfrowego P5
Zapamietanie czestotliwosci i . i
Ad 65 | 6raidsf 0-1 0
A 00—
QU 642) Zapamietana czetsotiwosc - 0 0(f)quax 000 | Hz

1) Dostgpne dla modeli z advanced I/O.
2) Dostepne, gdy Ad65 ustawione na 1.

Zapamietywanie czestotliwosci goéra/doét

Mozliwe jest zadawanie czestotliwosci za pomoca wejsc cyfrowych. Sterowanie
goéra/ddl polega na impulsowym podawaniu sygnatu zadajgcym czestotliwosc.
Umozliwia to wykorzystanie ,np. Przycisku monostabilnego.

W tym celu nalezy przypisac do funkcji Fr9 funkcje nr 10. Nastepnie do dwdch wejsc cyfrowych
nalezy przypisac funkcje (Up) zwiekszania czestotliwosci oraz (Down) zmniejszania czestotliwosci.

W parametrze Ad65 moztiwy jest wybdr zapamietywania ostatniej czestotliwosci
gé6ra/dot, np. Po zaniku zasilania.

Moztiwe jest rowniez kasowanie zapamietanej czestotliwosci. W tym celu nalezy do jednego z
wejsc cyfrowych przypisaé funkcje kasowania zapamietanej czestotliwosci (wartos¢ 25).

Ad65 Zapamietrywanie gora/dét | (Initial value) [Wytaczone

1 Wigczone
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Zapamietana

czestotliwosé Podglad wartosci zapamigtane;

Podczas zadawania czestotliwo$ci zygnatem goéra lub dot, nastgpi wyzwolenie funkciji
kasowania zapamietania czestotliwosci gora/dot — sygnat jest nieaktywny (nie dziata).

Ustawianie funkcji géra/dét

Da 010 a a d C I
Operation | Frq |4rodto sygnatu zadawania 10 0-10 0 :
czestotliwosci
65 |Przyoisanie funkcji wejscia P1 0 0 -
In (Input 68~/ [Przyoisanie funkcji wejscia P4 15 0-27 3 -
Terminal)
69%) Przyoisanie funkcji wejscia P5 16 4 -
Ad 66 |Tryb pracy gora/doét - 0-2 0 -
(Advanced) 67 |Krok czestotliwosci dla géra/dét - O'OS_MaX 0.00 Hz
1q.
1) Dostepne dla modeli z advanced I/O.
Kod NAzwa ‘ Opis
(Inci)tial Zwiekszanie/zmniejszanie czestotliwosci w oparciu o f
Tryb pracy value) |maksymalng | startowg
Ad66 gora/dét 1 [fwigkszanie lub zmniejszanie czestotliwosci o krok nastawiony
w Ad67
2 Kompozycja opcji nr 0 oraz 1
Krok

Ad67 gzestotliwosci Wartosc skoku czestotliwosci dla sygnatu gora/dot
dla géra/dot
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[—— \ 1
—O 0—% P1 In65=0
—e N |
—O O— P3 In67=25
R — 1
—O O— P4 In68=15
—e 1
—O O— P5 In69=16
CM
Czesttlivosc \
P4(UP) = s
P5 (DOWN) I [ |

SIEUT (I E S ———

Zapamietana ‘
f d

Wyjsciowa f | | \

P3(czyszczeni ): ‘

P4 (UP) | [

Start (FX)
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6.4 Sterowanie wektorowe

Grupa Kod Nazwa Nastawa Zakres | Domys$lnie Jednostka

dr (drive) | 09 Tryb sterowania 2 0-2 1 -

Proste sterowanie wektorowe automatycznie zwigksza moment startowy gdy taki jest
wymagany przez a?hkaCJ . Kompensuje takze poslizg silnika dzigki czemu moze
utrzymywac on statg predkos¢

Reczne wzmocnienie momentu jest nieaktywne jesli ustawimy sterowanie wektorowe.

6.5 Sterowanie tréjprzewodowe (impulsowy start/stop)

Grupa  Kod H Nazwa |‘ Zakres
Przypisanie funkcji do wejscia
65 cyfrowego P1 ) 0
In (Input
Terminal) - ~ ~ 0-27 ~ -
691) Przypisanie funkcji do wejscia 17 4
cyfrowego P5

1) Dostepne dla modeli z Advanced I/O.

Przypisz do jednego z wejs¢ funkcje sterowania trojprzewodowego. Sterowanie pzowala na
impulsowe zadawanie sygnatu start/stop. Czas trwania sygnatu musi by¢ diuzszy niz 50 msec. W
przyktadzie ponizej zastosowano przycisk STOP z zestykiem NC podtaczonym pod wejscie P5.
Dwa przyciski start (w lewo | prawo) podtgczono pod wejscia P1 oraz P2 (zestyk NO).
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Czestotliwos¢ /—\
Lot /

FX m
RX |l
EEICAIID s——

P1|FX: In65=0

P2 |RX:In66=1

P5]3 wire: In69 = 17

CM

6.6 Funkcja trwania DWELL

Funkcja trwania wyzwalana jest przy odpowiedniej czetsotliwosci oraz trwa
nastawiony czas. Szczegolnie przydatna przy operowaniu z dzwigami czy windami
| hamulcami mechanicznymi zamontowanymi na silniku.

Grupa Kod H Nazwa ‘ - I Zakres ‘

Start frequency-
Ad 20 |Czestotliwosc dwell - Maximum 5.00 Hz
T, Czas operowania dla Heduency
21 P - 0.0-10.0 0.0 | sec
dwell
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Czestotliwosc dwell: Zniamionowa wartosc poslizgu wyrazona w Hz. Podawana
na silnik w celu generacji momentu przed otwarciem hamulca.

Czestotliwoscé
Czest. dwell

F startowa /
|

Dwell time

sat | —

UWAGA

Operacja dwell nie dziata, gdy:
*  Czestotliwosc dwell wynosi O lub gdy czas operowania wynosi 0.
* W przypadku re akceleracji — dwell uznaje pierwszy sygnat przyspieszania.

[Operacja dwell]
Frequency

Zmiany f zadanej

F dwell

Czas
operowani

St | I e

6.7 Kompensacja poslizgu

Grupa | Kod H Nazwa -I Zakres ‘
Mr
C |Prad znamionowy silnika - 0.1-150.0 - A
Operation
MKW |Moc znamionowa silnika - 0.1-2.2 - kW
11 |Liczba pdl silnika - 2-12 4 -
bA (Basic) 12 |Znamionowy poslizg - 0.00-10.00 - Hz
14 |Prad jatowy - 0.1-100.0 - A
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Grupa h Nazwa “| ‘Zakres

15 |Wydajnosc silnika 50-100 - %
16 \Wspdtczynnik inercji na 0-2 0
wale
dr (Drive) 09 [Tryb sterowania 1 0-1 1

(Wartosci domysine MrC | bA12—-15 determinowane sg parametrem MkW.)

Ustaw dr09 na wartosc 1 — kompensacja poslizgu.

Falownik bedzie kompensowacé poslizg w sytuacjach, gdy obcigzenie wzrasta.

Wynikow predkosc wyjsciowa bedzie bardziej doktadna.

MKkW: Moc znamionowa silnika.

MKW |Wybor mocy silnika

Nastawa
0.1 0.1kw
2.2 2.2kW

bA11: Wprowadz ilosc poli silnika z tabliczki znamionowe;.

bA12: Wprowadz poslizg, wylicz postugujgc sie wzorem:

rom P
fs =fr-——mm
120

s = poslizg

r= f znamionowa
rpm= predkosc RPM
p = llosc poli silnika

Przyktad) Znamionowa f wynosi 60 Hz, predkosc obrotowa wynosi 1740 rpm, ilosc pdl wynosi 4:

1740
fs =60 -

120

MrC: Prad znamionowy silnika z tabliczki.

bA14: Prad jatowy bez obciazenia. Przewaznie 40% pradu znamionowego silnika. Uruchom
falownik w trybie U/f na predkosci znamionowej bez obcigzenia i sprawdz prad wyjsciowy.

4
=2Hz
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bA15: Sprawnosc¢ silnika.

bA16: Wspdtczynnik inercji.

INEVAVE] Nastawa
0 Mniej niz 10 — krotnosc bezwitadnosci silnika
bA16 ?/r:/:i;iczynnlk 1 10-krotnosc bezwtadnosci silnika
2 Wiecej niz 10 — krotnoéc bezwtadnosci silnika

Motor rotation

Synchronous speed
lip
compensation
Motor rotation
speed
Load ratio

6.8 Regulacja PID

H Nastawal Zakres ‘Domys’lnie||.]edn.
AP 01\Wybér PID 1 0-1 0 -

0.00-400.00 0.00 | Hz

(Application) ? ;
18.:2PID wartosc zwrotna A0 0 oA
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Grupa -H Nazwa -| Zakres
0.00-
19y |PID warto$c zadana - Max frq. ?008 /L_/'Z
/0.0-100.0 ' ’
200 1PID wartodc zadana Zzrddio - 0_5
21y [PID sygnat zwrotny zrédto - 0-3 2
221) |Wzmocnienie P regulatora - 0.0-999.9 300.0 %
231) [Czas catkowania | regulatora - 0.10-32.00 1.00 sec
D[CZas TozniczRowania D
24 - 0.00-30.00 0.00 sec
regulatora
28y [Tryb PID - 0-1 0
1 PID output frg.
2% |Limit gorny PID . Lowerlimit- | 6000 | Hz
Max frg.
Start frg.—
30y [ Limit dolny PID - PID output frq 0.50 Hz
upper limit
1)
02""|Jednostka PID - 0-1 0 -
371) Czas opdznienia uspienie - 0.0-2000.0 60.0 sec
38 n - oFoF 0.00-Max
1|Czestotliwosc uspienia - frq 0.00 Hz
39y |Poziom wybudzenia - 0.0-100.0 35.0 %
In (Input 65 Przypisanie funkcji do wejscig 21 0-27 i
Terminal) cyfrowego P1

1) Dostepne, gdy APO1 ustawione na 1.

6.8.1PID podstawowe nastawy

Regulacja PID pozwala na automatyczng regulacje przeptywu, temperatury, cisnienia i wielu
innych procesow, kontrolujgc warto$¢ czestotliwosci wyjsciowej falownika. Regulacja jest wielce
istotna podczas przebiegu znakomitej wiekszosci proceséw produkcyjnych oraz ogdlnie
procesow fizyko — chemicznych. W przypadku operowania z obcigzeniami zmienno -
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momentowymi, jakimi sg gtdwnie wentylatry i pompy, nalezy dazy¢ do regulacji, gdyz
takie dziatanie pozwala na prace silnikow ponizej czestotliwosci znamionowej,czego
z kolei implikacja, sg znaczne oszczednosci energii elektryczne;j.

By wigczyc regulacje PID: Nastaw AP0O1 na wartos¢ 1 (PID operation) w grupie
(AP). Nastepnie wpisz wartosc zadang w AP19 i monitoruj sygnat zwrotny.

Dostepne sa dwa rodzaje operowania PID; normalny PID oraz procesowy
PID. Wybierz odpowiedni tryb pracy regulator aw AP28 (PID mode).

AP21: Ustaw zrédto sygnatu zwrotnego do regulatora PID (wejscie z przetwornika lub czujnika).

Kod ‘ Nazwa Nastawa H Opis

0 12 (1) wejscie pradowe analogowe
(0-20 [mA)Y
1 12 (V) weiécie napieciowe analogowe
AP21 |Wybor zrédta sygnaty (0-10[v] )™
zwrotnego PID 9 V1 wejscie napieciowe analogowe
(0=10 [V])
3 lkomunikacja RS-485 1?)

1) Dostgpne dla modeli z advanced I/O.

2) Gdy zrodtem jest RS-48: mozliwy odczyt/zapis z inkrementacjg 0.1 % za pomocg
0x001E (adres wspdlny), niezaleznie od nastawy AP02 (PID unit selection).

AP22: Ustaw wartosc wzmocnienia P dla regulatora PID. Czton P mnozy uchyb
przez staty wspoétczynnik. Wieksza nastawa wprawdzie prowadzi do szybszej
odpowiedzi uktadu, lecz z drugiej strony prowadzi do oscylacji w uktadzie.

AP23: Ustaw czas catkowania | dla PID. Czion | odpowiada za niwelacje uchybu.
Sprowadza uchyb do zera. Przyspiesza regulacje, lecz wprowadza tez oscylacje.

AP24: Ustaw czas rozniczkowania D dla regulatora PID. Czion D odpwiedzialny jest za jako$¢
regulacji w stanach nieustabilizowanych. Wptywa na przeregulowania | skraca czas regulacji.

AP28: Wybierz tryb pracy regulatora PID — procesowy lub normalny.
AP29, AP30: Limituje wyjscie regulatora PID.
AP20: Wybér zrédta zadawania wartosci zadanej dla regulatora PID.

AP02: Wybierz jednostke PID: Hz (czestotliwos¢) lub % (procenty). (AP02 = 0: Hz, AP02 = 1: %)

In65—In69: Po przypisaniu do jednego z wejsc funkcji PID SWITCH operation, wartoscig zadang
dla regulatora PID staje sie wartosc zadana czestotliwosci. Patrz blok przeptywu ponizej.

120 | LSis




Learning Protection Features

! [
POdczas wyzwolenia funkcji PID SWITCH OERATION nie jest wskazywana wartosc
zwrotna dla regulatora PID. Pokazywana jest wartosc czestotliwosci zadane;.

Operowanie w trybie normalny PID (AP28=0)

Fraquency
conversion *!

PID Gain
Application WLt =unction nout
AI'Q2 =0 hreguency opera.on o N
AI'0? = 1:% oparation® AP22:P Galn Input Terminal:
AP23:] Gain In65:69 PID switch
operation?
PI cerimand sottirg AP24;D Gain P1.-P5
Anpicanan PIC Lim",
Keypad1/2 _> Application
APZ) 1 ¥
) Analog . Analog = AP29:HLimit
input filter irput scale 0 PID RCF"
: = el g AP28: L-Limit
Vi It Temrinal Tpu: “ermiac] ! > > < [ 3
0-10 (V] B ‘o Q I8 O—> PID oLtput
ne.ss e J H s L/_ o> froquency
0
2 .0 O
V:0-10(V] —> > i s© L1 Kt PIDOUTY
E0-20[mA]
0 | Keypad
1 | Keypad 2
nternal = z
communication Z | vi:0-av
3| 120:0-20mA
<] V)00V
s | Ccmmunication
PID F/R sattir 3
Analog Analog
input filter irputscale Application
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Normal PID control block diagram

1) RS-485 communication is added to the PID feedback group.
2) PID REF (PID reference) value can be checked and configured at AP19. When
APO02 = 0, the unit is set to [Hz]. When APO2 = 1, the unit is set to [%)].

3) PID FBK (PID feedback volume) value can be checked at AP18. The unit is identical to
the unit of the AP19 parameter value.

4) When the PID switch operation (21, PID operation switched to normal operation) signal is
input to the multi-function input (standard 1/0 model: P1-P3, advanced I/O model: P1-P5)
while the AP02 is set to 1, percentage value is converted and output to the frequency value.

5)Polarity of PID OUT (Normal PID output) is unipolar, and it is limited by AP29 (H-

Limit, Frequency jump upper limit 1) and AP28 (L-Limit, Frequency jump lower limit 1).

6) 100.0% is the FrM (maxFreq that is the maximum frequency) parameter setting.

Operoawanie w trybie procesowego PID (AP28=1)
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Process PID control block diagram

1) Main reference is a frequency (Frg=10, Up/Down operation excluded) set at the Frg/bA05 codes in the
Operation group, and the actual output frequency is the main reference and PID OU2 (PID block output).

2)When the PID switching operation is selected, the main reference becomes the actual output frequency.

3) PID OU1, the output in the PID block diagram, is bipolar and the parameter is limited
by the AP29 (PID upper limit) code.

4) PID OU2 is the actual frequency and is limited by the FrM (maxFreq, the
maximum frequency) and AP28 (L-Limit, frequency jump lower limit 1) codes.

122 | LSis




Learning Protection Features

Uspienie & wybudzenie
Falownik w sposdb automatyczny potrafi przejsc w tryb uspienia po obnizeniu
sygnatu zwrotnego ponizej nastawy w (AP38) przez czas nastawiony w (AP37). W

trybie uspienia, falownik w sposéb ciggty monitoruje sygnat zwrotny. Jezeli
przekroczy on wartosc ustawiong w (AP39) wybudzi falownik z trybu uspienia.

Tryb uspienia nie dziata, gdy nie jest podany sygnat startu.

Sleep Freq Wakeuplevel

PIDReferenc
PIDFeedbaclk / V

OQutput
frequency

RUNcommand

PID Active

- »
Sleep Delay
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6.9 Oszczednosc energii

| INastawa | Zakres | sean)

Ad (Advanced) 51 |Funkcia oszczednosci - | o030 0 %
energii

Wpisz procentowg redukcje napiecia wyjsciowego do silnika w Ad51 (100% - 10v).

Funkcja wyzwalana jest, gdy silnik dziata bez obcigzenia lub na bardzo matym obcigzeniu.
Nastepuje redukcja napigcia wyjsciowego, podawanego do silnika (100% - napiecie silnika).

Prad

\ Ad51
Napiecie wyjsciowe

6.10 Lotny start/zanik zasilania

Grupa Kod H Nastawa Zakres ‘Domys’l
71 |Tryb pracy lotnego startu - 0000-1111 | 0000 | Bits
72 |Poziom pradu SS - 80-200 100 %
Cn (Control) 7 \évszmocnlenle P regulatra 0-9999 500 )
74 (Slzsas catkowania regulatora 0-9999 1000 i
OU (Output 31/ Prz_}/plsanle funk_c1| do
: wyj$cia przekaxnikowego 15 0-19 17 -
Terminal) 32
lub cyfrowego

Funkcja pozwala na przejmowanie wirujgcych bezwitadnosci podczas ich ciggtego wirowania.

Funkcja bazuje na estymaciji pradu wyjsciowego, nie dziata wiec dokfadnie.
Pracuj nad odpowiednimi nastawami parametrow 72-74.

Mozna wybrac jeden z czterech trybow pracy:
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Kod | Nazwa ‘ ‘funckja
Speed ---1 |Lotny start podczas przyspieszania.
bee --1- |Po resecie btedu (Pr08=1)
Cn71 |search - - —
selection -1--  [Po chwilowym zaniku zasilania (Autostart)
1--- [Po dtugotrwatym zaniku zasilania (Ad10)

Cn72: Parametr limitujgcy przeptyw pradu podczas operacji szukania predkosci.
Nalezy go trymowac¢ wedle wiasnych potrzeb. 100% oznacza wpisany prad
znamionowy silnika do pamieci falownika(MrC).

Cn73, Cn74: Mozliwe jest trymowanie cztonéw P/l regulatora funkcji szukania
predkosci. Nastaw wedle wiasnych potrzeb.

0OU31, OU32: Wyjscie przekaznikowe moze sygnalizowa¢ wyzwolenie funkgji lotnego startu dla
potrzeb systemoéw zewnetrznych, sterownika PLC, systemu nadzorczego, itp. (3ABC).

Przykiad) Operowanie po zaniku zasilania

U wejsciowe

Czestotl.
t1 t2
—r—>
Napiecie
Cn72
Prad

Wyijscie przekaznikowe
| 1
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W przypadku wystapienia zaniku zasilania, falownik blokuje wyjscie
i pokazuje monit btedu: “low Voltage Trip” (LVT).

Po powrocie zasilania, czestotliwosc oraz napiecie wyjsciowe sg
podawane na wyjscie za pomoca kontroli wewnetrznego regulatora PI.

t1: Jezlei prad wzrosnie powyzej nastawy w Cn72, napiecie przestaje
wzrasta¢ a czestotliwosc zaczyna maleg.

t2: Jezeli prad spadnie ponizej nastawy w Cn72, napiecie
ponownie wzrasta a czestotliwosc przestaje opadac.

Po estymacji warto$ci czestotiwosci i napigcia, falownik podaje na wyjsciu czestotliwos¢ , jaka

byta nastawiona przed wystaapieniem btedu zbyt niskiego napiecia (LVT).

Funkcji tej mozna uzywaé do duzych bezwitadnosci. W przypadku wystapienia
btedu przecigzenia, wytrymuj nastawy i zrestartuj falownik.

Falownik M100 zapewnia bezprzerwowg prace przy zanikach<=15ms , ze
znamionowym obcigzeniem na wyjsciu.

Jezeli napiecie na szynie DC falownika spadnie ponizej krytycznego poziomu na

czas dtuzszy niz 15ms, falownik przestanie operwacé i pokaze monit btedu LVT.
Btad LVT dziata, gdy zasilanie wejsciowe miesci sie w zakresie: 200-240 VAC.

6.11 Funkcja autorestartu

Grupa Kod H -I Zakres ‘

Pr 09 |Liczba prob autorestartow - 0-10 0  [count

(Protection) 10 Czas pomiedzy kolejnymi

probami autorestartu falownika| 00-60.0 1.0 sec

Pr09: Po wystgpieniu btedu falownik uruchamia funkcje diagnostyczna, ktéra wyzwala funkcje
autorestartu falownika. Funkcja wyzwalana jest przez czas ustawiony w Pr10 z liczbg powtérzen
ustawiong w Pr09. Licznik funkcji autoresetu zeruje sie w chwili recznego zresetowania btedu
(wejscie cyfrowe z funkcjg reset lub przycisk Stop/Reset na klawiaturze falownika).

Jezeli falownik jest przegrzany, uszkodzony sprzetowo lub wyzwolona jest funkcja
Bx (blokada pracy), to funkcja autoresetu nie dziata. Opcje autorestartu sa
identyczne wedle nastaw w (Cn71- 74).

Ponizszy przykigd pokazuje operowanie, gdy licznik funkcji autoresetu zlicza do 2.
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V. Btad
Normaln@ETcwanie.
Czestotliwos¢ SS
Napiecie L/ SS / / /
Loy Start > -
Reset SS Pri0 n
Start s
30 sekund
Auto restart prébajnr ; 1 2 1 0 2

6.12 Czestotliwos¢é nosna (kluczowania)

Grupa_ Kod | Nastawa | zakres | Douinig] jEE
(Co(ilrt]rol) 04 | Czestotliwo$¢ no$na - 1.0-15.0 3.0 kHz

W przypadku gtosnej pracy silnika, podwyzszenie czestotliwosci nosnej bedzie
skutkowaé jego wyciszeniem. Jednakze wigze sie to tez z ubytkiem mocy wyjsciowe;j
(patrz graf zaleznosci f kluczowania od mocy wyjsciowej na koncu instrukcji).

Kod H NESEWE] H Plusy | minusy wysokiej f kluczowania
Cicha praca silnika

Nastawa f kluczowania Zwigkszone straty ciepta

>10kHz<15KHz Zwiekszona gtosnosc operowania falownika

Zwigkszona generacja pradu uptywu przez
falownik

Cn04
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6.13 Operowanie z drugim silnikiem (2

ndmotor)

Falownik pozwala na niejednoczesne operowanie z dwoma réznymi silnikami.
Falownik przetrzymuje w pamieci nastawy drugiego silnika i przetgcza sie na
nie po wyzwoleniu funkcji drugiego silnika za pomocg wejscia cyfrowego.

ga|fp_ SllilsEes : 0.0-6000.0 50 | sec
przyspieszania
05 2nd silnik czas hamowania - 0.0-6000.0 10.0 sec
M2 07 |2 silnik bazowa f - 30.00-Max frg. 60.00 Hz
(Secondary
1) nd _, .
Motor) 12 |2" " silnik prad - 0.1-100.0 - A
25 12" silnik krzywa V/f i 0-2 0
2" silnik podbicie 0
26 momentu EWD - 0.0-15.0 4.0 0%
2" silnik podbicie 0
27 momentu REV - 0.0-15.0 4.0 0%
28 an silnik poziom utyku - 30-150 150 %
2nd motor electric
M2 2% silnik zabezpieczenie thermal continuous
(Secondary 29 - operation level 150 %
Motor)l) cieplne dla 1 minuty (M2-30)
=200
29 siinik zabezpieczen 50—
g : ) 2nd motor electrig 0
30 glegrlgvev;irl]?amag’fego thermal 1 min levgl 100 %
p (M2-29)
Przypisanie funkcji do
65 i 0
wejscia cyfrowego P1 ) )
In (Input
Terminal) - T ~ 0-27 ~ ~
2[PTZypisanie funkcji do
69 wejscia cyfrowego P5 12 4 i

1)Dostepne, gdy jedno z wejsc cyfrowych posiada przypisang funkcje nr 12 (Second motor selection).
2)DOstepne dla modeli z advanced I/O.

W przypadku operowania z dwoma silnikami nalezy: wyzwolic funkcje drugiego
silnika za pomoca jednego z wejsc cyfrowych. Przetgczy¢ wyjscie falownika na

drugi silnik (po uprzednim upewnieniu sie, ze falownik jest w trybie STOP).
Falownik bedzie oprowac z nastawami drugiego silnika. Patrz rysunek ponize;j.
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M100

6.14 Drugie zrédto zadawania oraz start/stop

Funkcja pozwala na okreslenie drugiego zrodta zadawania sygnatu

czestotliwosci oraz, lub sygnatu start/stop. Przypisujac funkcje do wejscia
cyfrowego, drugiego zrédta, w kazdej chwili mozliwa jest zmiana zmiany zrédta.

_ drv  |Zrédio sygnatu start/stop - 0-3 1 -
Operation -
Frq |Zrédto sygnatu czetsotliwosci - 0-10 0 -
bA (Basic) 041) Drugie Zrédto start/stop - 03 1 -
05% [Drugie zrodto czestotliwosci - 0-10 0 -
In (Input 65— |Przypisanie funkcji do wejscia

: 2) 22 0-27 -

Terminal) | 6977 leyfrowego

1) Dostepne dla modeli z advanced 1/O.

Przetgczanie zrodet ma miejsce w momencie wyzwolenia wejscia cyfrowego, z
przypisang funkcjg drugiego zrédta zadawania. Opcje wyboru zrodfa sygnatu dla
pierwszego | drugiego zrédta sg identyczne. Patrz tabela ponizej.

Kod Nazwa Nastawa Opis
0 Klawiatura
1 Terminal LEX: Praca da Ihr7n{'l||
bAO4 |Drugie zrodto block RX: Praca do tyiu
start/sto 2  |operation{EX: Start/Stap
a RX: WYbor kierunku
9 l)
Drugie zrodio 0 [~ Klawiatura 1
B0 czestotliwosci 1 Pl Klawiatura 2
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Potencjometr wbudowany: 0-5 [V]

Nazwa | Nastawal| | Opis

Wejscie V1: 0-10 [V]

Wejscie 12: 0-20 [mA]"

[Analog | Wejscie I2: 0-10[V] ™’

Potencjometr oraz I2 (1)

'Potencjometr oraz 12 (V)™

0 N ool A W

Potencjometr oraz V1

9 Komunikacja RS-485"

10 Gora/dot

1) Dostepne dla modeli z advanced 1/O.

W tabeli ponizej umieszczono parametry zwigzane z przetaczaniem sie
pomiedzy dwoma zrédtami sygnatéw start/stop | zadawania czestotliwosci.

Grupa ‘ Kod Nazwa ‘Nastawa Zakres
. drv  |Pierwsze zrodio Start/stop 3 0-3 1
Operation
Frq |Pierwsze zrédto czestotliwoski 0 0-10 0
bA (Basic) 04 |Drugie zrodto start/stop 1 0-3 1
05 |Drugie zrédto czestotliwosci 0 0-10 0
In (Input 69~  |Przypisanie funkcji do wejscla 22 0-27 4
Terminal) P5

1) Dostepne dla modeli z advanced I/O.

Graf ponizej ilustruje operowania falownika z nastawami z tabeli wyzej, oraz
f zadana wynosi 30 Hz, orazAd08=0.
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Communication FX I_I
FX |
P5: 2" Switch | | ]
Output Freq.
30.00 / \\ / N
A \

O 006 ©

6.15 Nastawa napiecia wejSciowego

Nazwa I Nastawa Zakres Domslml @

bA (Basic) 19 Napleme wejsciowe falownika - 170-240

Ustaw odpowiednig wartosc napiecia wejsciowego przemiennika. Pamietaj, ze biad
LVT pojawia sie, gdy wejscie miesci sie w zakresie 200-240VAC.

6.16 Nastawa wartosci
fabrycznych/domysinych parametréw

Kod I Nazwa ’ NEH EE]

0 |Brak pwrotu

1 [Wszystkie grupy

CF Power c,jo 2 |Tylko grupa operation
(Configuration) » ?:t:?xs:ych 3 |Tylko dr °
4 [Tylko ba
5 |Tylko Ad
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Nazwa |

Nastawa

6 [Tylko Cn
7 |Tylko In

8 |Tylko OU
9 |Tylko CM
10 [Tylko AP
11 |[Tylko Pr

12 [Tylko M2
13 [Tylko CF

W prametrze CF93 mozliwy jest powrét do nastawa fabrycznych parametrow.
Wybierz z listy ktére grupy chcesz inicjalizowac do nastaw fabrycznych.
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Rejestracja hasta

Jedn
Kod NEVATED Zakres Domysinie
CE 94 |Rejestracja hasta - 0000-FFFF 0000
(Configuration) 95 Blokada’ ) 0000-FFFE 0000
parametrow

Zarejestruj hasto w celu ochrony parametrow przed dostepnem oséb postronnych.
Hasto musi sktgdac¢ sie ze znakéw: (0-9, A, b, C, d, E, F).

UWAGA

Zapisz, lub zapamietaj hasto — porzebne bedzie do odblokowania dostepu do parametrow.

Domyslinie hasto ustawione jest na ‘0000.” Przy pierwszej rejestracji hasta, wpisz
cokolwiek innego niz warto$¢ ‘0000.’

Podazaj za wskazdéwkami ponizej — pierwsza rejestracja hasta.

krok Instrukcja ‘ Wyswietlane ‘

1 |ldz do kodu CF94 . CF94
2 |Wcisnij dwukrotnie [ENT] . 0000
3 |Wpisz hasto (przyktadowo, ‘0123’). 0123
4 |Hasto mruga. 0123
5  |Wcisnij [ENT] . ——CF94_
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6.17 Blokada parametréw

Jedn
Zakres DomysInie
95 [Hasto do blokady . 0000-FFFF | 0000
CF (Configuration) arametrow
94  |Rejestracja hasta - 0000-FFFF 0000

Mozliwe jest blokowanie zmian nasaw parametrow. W tym celu najpierw zarejestruj hasto.

Instrukcja ponizej pokazuje jak zablokowac¢ dostepn do zmiany nastaw parametréw.

Krok Instrukcja I Wyswietlane

1 IdZ do CF95. CF95
2 Wcisnij [ENT]. UL
3 Gdy dostep jest mozliwy, widnieje napis: ‘UL’ (Unlock) UL
4 |Wcisnij [ENT]. 0000
5  |Wpisz hasto w CF95, przykigdowo:( ‘0123’). 0123
6 Wcisnij [ENT] . L
7 Gdy blokada zatozona, wyswietla sie: ‘L’ (Lock) L
8  |Wcisnij [ENT]. CF95

Instrukcje ponizej pkazujg jak odblokowa¢ zmiany nastaw parametrow CF94 code.

Krok Instrukcja | Wyswietlane

1 Idx do koduCF95. CF95
2 |wecisnij [ENT]. L
3 |Wysiwteli sie: ‘L’ (Lock) L
4 |wcisnij [ENT]. 0000
5  |Wpisz hasto (przyktadowo, ‘0123’). 0123
6  |Wcisnij [ENT]. UL
7 Wysiwetli sie ‘UL’ (Unlock) UL
8 Wecisnij [ENT]. CF95
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6.18 Zapobieganie btedowi zbyt wysokiego

napiecia podczas hamowania

Funkcja uzywa regeneratywnej sity hamowania w celu zapobiegania zbyt

nadmiernemu naladowaniu sie kondensaora DC. Po przekroczeniu pewnej

granicy, falownik sygnalizuje btad OVT — zbyt wysokiego napiecia na szynie DC.

Grupa INEPAVE J‘ Zakres

Ad
(Advanced) Tryb stopu 0
BIT 0 (--1): Zapobieganie
utykowi podczas ACC
BIT 1 (-1-): Zapobieganie
Pr 50 utykowi podczas normalnej - 000-111 000 Bits
. pracy
Ptz BIT 2 (1-): Zapobieganie
utykowi podczas hamowania
530 Limit napiecia podczas 0 0-1 0 )
hamowania
1) Pr53 (dostepne, gdy BIT2 kodu Pr50 ustawiony na 1.
W celu inicjacji funkcji, ustaw Bit nr 2 kodu Pr50 na wartosc 1.
6.19 Kontrola hamulca
Grupa ‘ Kod Nazwa Nastawa Zakres ‘
dr (Drive) 09 |Tryb sterowania 0 0-1 1 -
1Y |Prad otwarcia hamulca - 0.0-180.4 50.0 %
1) |Czas opdznienia otwarcia
42 -
hamulca 0.00-10.00 1.00 sec
44~) |Czestotliwosé FWD otwarcia i 0.00- 1.00 Hz
Ad hamulca Max frq.
(Advanced) ,-4 |Czestotliwosc REV otwarcig 0.00- woz || e
hamulca Max frg. )
46" Czas opoznienia zamkniecp - 0.00-10.00 1.00 sec
hamulca
1) Czestotliwosc zamkniecia 0.00-
47 hamulca - Max frg. 200 | Hz
OU (Output 31/ |Przypisanie funkcji do wyjscip 19 0-19 17
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1) Ad41, Ad42, oraz Ad44—-47 dostepne, gdy OU31 lub OU32 ustawione na 19.

Funkcja kontroluje otwarcie | zamkniecie hamulca elektromagnetycznego silnia. Dziata, gdy
ustawiono dr09 na 0 (V/F). Przed konfigurowanie funkgji, sprawdz, czy algorytm sterowania to U/f.

Hamowanie DC oraz operacja DWELL nie jest aktywna, gdy dziata funkcja obstugi hamulca.
Sekwencja otwarcia hamulca

Falownik przyspiesza do czestotliwoéci otwarcia hamulca (Ad44— 45w prawym lub
lewym kierunku. Po osiggnieciu czestotliwosci otwarcia, generowany jest prad
otwarcia hamulca(Ad41), wyjscie jest aktywowane (przekaznik, wyjscie cyfrowe). Po
uptynieciu czasu (Ad42) falownik przyspiesza | operuje normalnie.

Sekwencja zamknigcia hamulca

Po otrzymaniu sygnatu STOP, falownik zwalnia. Po osiagnieciu czestotliwosci
(Ad47), falownik przestaje zwalniac | wysyla sygnat na wyjscie (przekaznik). Po
upynieciu czasu (Ad46) falownik hamuje do zera.

UWAGA
Funkcja dziata poprawnie, gdy tryb sterowania ustawiony na U/f oraz

czestotliwosc otwarcie hamulca ustawiona jest wyzej, niz czestotliwosc
zamkniecia hamulca.
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Czestotliwo$¢-Ad44_Ad45 Ad47
Prqd Ad41
TAd42 Ad46
V silnika —1
Przekaznik
< e Brake open " I
Otwarcie Zamkniecie
hamulca hamulca

Algorytm V/f
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6.20 Wyjscie analogowe

Moztiwy jest wskaz jednej z fizycznych wielkosci opisujgcych zachowanie sie
silnika, za pomoca wyjscia analogowego.

Grupa Kod H NEVALED -‘ Zakres |

Wskaz na wyjsciu

OU (Output 01 analogowym ’ 0-3 0 i
Terminal) 02 Poziom wyjscia i 10-200 100 %
analogowego
Kod ‘ Nazwa NESEVE] H Wyjscie dla 10 VDC
0 |Czestotliwosé Maksymalna (FrM)
1 |Prad 150% pradu znamionowego
0OU01 | Analog output option
2 |Napiecie AC 282V
3 |Szyna DC falownikgd DC 410V

0OU02: Dopasuj sygnat wyjscia dla poprawnego wysiwetlania na urzadzeniach zewnetrznych.

0.=7Q,vdc
RN Gy /7\
CM N
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6.21 Wyjscie cyfrowe

6.21.1 Przypisanie funkcji do wyjscia przekaznikowego

Wybierz jedng z dostepnych funkcji dla wyjscia przekaznikowego.

Grupa Kod H NEVALE]

Nastawa
0 |FDT-1
1 |FDT-2
2 |FDT-3
3 |[FDT-4
4 [FDT-5
5 |Overload (OL)
6 [Inverter overload (IOL)
7 [Motor stall (STALL)
8 [Over voltage trip (Ovt)
Przypisanie| 9 [Low voltage trip (Lvt)
31 L?lefgxﬂﬁ(a 10 [Inverter cooling pin overheat (OHt)
Y lub wyjscial 11 |l ost command 17
Oou otawrty 12 [RUN
(Output kolektor
Terminal) 13 |Stop
14 |Steady
15 [Speed search
16 |Ready
17 | Trip output
18 |Cooling fan abnormal condition warning
19 |Brake control signal
bit 000-111
Wviscie --1 [Po zaniku zasilania
30y biggju -1- |Wszystkie poza brakiem zasilania 010
Po przekroczeniu liczby prob Pr09 (Auto restart

1-- |count)

1) OU30: dziata, gdy wyjscie ustawione na 17 (Trip output — sygnalizacje btedu falownika).
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Opis wszystkich mozliwych nastaw wyjscia.

OuU31
(0U32)

NESEVE]

Detekcja czestotliwosci 1. Steruje wyjscie, gdy wartosc bezwgledna
czestotliwosci (Nastawiona - wyjsciowa) < detekcja czestotliwosci obszar/2.

Grupa kod Nazwa Nastawa| zakres |Domys.|Jed.
Detekcja -
OU (Output 58 |czestotliwosci . |00 10.00 |Hz
Terminal) Max frq.
obszar
0:FDT-1 ) ) 40Hz
Gdy OU58 wynosi 10.0, funkcja FDT-1 SOk
dziafa jak na grafie obok. Frequency
= 0HZ
35Hz
Operation 15Hz 20Hz
frequency
f
MO
2 Run =x cmd
2 ——
Dteekcja czstotliwosci 2.
(Nastawiona f = detekcji czestotliwosci) &[FDT-1]
Grupa kod Nazwa Nastawa | zakres [Domys. | Jed.
Dteekcj
a
57 30.00
OU (Output czestotiwiosci 0.00- Hz
Terminal) 58 Pasmo Max frg. 10.00
detekcji
1:FDT-2
50Hz
Gdy kody OU57, OU58 Frequency 30Hz
ustawione na 30 Hz i 10 Hz reference
FDT-2 dziata jak na grafie
obok. Operation 25Hz /—ﬁ
;frequency
MO —

Ao N N W |
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0U31 (0U32) |

Nastawa

Steruje wyjsciem, gdy wartosc bezwgledna (f wyjsciowa—operacyjna) <

Detekcja , czestotliwosci obszar/2.
Grupa kod Nazwa Nastawa | zakres |Domys. |Jed.
Detekcja
ou 5T |ezestotliwosci i 0.00—- 30.00
(Output Pasmo Max frq Hz
Terminal) 58 N - ' 10.00
detekcji
2:FDT-3
Gdy kody OU57, OU58
ustawiono na 30 Hz 20H2 35Hz
~oraz 10 Hz FDT-3 _ /N 25Hz
dziata jak na grafie Operation 4 AN

Z frequency Tt

-

obok.

Steruje wyjsciem, gdy:
Podczas przyspieszanai: Operacyjna f= Dtekcji f

Podczas hamowania: f operacyjna>(f detekcji—pasmo detekgciji f/2)

Grupa kod Nazwa Nastawa zakres |Domys. |Jed.
OU (Output 57 | F detekciji - 0.00— 30.00
Terminal) 58 |Pasmo ’ Max frg. 1000 | Hz
3:FDT-4 detekciji

Gdy kody OU57, OU58
ustawiono na 30 Hz

oraz10 HzFDT-4 dziata 30Hz 25Hz
jak na grafie obok. Operation / \

F o

MO

—E—HZSI%
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OU31 (0U32)

Parameter
Setting

Operacja odwrotna do FDT-4:
* Podczas przyspieszania: Operacyjna f = f detekcji
+ Podczas hamowania: f operacyjna>(f detekcji—pasmo detekcji f/2)

Grupa kod Nazwa Nastawa zakres |[Domys. |Jed.

OU (Output —2+ = Setekd] —— 000~ (5

Terminal) asmo i Max frg. ' z
4: FDT-5 detekcji f

Gdy kody OU57, OU58

ustawiono na 30 Hz 30Hz

oraz 10 Hz FDT-5 dziata, ) 25Hz

. i Operation

jak na grafie obok. _ frequency /

mo I | —

?O:Sverload Przecigzenie — patrz funkcje zabezpieczajgce w grupie Prt.
6 : Inverter Przecigzenie falownika (150% pradu znamionowego FALOWNIKA przez 60 sekund

overload (IOL)

na wyjsciu).

7 : Motor stall
(STALL)

Utyk silnika — patrz skojarzone zabezpieczenie wgrupie Prt.

8: Over voltage
trip (Owvt)

Sygnalizuje przekroczenie (410 Vdc) na szynie DC.

9: Low voltage
trip (Lvt)

Sygnalizuje zanik zasilania lub opadniecie napiecia DC na sznie DC ponizej
krytycznego pozomu.

10: ITyerter .
cooling pir

temperatury z ra|

N
Sygnalizuje, ze przegrzany jest falownik — wskaz
diatora. overheat (OHt)

(OHt)
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OU31 (0U32)

Nastawa Opis
11: Lost . . . . .
command Sygnalizacja utraty sygnatu zadawania (analog, komunikacja).
Sygnalizacja pracy.
Operation /—\
frequency
12 : RUN =
vo [
e en ]
13: Stop Sygnalizacja braku pracy.
Praca na f zadane;.
Operation
frequency
14 : Steady =
MO |
e o
193 Speze Realizacja lotnego startu.
search
16 : Ready Gotowosc do pracy.
17 : Trip output |Sygnalizacja btedu.
18 : Cooling fan
abnormal Usterka wentylatora chtodzgcego falownik.
warning
. Brakg Kontrola hamulca elektromagnetycznego silnika.
control signal

1) Dostepne dla modeli z advanced 1/O.
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6.22 Funkcja naciggu DRAW

Grupa Kod H NEVAED -I Zakres ‘

AP 70 |Operacja Draw - 0-4 0 -

(Application) | 71 |Wspétczynnik DRAW - 0.0-100.0 0.0 %

Operacja DRAW jest funkcjg naciggu, ktéra umozliwia utrzymywanie statego
naciggu przewijanego materiatu. Bazuje na wspofczynniku, ktéry okresla stoien
Zmiany czestotliwosci wyjsciowj w czasie.

Wspétczynnik zalezy od wyboru wejscia dla funkcji DRAW AP70 (Draw operation) .

Kod | Nazwa NESEWE! ‘ Funkcja

0 Brak oeprowania DRAW

1 [vi-10V)

AP70 |Draw operation 2 V0 (0-5V)

3 12 (1) (0—20 mA))1

4 o) -10w?

1) Dostepne dla modeli z advanced I/O.

Ustaw AP70 na wartos¢ 1, 2, lub 3.

Jezeli warto$¢ wejscia jest wieksza niz mediana wejscia analogowego, determinowage
przez In08- 11, In38-41, In53-56, oraz In58—61, wartosc jest dodawana na wyjsciu
czestotliwosci, zgodnie z proporcjgustawiong w AP71. Jezlei wartosc wejscia jest
mniejsza od mediany, na wyjsciu wartosc czestotiwosci jest odejmowana.

Przykiad operacji DRAW

Warto$c zadana f wynosi 30 Hz, AP70=1(V1l: 0 —-10 V), AP71=10.0%, oraz In07-
InN11 majg wartosci domysine, czestotliwosc konwertowana dla funkcji DRAW
wynosi 27 Hz (V1=0 V)-33 Hz (V1=10 V).

Gdy ustawiono AP70 na 1 (V1), czestotliwo$c wyliczana jest nastepujgco:

, AP71 IN8 + IN10 2
fref = Frer +\frer X 755 %\ Vin == *\IN10—-1IN8

UWAGA
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+ Ustaw poprawnie Frg/bAQ5 oraz the AP70 (Draw operation).
. Jezlei wybierzesz to samo wejscie: Frq=3 (V1) oraz dla AP70=1 (V1), operacja DRAW nie dziata.
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6.23 Kontrola wentylatora chtodzacego

Jedn
Grupa Kod H Nastawa|| Zakres |Domysinie
Pr (Protection) 79 Dziatanie po wykryciu usterki ) 0-1 1
wentylatora
OU (Output 31/ — . o
Terminal) 39 Przypisanie funkcji do wyjscia 18 0-19 17

Woybierz akcje dziatania po wykryciu usterki wentylatora (dalsze operowanie, wytaczenie) w Pr79 .

Gdy Pr79 ustawione na 0 (Continuous operation when cooling fan fault), na wyjsciu
OU31 pojawi sie ostrzezenie (warning).

NESEVE] Opis

Falowni dziata dalej, operuje.
. Moztiwe jest wysterowania wyjssia jako ostrzezenie o wadliwym wentylatorze.
Ptrz parametry zwigzane z przypisaniem funkcji do wyjscia (grupa OUT).

Pr79=0 UWAGA

Jezeli falownik bedzie operowac bez wentylatora chtodzgcego, prawdopodobnie
ulegnie przegrzaniu i pojawi sie monit o zbyt wysokiej temperaturze radiatora.

Falownik stopuje po wykryciu usterki wentylatora.
&FA | . :
Pr7o=1 |« Wysiwetli sie __FAD falownik wystopuje.

*Moztiwe wysterowanie wyjscia btedu OU31 lub OU32 na
warto$¢ 17 (Trip output).

6.24 Podglad zmiennych operowania
Prad wyjsciowy

Parametr Cur pokazuje aktualny prad wyjsciowy przemiennika.

| ‘Nastawa | Zakres I Domys’lnie||Jedn.
Operation CUr |Prad wyjsciowy - - - A
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Predkos¢ RPM

Parametr rPM pkazuje aktualna predko$c¢ obrotowa silnika (nalezy wpisac ilosc biegunéw silnika).

| Jedn

Nastawa Zakres |Domyslnie
Operation rPM [Predkos¢ RPM - - - rpm
bA (Basic) 11 |llosc pal silnika - 2-12 4

AP (Application) 01 |Wybdr PID - 0-1 0

Ad (Advanced) | 63 \r’g,zl\;lnocnie”ie wyswietlania 1-1,000 | 100 | %

Gdy falownik operuje w trybie V/f, falownik przelicza Hz na rPM wedle formuty:

120 f Ad 63
rPM =

bA11 100 %
Gdy APO1 wybrano na 1 (PID control), sygnat zwrotny pokazywany jest jako Hz.
bA11: wpisz ilosc pdl silnika. Od tego zalezy poprawne wyswietlanie rPM.

Ad63: Przeskalowanie wskazywanej wartosci (np. dla motoreduktoréw).

Podglad na napiecie DC falownika

Parametr dCL wysSiwetla aktualg wartos¢ napiecia DC.

‘ ‘Nastawa | Zakres I Domys’lnie‘l\]edn.
Operation dCL |Napiecie na szynie DC - - - \Y

r

Napiecie DC wynosi: napiecie wejsciowe razy

Zmienna uzytkownika
Moztiwy jest podglad na zmienng usatwiong w dr81 za pomoca kodu vOL.

Mozliwy jest wybor jednej z dostepnych wielkosci, jako wyswietlana zmienna uzytkownika vOL.
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Nastawa Zakres 'Domys’l
nie

Operation vOL Zmienna uzytkownika - - \%
. Wybor zmiennej i N i
dr (Drive) 81 uzytwkonika 0~4

dr81

Monitor code selection

0 Npiecie wyjsciowe [V] vOL
1 Moc wyjsciowa [KW] POr
2 Moment [kgf x m] tOr
3 Analog V1 [V] viM
4 |Analog 12 [mA/V]y [2M

1) Dostepny po wyborze zworki SW2.

Wptyw na wartosc momentu ma nastawa w parametzre bA15 — wydajnos¢ silnika.

Range Selection At Power Input

W parametrze CF01 mozna wybra¢ wyswietlanie zmiennej po zasileniu falownika.
Najpierw wpisz dane silnika w celu poprawnego wskazu danej zmienne;.

Grupa Kod H\Iazwa
CF o1 Wybor zmiennej po
(Configuration) starcie

tawa
0 |Docelowa f (0.00)
1 | Czas (ACC)
2 | Czas (dEC)
3 | Start/Stop (drv)
4 | Zrédto zadawania f (Frq)
5 | Moc silnika (MKW)
6 | Pradsilnika (MrC)
7 | BAzowa f (MbF)
8 | F max. (FrM)
9 | Napiecie wyjsciowe (I0v)
Podbicie momentu fwd
10 [(Ftb)
Podbicie momentu REV
11 [(rtb)
12 | Prad wyjsciowy (Cur)
13 | Predkosé RPM (rPM)
14 | Npiecie DC (dCL)
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Grupa Kod INazwa Nastawa
15| Sygnal uzywtkonika

16|Brak (nOn)
Otworz grupe wszystkich
17 [parametrow (OGr)

6.25 Podglad statusu terminal I/O

Monitorowanie wejsé/wyjsé

Mozliwy jest podglad na bitowe wyzwolenie wejs¢/wyjsc.

Grupa KodI NEVAVED |Nastawal I ‘ Domyélnie||.]edn.
In (Input . _ [P00-111(Standard) i ,
Terminal) 90 Ptatus wejsc 00000-11111(Advanced) Bits

Gdy wyzwolone sg wejscia P1,P3,P4, to wyswietlacz wskazuje:

00 4 T

5P 4P 3P 2P 1P

% Dla wersji standard dostene sa wejscia P1-P3.

L)

Podglad na wyjscia

Moztiwy jest podglad status wyjs¢ falownika.

Kod H Nazwa ‘Nastawal Zakres ‘DomyélnieIIJedn.
41 |Status wyjs¢ - 00-11 00 Bits

OU (Output
Terminal)

Gdy przekaznik wyjsciowy jest wysterowany, wyswietlacz wskazuije:
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6.26 Monitor btedu oraz usterek

Kod nOn w grupie OPERATION pokazuje ostatni btgd, jaki miat miejsce w falowniku.

Grupa i Nazwa |- | Zakres

Operation nOn |Out of order signal

Po wystapieniu btedu moztiwy jest podglad na status btedu, dodatkowo falownik
pokazuje stan w jakim przebywat falownik w momencie wystapienia btedu.

Pozycja Prz kiad wyswietlania
Czestotliwosé 30.00

Prad 5.0

ACC Blad podczas przyspieszania
ACC/DEC DEC Btgd podczas hamowania

STD Btad podczas pracy na f zadanej

Sprawdz liste wszystkich bteddw oraz akcji naprawczych, zaprezentowanych
w ostatnich rozdziatach tego podrecznika.

Monitor historii btedow
Pro91-95: w tych parametrach znajduja sie informacj an temat ostatnich 5 btedéw.

Pro6: kasuje historie zapisang w Pr91-95 codes.

Nastaiia| zakres
91 [Historia btedu 1 - - nOn
Pr - ~ - - - -
(Protection) 95 |Historia btedu 5 - - non
96 |Kasowanie historii bledéw - 0-1 0

Btad mozna monitorowaé z posiomu grupy OPERATION — kod nOn.

152 | LSiIs




Learning Protection Features

Po resecie btedu za pomoca przycisku klawiatury RESET lub za pomoca wejscia
cyfrowego, informace o btedzie sg przerzucane do Pr91 . Jednoczesnie ostatni btgd
zostat zrotowany na Pr92 itp. Przyktgd ponizej pokazuje nawigowanie z historig btedow:

Next code
[
o Operation status during the fault trip
Current code
Froc EEH) =
ENT

Previous code
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7 Zabezpieczenia falownika

7.1 Zabezpieczenia silnika

7.1.1 Elektroniczny termik silnika (ETH)

Ustaw Pr40 na wartos$¢ 1.

Falownik zlicza prad w czasie wedle odwrotnej charaketrystyki kwadratowe;j.

40 |Wybor zabezpieczenia 1 0-1 0
Electronic thermal
421 |Pozio pradu dla 1 minuty - continuous 150 %
Pr operation level-200
(Protection) : 50-
iy || EEEL Bl - Electronic thermal 1 100 %
ciagtego operowania minute level
1" [Spossb chtodzenia - 0-1 0

silnika

1) Wyswietlane, gdy ustawiono Pr40 na 1.
2) Nie wiecej niz 150%.

Pr42: Wpisz procentowg wartosc pradu dla zabezpieczeia, nie mniej niz w Pr43.
Pr43: Wpisz procentowg warto$c pradu dla pracy ciggtej — bez wyzwalania zabezpieczenia.

Pr41: Wybierz sposéb chlodzenia silnika. Catka cieplna bedzie wyliczna inaczej
dla chtodzenia wtasnego | obcego.

Kod ‘ NEPAVE H Nastawa ‘ Opis

pr411) Sposob chtodzenia 0 Wiasne
silnika 1 Obce

1) Wyswietlane, gdy Pr40ustawione nal.
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Prad ciggty [%]
T iR ————————— Prdl=1_ ...

Czestotliwos¢ [Hz]

20 60
Prad [%]
Pr42
Pr43
60 ETH czas do btedu [seconds]
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7.1.2 Ostrzeganie przed przecigzeniem

Ustaw OU31 na wartos¢ 5. (Overload: OL)

Nastaw Zakres Dorpysl Jedn
nie
1) Ostrzeganie przed
Pr (Protection) 187 |przecigzeniem - 30-150 150 %
19 |Czas alarmu - 0.0-30.0 10.0 S
OU (Output 31/ L . o )
Terminal) 2 Przypisanie funkcji do wyjscia 5 0-19 17

1) Wartos$c bazujgca na pradzie znamionowym (MrC).
t: Czas alarmu

t t
<> <>

Pr18
Prad

Wyiscre

Btad przeciagzenia

Grupa Kod | Nazwa Zakres |
20 |Aktywacja zabezpieczenia 1 0-1 1 -
Pr iR Poziom pradu - 30-200 180 %
(Protection)
224 |CZas trwania pradu na wyjsciu - 0.0-60.0 60.0 S

1) Wyswietlane, gdy ustawiono Pr20 na1.

Ustaw Pr20 na wartos¢ 1.

Funkcja blokuje wyjscie falownika o aktywac;ji btedu.

7.1.3 Zabezpieczeni przed utykiem

Podczas przyspieszania: Falownik rozpoczyna hamowanie po osiggnieciu pradu,
ustawionego w Pr52.
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Podczas pracy na f zadanej: Falownik hamuje po osiagnieciu pradu , ustawionego w Pr52.

Podczas hamowania: Falownik przestaje hamowag¢, gdy napiecie na szynie
DC osiggnie poziom maksymalny. Nastepnie ponwonie hamuje.

Pr52: Wpisz wartosc pradu ochrony przed utykiem w odniesieniu do prgdu znamionowego (MrC).

0OU31/0U32: mozliwe jest wysterowanie wyjscia, infrmujgce o zaistnieniu utyku silnika.

Grupa NEFAVED - Zakres
Wybdr ochrony utyku 000-111 000 Bit
(PfOTEC“O”) 52 |Poziom pradu utyku : 30-200 150 %
OU (Output | 31/ . - -
Terminal) 3 Przypisaie funkcji do wyjscia 7 0-19 17

Pr50: Nastawy bitowe ochrony przed utykiem.

Nastawa
-1 Przyspieszanie
tall prevention
Pr50 [selection -1- [Praca na f zadanej
1-- Hamowanie

Po wigczeniu ochrony przed utykiem, czasy ACCi DEC ulegajg zmianom.

Pr52
e
Czestotliwos¢ gg

+—
t1 2
e § —
Przyspieszanie Praca na f zadanej
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Napiecie DC Y (S

Czestotliwo$é _R

Wyijscie

Hamowanie

7.2 Zabezpieczenia falownika

7.2.1 Kontrola faz wyjsciowych
Ustaw Pr05 na warto$é 1.

Falownik zablokuje wyjscie w przypadku wykrycia braku jednej z faz wyjsciowych U,V,W.

”Nastawal Zakres IDomys’Inie‘l Jedn,
Pr (Protection) 05 | Wybdr ochorny ckf na wyjsciu 1 0-1 0 -

UWAGA

Zabezpieczenie nie bedzie dziata¢ prawidtowo bez wpisania tabliczki silnika, szczegdlnie
pradu znamionowego. Zabezpieczenie nie dziata prawidtowo przy operowaniu z matymi
obcigzeniami (przewymiarowany falownik wzgledem mocy silnika).

Nastaw
a Opis

Kod ‘ NEVALED

Zabezpieczenie ckf 0 Wytaczone
rna wyjsciu 1 wigczone

Pros

7.2.2 Btad zewnetrzny Eternal Trip
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Mozliwe jest wyzwalanie btedu external trip — btgd zewnetrzny. W tym celu nalezy
przypisac do jednego z wejsc cyfrowych, funkcje Ecxternal trip.

Mozliwy jest wybdér sygnatu No oraz NC.

Jedn
Grupa Kod Nastawa| |Zakres Domysinie
65 [Przypisanie funkcji do wejscia P1 - 0
In (Input 0-27
Terminal) 681 |Przypisanie funkcji do wejscia P4~ 18] 3 -
1\
69~  Przypisanie funkcji do wejscia P5 19 4 -

1) Dostepne dla modeli z advanced I/O.

p— \
O—& Pl |FXx In65 =g
Ju— W

O_

P4 |N.O In68=18

(N
S P5 |N.C In69=19
A\

Czestotliwos¢

P4 (A) ]

P5 (B)

Start

7.2.3 Przeciazenie falownika

‘Nastawa I Zakres ‘ Domys’lnie||Jedn.‘

OU (Output 31/

Terminal) 32 Przypisanie funkcji do wyjscia 6 0-19 17 -
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Po przekroczeniu rgdu znamionowego na wyjsciu, falownik aktywuje funkcje
samozabezpieczajgcay sie. Btgd wystgpi jezeli na wyjsciu bedzie ptynat prad 150% przez okres 60
sekund. Mozliwe jest wysterowania wyjscia, ktore informowac bedzie o przecigzeniu falownika.
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7.2.4 Utrata sygnatu zadawania czestotliwosci

Mozliwe jest wysterowanie dziatania falownika w momencie wykrycia utraty sygnatu
zadajgcego predkosc.

Grupa Kod H Nastawa‘l Zakres ‘Domyélnie||Jedn.
15 Po_Z|om wyzwolenia funkcji dla 0 0-2 0
wejsc analogowych
Pr 12 Sposob dziatania falownika po ) 0-2 0
(Protection) wykryciu btedu
Czas po ktérym bedzie
13 . - 0.1-120.0 1.0 ]
sygnalizowany biad
OU (Output| 31/ N . -
Terminal) 32 Przyspisanie funkcji do wyjscia 11 0-19 17

Pr15: Ustaw poziomy wejsc analogowych, dla ktérych ma byc aktywowana funkcja utraty sygnatu.

I NESEVE] |Opis

0 Brak
Poziom wyzwolenia 1 Gdy na wejsciu sygnat potowe mniejszy niz
Pr15 funkcji dla wejs¢ ustawiony w In 8, In38, oraz In53.

cyfrowych Gdy na wejsciu wartosc jest mniejsza niz

ustawiona w In 8, In38, oraz In53.

0 Kontynuuj na czestotliwosci z przed btedu

1 \Wolny wybieg

2 Stouj do zera

OU31 (or OU32): mozna wysterowac wyjscie, ktére bedzie informowac o
zaistnieniu btedu. Ustaw wyjscie na wartosc TRIP.
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Nastawa f

— 55ec E—

Czestotliwos¢ \
wysci =

7.2.5 Konfiguracja rezystora hamowania

Ustaw parametr Pr65 na wartos¢ 1.

Poziom
Pré5 |alarmu Bez limitu pracy
rezystora 1 Wedle limitu ustawionego w Pr66

Ustaw wspotczynnik pracy ED% w Pr66.

Pr 65 |POziom alarmu rezystora 1 0-1 1 -

(Protection) [ 66 1) Poziom pracy ED% - 0-30 10 | %

1) Wyswietlane, gdy ustawiono Pr65 na wartos¢ to 1.

UWAGA

Dobieraj rezystor dla swojej alikacji. Bardzo fatwo mozna zniszczy¢ rezystor | spowodowac pozar.
Uwazaj na zakres pracy ED%.

Prace ED% wyliczaj za pomocg formuty:

T _dec

Przyktad 1) T _acc +T _steady +T _dec +T _ stopl00 [%]
T_acc: czas przyspieszania do f zadanej
T_steady: czas pracy na f zadanej
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T_dec: czas hamowania

T_stop: czas pomiedzy kolejnymi startami

czestotliwosé

Fape

- - B
T_acc T_steady T_dec T_stop

Przykiad 2) Pr 66 = T _dec 100 [%]

T dec +T _steady 1+T _acc +T _ steady 2

Frequency

o

T_dec T_acc

- - <d B
T_steadyl T_steady?
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8 Komunikacja RS-485

W niniejszym rozdziale wchodzgcym w sktad instrukgji uzytkownika objasniono jak
nalezy kontrolowa¢ falownik za pomocg programowalnego sterownika logicznego lub
komputera na duze odlegtosci stosujgc funkcje komunikacji RS-485. Aby uzyc¢ funkgji
komunikacji RS-485, nalezy podtgczyé kable komunikcyjne oraz ustali¢c parametry
komunikacji w falowniku. W celu skonfigurowania oraz uzycia funkcji RS-485 nalezy
zapoznac sie z protokotami oraz parametrami zwigzanymi z komunikacja.

8.1 Standardy komunikacji

Zgodnie ze standardami komunikacyjnymi RS-485, produkty M100 wymieniajg dane
ze sterownikiem programowalnym oraz komputerem. Standardy komunikacji RS-485
obstugujg system tgcza wielopunktowego (Multi-drop Link System) i oferujg interfejs,
ktory jest bardzo odporny na zaktécenia. Prosimy zapoznac¢ sie z ponizszg tabelkg w
ktoérej podano szczegdtowe informacje dotyczace standardow komunikacyjnych.

Element Standard

Metoda komunikacji / Typ |RS-485/Typ magistrali, system tgcza wielopunktowego
transmisji

Nazwa typu falownika M100

llos¢ podtgczonych Nie wiecej niz 16 falownikow /Nie wiecej niz 1,200m (zalecana
falownikéw / Odlegtos¢ odlegtos$¢: w granicach 700m)

transmisji

Zalecany rozmiar kabla 0.75mm?, (18AWG), kabel ze skretkg ekranowang

Installation type *’ RJ45 (pin 1: S+, pin 8: S-, pin 7: SG) na ptycie 1/0

Zasilanie Z falownika wewnetrznie

Predkosé komunikacji 1,200/ 2,400/ 4,800/ 9,600/ 19,200/ 38,400 bps

Kontrola Asynchroniczna

System komunikaciji Half duplex system

Charakterystyka systemu |Modbus-RTU: Binary / LS Bus: ASCII
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Element Standard
But stopu 1-bit/2-bit
Suma CRC 2 bytes
Bit parzystosci None/Even/Odd

1) Refer to the following when connecting the communication line:

* Uzyj kabla 2-pair STP (Shielded Twisted Pair)
(uzyj pinéw 1: S+, pin 8: S-, oraz pin 7: SG, pin 1
and pin 8 skretka) oraz konektor RJ45 STP.

Dla potaczenia miedzy faklownikami uzyj
rozdzielacza RJ45 c (typ Y- LAN z wejsciem
skretki RJ45).

Uzywaj kalbi zgodnych z: CAT5, CAT5e, oraz CAT6. § ;

*  Trzymaj kable sterownicze i zasilajgce osobno!.

Pin8 Pir/ Pm1
S- SG

8.2 Konfiguracja systemu
komunikacji

W systemie komunikacji RS-485, urzgdzeniem nadrzednym jest programowalny sterownik logiczny
lub komputer, a falownik jest urzadzeniem podrzednym. W przypadku uzywania komputera jako
urzadzenia nadrzednego, nalezy potgczy¢ konwerter RS-232 z komputerem, tak aby komputer mogt
komunikowac sie z falownikiem za posrednictwem konwertera RS-232/RS-

485.Specyfikacje oraz parametry konwerterow mogg by¢ rézne w zaleznosci od
producenta, jednak podstawowe funkcje sg identyczne. Prosimy zapoznac sie z
przygotowang przez producenta instrukcjg uzytkownika, w ktorej podano szczegotowe
informacje dotyczgce funkcji oraz specyfikacji.

Podtgczyé przewody oraz skonfigurowaé parametry komunikacji w falowniku, zgodnie
z ponizszg ilustracjg dotyczacg konfiguracji systemu komunikaciji.

RS-232/485

_|_I Converter ||Inverter #1 |pverter #2 | Inverter #n

Soputer | — |
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8.2.1 Podtaczenie linii komunikacyjnej

Nalezy sie upewnic, ze falownik jest catkowicie wytgczony, a nastepnie podigczy¢ linie
komunikacyjng RS-485 do zaciskéw S+/S-/SG terminals bloku zaciskow. Maksymalna liczba
falownikow ktérg mozna podigczy¢ wynosi 16. W przypadku linii komunikacyjnych nalezy

uzy¢ kabli ze skretkg ekranowang (shielded twisted pair - STP).

Maksymalna dtugos¢ linii komunikacyjnej wynosi 1,200 metréw, ale aby
zapewnic¢ stabilng komunikacje zaleca sie uzycie nie wiecej niz 700 metrow. W
przypadku korzystania z linii komunikacyjnej diuzszej niz 1,200 metréw lub w
przypadku uzywania duzej liczby urzgdzen prosimy uzywac¢ wzmacniaka w celu
poprawienia szybkosci komunikacji. Wzmacniak jest rozwigzaniem efektywnym
jesli bezproblemowa komunikacja nie jest mozliwa z powodu zaktécen.

UWAGA

W przypadku podtaczania linii komunikacyjnej nalezy sie upewnic, ze zaciski SG na
programowalnym sterowniku logicznym sg podtgczone. Zaciski SG zapobiegaja
btedom komunikacyjnym z powodu zakiécen o charakterze elektronicznym.

8.2.2 Nastawa parametréw komunikacyjnych

Przed nastawami upewnij sie, ze linia komunikacyjna jest podtgczona | podane jest
zasilanie do falownika.

Grupa | Kod Nazwa | | Nastawa | Zakres
01 |Nr falownika w sieci 1 1-250 -
Wybér protokotu
(Communication)l) 03 _|Predkosc komunikaciji 3]9.600 bps 0-5 -
04 |Bit stopu/parzystosci 0|D8/PN/S1 0-3 -
05 [Nastawy czasu komunikacji 5 2-100 msec
1) Dostepne dla modeli z advanced I/O.
Nastawa parametréw komunikacji — detale.
Kod | | | Opis
CMO1 Ustaw nr falownika zzakresu 1 - 250.
Wybierz jeden z protokotéw: Modbus-RTU or LS INV 485.
Nastawa Funkcja
cMo2 0 | Modbus-RTU | Modbus RTU
1 [LSINV 485 LS BUS
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Ustaw predkosc komunikacji 115,200 bps.
Nastawa Funkcja
0 1,200 bps
1 2,400 bps
CMO3 2 4,800 bps
3 9,600 bps
4 19,200 bps
5 38,400 bps
Ustaw typ ramki
Nastawa Funkcja
CMOo4 0 |D8/PN/S1 |8-bit data/ no parity check / 1 stop bit
1 [D8/PN/S2 |8-bit data/ no parity check / 2 stop bit
2 |D8/PE/S1 |8-bit data/ even parity / 1 stop bit
3 |D8/PO/S1 |8-bit data/ odd parity / 1 stop bit
Ustaw czas odpowiedzi komunikacji.
Zapytanie | Odpe_ ._
CMO05 v . ; E
= “( ' o
cm.5 Resp I h

8.2.3 Nastawa zrédla sygnatu start /stop oraz czestotliwosci

Tabela ponizej pokazuje nastawy, ktére umozliwiajg kontrole Start/Stop
oraz zadawanie f za pomoca komunikacji RS-485.

Grupa = Kod | NEVAVED I ‘ Nastawa Zakres |
Operation —a™Y Zrodio start/stop 3 | Int48s 0-3 -
P Frq | Zrédio zadawania f 9 | Intass” 0-10

1) Dostepne dla modeli z advanced 1/O.
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8.2.4 Grupy parametréw dla transmisji danych

Adresy komunikacyjne w grupie CM mogg stuzyc do wymiany danych pmiedzy urzdzeniami.

Nastawa Zakres |jednostka
CM 31-38 | Adresy odczytu x - 0000-A4FF Hex
(Communication)l) 51-58 | Adresy zapisu x - 0000-A4FF Hex

1) Dostepne dla modeli z Advanced 1/O.

Zarejsetrowane adresy w grupie CM

Parametr Wartosc przyporzadkowana przez bit

0h0100- Status Parameter-1- |CM31-38 tylko do odczytu.
0h0107 Status Parameter-8

Control Parameter-
o= 1- CM51-58 do odczytu i zapisu.
OhO10F

Control Parameter-8

8.3 Protokét komunikacyjny

M100 posiada wbudowane dwa typy komunikacji: Modbus RTU oraz LS Bus.

8.3.1 Protokot LS-BUS

Zadanie

Zapytanie Identyfikator|Instrukcja Koniec

stacji transmisji
1 bajt 2 bajty 1 bajt n bajtow 2 bajty 1 bajt

Normalna odpowiedz

Potwierdzenie ldentyfikator|Instrukcja Koniec

transmisji
1 bajt 2 bajty 1 bajt n x 4 bajty 2 bajty 1 bajt
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Odpowiedz dotyczaca btedu

Potwierdzenie l|dentyfikator|Instrukcja Kod btedu [Suma Koniec

negatywne stacji transmisji
1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 bajty 1 bajt

+  Zadanie rozpoczyna sie zapytaniem (ENQ) i koriczy koncem transmisji (EOT).

* Normalna odpowiedz rozpoczyna sie potwierdzeniem (NAK) i konczy
koncem transmisji (EOT).

+ Odpowiedz dotyczgca btedu rozpoczyna sie potwierdzeniem negatywnym
i konczy koncem transmisji.

+ Identyfikator stacji (ID) wskazuje numer falownika i jest wyswietlany jako dwubajtowy
tancuch w kodzie ASCII-szesnastkowym (ASCII-HEX) wykorzystujgcy znaki 0-9 i A-F.

* Instrukcja (CMD): Wykorzystuje znaki z gornego rejestru klawiatury (zwraca
btad IF w przypadku natrafienia na znaki z dolnego rejestru klawiatury) —
prosimy zapoznac¢ sie z ponizszg tabela.

Znak Kod ASCIl-szesnastkowy

‘R’ 52h Odczytaj

‘W 57h Zapisz

‘X 58h Z3daj rejestracji monitora

Y; 59h Wykonaj rejestracje monitora
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* Dane: Kod ASCIlI-szesnastkowy (na przyktad, gdy wartos¢ danych
wynosi 3000: 3000 —‘0”’B”B”8’h — 30h 42h 42h 38h)

*  Kod btedu: ASCII-szesnastkowy

* Rozmiar bufora transmisji/odbioru: Transmisja=39 bajtow, Odbiér=44 bajty

»  Bufor rejestracji monitora: 8 Stow

* Suma: Sprawdza btedy komunikacji za pomocg sumy (SUM).

SUM = suma wartosci mtodszych 8 bitow dla identyfikatora stacji (station ID), instrukgiji
(CMD) oraz danych (Data), (Station ID+CMD+Data) w kodzie ASCII-szesnastkowym.

Na przyktad, instrukcja przeczytania 1 adresu z adresu 3000:
SUM="0’+'1"+'R’+'3'+'0’+'0'+'0'+'1’ = 30h+31h+52h+33h+30h+30h+30h+31h
= 1A7h (wartos¢ kontrolna nie jest wliczona: ENQ, ACK, NAK, itd.).

qldentyfikator Instrukcja|Adres S¢ Suma
stacji ¢

05h ‘or R’ ‘3000° 1 ‘AT 04h

1bajt |2 bajty 1 bajt 4 baijty 1 bajt 2 bajty 1 bajt

Uwaga

Transmisja ogélna

Transmisja ogdlna wysyfa instrukcje jednoczesnie do wszystkich falownikow podtgczonych do sieci.
Gdy instrukcje wysytane sa z identyfikatora stacji ID 255, to kazdy falownik dziata zgodnie z instrukcjg
bez wzgledu na identyfikator stacji. Na instrukcje transmitowane w trybie transmisji ogéinej nie sg
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jednak wysytane zadne odpowiedzi.

8.3.1.1 Szczegodtowy protokét odczytu

Zadanie odczytu: Powoduje odczytanie kolejnych n stéw z adresu XXXX.

Zapytanie Identyfikator]Instrukcja JAdres Koniec
stacji transmisji

05h 01-'FA*  [R XXXX! ‘1’-8'=n [XX 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt 4 bajty 1 bajt 2 bajty 1 bajt

Ogodlna liczba bajtow = 12. Znaki sg wyswietlane w pojedynczych cudzystowach (‘).

Normalna odpowiedz na instrukcje odczytu

Koniec
transmisji
06h ‘01-'FA’ R’ XXXX’ XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt nx 4 bajty 2 bajty 1 bajt

Ogdlna liczba bajtow = (7 x n x 4): maksymalnie 39

Odpowiedz w przypadku btedu odczytu

Potwierdzenie Identyfikatorllnstrukcja IKod btedu |Suma Koniec
EEWATIG] stacji transmisji
15h ‘01-'FA’ R’ ** XX’ 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt P bajty 2 bajty 1 bajt

Ogdlna liczba bajtéw = 9

8.3.1.2 Szczegétowy protokét zapisu

Zadanie zapisu: Zapisaé kolejnych n wyrazéw pod adresem XXXX.

Potwierdzenie Identyfikatorllnstrukcja Adres |Liczba Dane Suma |Koniec
stacji adreséw transmisji
05h ‘01-‘FA’ W’ XXXX [1-8=n  [XXXX...'|'XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt 4 bajty |1 bajt nx4 2 bajty |1 bajt
bajty

Ogdlna liczba bajtow = (12 + n x 4): maksymalnie 44
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Normalna odpowiedz na instrukcje zapisu

Potwierdzenie Identyfikator|Instrukcja IDane Koniec
stacji transmisji

06h 01-‘FA’ ‘W XXXX... XX 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt n X 4 bajty 2 bajty 1 bajt

Ogolna liczba bajtéw = (7 + n x 4): maksymalnie 39

Odpowiedz w przypadku btedu zapisu

Potwierdzenie Identyfikator|Instrukcja IKod bledu |Suma Koniec
negatywne stacji transmisji
15h 01-‘FA’ ‘W ** XX 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt P baijty 2 bajty 1 bajt

Ogdlna liczba bajtow =9

8.3.1.3 Szczegétowy protokoét rejestracji monitora

Zadanie rejestracji monitora stosuje sie w celu wyznaczenia typu danych ktére
wymagajg ciggtego kontrolowania i okresowej aktualizacji .

Zadanie rejestracji monitora: Zgdania rejestracji dla n adreséw (gdzie n
odnosi sie do ilosci adreséw. Adresy nie muszg by¢ sgsiadowac ze sobg.)

Zapytanie Identyfikator| Instrukcja | llo$é ‘Adres Suma Koniec
stacji adresow H transmisji

05h ‘01-'FA’ X’ ‘1’-'8'=n XXXX...” XX 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt 1 bajt n x 4 bajty [2 bajty 1 bajt

Ogdlna liczba bajtow = (8 + n x 4): maksymalnie 40

Normalna odpowiedz na rejestracje monitora

Potwierdzenie Identyfikator stacji| Instrukcja Suma

06h

‘01-FA’

‘XX’

04h

Koniec transmisji

1 bajt

2 bajty

2 bajty

1 bajt

Ogdlna liczba bajtow =7

Odpowiedz zwigzana z btedem rejestracji monitora
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Potwierdzenie ldentyfikator|Instrukcja Kod btedu [Suma Koniec
negatywne stacji transmisji
15h ‘01-'FA’ X e XX 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 baijty 1 bajt

Ogolna liczba bajtéw = 9

Zadanie przeprowadzenia rejestracji monitora: Zgdanie odczytu danych
dla zarejestrowanego adresu, odebranegoz zgdania rejestracji monitora

Zapytanie Identyfikator stacji| Instrukcja Suma Koniec transmisji
05h 01’-'FA’ Y’ XX 04h
1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 1 bajt

Ogodlna liczba bajtow =7

Normalna odpowiedz zwigzana z realizacjg rejestracji monitora

Potwierdzenie I|dentyfikator|Instrukcja Dane |Suma Koniec
stacji J | transmisji

06h 01-‘FA’ Y’ XXXX...' XX 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt n X 4 bajty 2 bajty 1 bajt
Ogodlna liczba bajtéw = (7 + n x 4): maksymalnie 39

Monitor Registration Execution Error Response

Potwierdzenie Identyfikator Instrukcja Kod btedu  Suma ‘ Koniec
negatywne  stacji | | transmisji
15h ‘01-'FA’ Y’ e XX 04h

1 bajt 2 bajty 1 bajt 2 bajty 2 bajty 1 bajt

Ogdlna liczba bajtow =9

8.3.1.4 Kod btedu

Kod Skrot |Opis

ILLEGAL FUNCTION (IF Zadana funkcja nie moze by¢ wykonana przez urzadzenie
(niedozwolona funkcja) podrzedne, poniewaz odpowiednia funkcja nie istnieje.
ILLEGAL DATA ADDRESS [IA Odebrany adres parametru jest niewazny w urzadzeniu
(niedozwolony adres podrzednym.

funkciji)

ILLEGAL DATAVALUE(ID Odebrane dane parametru sg niewazne w urzadzeniu
(niedozwolona wartos¢ podrzednym.

danych)

WRITE MODE ERROR|WM Podjeto probe zapisania (W) w parametrze ktory nie
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Kod
(btad trybu zapisu)

Skrot

|Opis

FRAME ERROR (btad
ramki)

FE

8.3.1.5 Kod ASCII

41
42
43
44
45
46
47
48
49
4A
4B
4C
4D
AE
4F
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
5A
61
62
63
64
65
66
67
68

SQ TP OO0 0T ONLSKXsSs<C10WITDOTOZZIr A -"IOTMMOO®>

s<c—~w-Q9

pace

T OO NOOUAA WNPEPONK X

o HF

%

71
72
73
74
75
76
77
78
79
7A
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
2A
2B
2C
2D

—

1 ) —— A

BEL
BS
CAN
CR
DC1
DC2
DC3
DC4
DEL
DLE
EM
ACK
ENQ
EOT
ESC
ETB
ETX
FF
FS
GS
HT
LF
NAK

40
5B
5C
5D
5E
5F
60
7B
7C
7D
7E
07
08
18
0D
11
12
13
14
7F
10
19
06
05
04
1B
17
03
0C
1C
1D
09
0A
15
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69
6A
6B
6C
6D
6E
6F
70

'OO:B_X‘_'_'

NV I AT

2E
2F
3A
3B
3C
3D
3E
3F

NUL
RS
S1
SO
SOH
STX
SuUB
SYN
us
VT

00
1E
OF
OE
01
02
1A
16
1F
0B

8.3.2 Protoko6t Modbus-RTU

8.3.2.1 Kod funkcji oraz protokét (jednostka: bajt)

W ponizszym rozdziale identyfikator stacji jest wartoscig ustawiong w
CM.01 (identyfikator stacji Int485 St ID), a adres poczgtkowy jest
adresem komunikacyjnym (rozmiar adresu poczatkowego w bajtach).

Kod funkcji #03: Rejestr przechowujacy dla odczytu

Nazwa pola odpowiedzi

Nazwa pola zapytania

Identyfikator stacji
Funkcja (0x03)

Starszy adres poczagtkowy
Mtodszy adres poczgtkowy
llo$¢ punktow starszych
llos¢ punktow mtodszych
Cykliczna kontrola
nadmiarowa mtodsza
Cykliczna kontrola
nadmiarowa starsza

176 | LSis

Identyfikator stacji

Funkcja (0x03)

Zliczanie bajtow

Dane starsze

Dane miodsze

Dane starsze

Dane miodsze

Cykliczna kontrola
nadmiarowa mtodsza

Cykliczna kontrola
nadmiarowa starsza

# ilos¢ punktow
Kod funkcji #04: Rejestr

wejsciowy odczytu
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Nazwa pola zapytania

Identyfikator stacji
Funkcja (0x04)

Starszy adres poczgtkowy
Mtodszy adres poczgtkowy
llo$¢ punktow starszych
llo$¢ punktdow mtodszych
Cykliczna kontrola
nadmiarowa mtodsza

Cykliczna kontrola
nadmiarowa starsza

Nazwa pola odpowiedzi

Identyfikator stacji
Funkcja (0x04)
Zliczanie bajtow
Dane starsze
Dane mtodsze

Dane starsze

Dane miodsze
Cykliczna kontrola
nadmiarowa mtodsza
Cykliczna kontrola
nadmiarowa starsza

Kod funkcji #06: Ustawienie pojedynczego rejestru

Nazwa pola zapytania

Identyfikator stacji
Funkcja (0x06)

Starszy adres poczgtkowy
Miodszy adres rejestru
Ustalone dane starsze
Ustalone dane miodsze
Cykliczna kontrola
nadmiarowa mtodsza

Cykliczna kontrola
nadmiarowa starsza

Nazwa pola odpowiedzi

Identyfikator stacji
Funkcja (0x06)

Starszy adres poczatkowy
Miodszy adres rejestru
Ustalone dane starsze
Ustalone dane miodsze
Cykliczna kontrola
nadmiarowa mtodsza
Cykliczna kontrola
nadmiarowa starsza

Function Code #16(hex 0h10): Preset Multiple Register

Nazwa pola zapytania

Identyfikator stacji
Funkcja (0x10)
Starszy adres poczatkowy

Mitodszy adres poczatkowy

Numer rejestru starszego

Numer rejestru miodszego

Zliczanie bajtow

Nazwa pola odpowiedzi

Identyfikator staciji
Funkcja (0x10)

Starszy adres poczatkowy
Miodszy adres poczatkowy

Numer rejestru starszego
Numer rejestru miodszego
Cykliczna kontrola

> # ilos¢ punktow
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Nazwa pola zapytania Nazwa pola odpowiedzi

nadmiarowa miodsza

Cykliczna kontrola
nadmiarowa starsza

Dane starsze

Dane mtodsze

# ilo$¢ punktow

Dane starsze
Dane miodsze
Cykliczna kontrola
nadmiarowa mtodsza

Cykliczna kontrola
nadmiarowa starsza

Kod wyjatku

Kod

1: NIEDOZWOLONA
FUNKCJA

2. NIEDOZWOLONY
ADRES DANYCH

3: NIEDOZWOLONA
WARTOSC DANYCH

6: URZADZENIE

PODRZEDNE ZAJETE

Odpowiedz

Nazwa pola

Identyfikator stacji

Funkcja*

Kod wyjatku

Cykliczna kontrola

nadmiarowa mtodsza

Cykliczna kontrola

nadmiarowa starsza

* Wartos¢ funkcji wykorzystuje bit najwyzszego poziomu dla wszystkich wartosci zapytan.

Przyktad uzycia komunikacji Modbus-RTU
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RS-485 Communication Feature

Gdy funkcja przyspieszania Acc (adres komunikacyjny 0x1103) zostaje zmieniona na 5.0 sekund, a
funkcja zwalniania Dec (adres komunikacyjny 0x1104) zostaje zmieniona na 10.0 sekund.

dnego (zadanie

Transmisja ramki z urzadzenia nadrzednego do podrz

Element Identyfikator | Funkcja Adres poczatkowy [Numer |Zliczanie]Dane1 |Dane 2 Cykliczna
stacji rejestru |bajtow kontrola
nadmiarowa
Kod 0x01 0x10 0x1102 0x0002 0x0032 |0x0064 0x1202
szesnhastkowy
Opis CM.01Int48 [Ustawianie [Adres poczgtkowy -1 |- - 50 100
5StID rejestru (0x1103-1) (czas (czas
wielokrotnego przyspie- |zwalniania
szania 5.0 |10.0 sek.)
sekund)

Cykliczna
kontrola
nadmiarowa
Kod 0x01 0x10 0x1102 0x0002 0xE534
szesnastkowy
Opis CM.01Int485 |Ustawianie rejestru |Starting Address -1 |- -
StID wielokrotnego (0x1103-1)

8.4 Adresy wspolne komunikaciji

Ponizsze adresy sg wspolne dla serii:

iS5, iP5A, iV5, iG5A, S100, oraz C100.

Parametr  Skala| Jed. | Wartosc przyporzadkowana

Adres

0x0000 [ Seria falownika E: LSLV-M100
0000: 0.1kw-1 [0001: 0.2kW-1 0002: 0.4kW-1
0003: 0.8kW-1 |0004: 1.5kW-1 0005: 2.2kW-1

0x0001 |Moc 000A: 1.5kW-2 |000B: 2.2kWw-2  |000C: 3.7kW-2
000F: 0.4kW-4 0010: 0.8kwW-4  |0011: 1.5kw-4
0012: 2.2kW-4 10013: 3.7kW-4

0x0002 [Napiecie wejsciowe 0: 220V-1 phase, 1: 220V-3 phase, 2: 440V-3 phase
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Adres |Parametr
0x0003 [Wersja SW R Example 0x0010: Version 1.0
0x0004 Pozwo!enle” R/W 0: Rrohlblt communication settings, 1 : Allow communication
komunikacji settings
0x0005 [Czestotliwosc]0.01 [Hz |R/W |Start frequency - Maximum frequency
zadana
B15, B14, B13: Reserved
B12, B11, B10, B9, B8: Frequency command information
0: Keypad-1, Keypad-2 1: Reserved 2: Multi-step speed
1
3: Multi-step speed 2 4: Multi-step speed 3 5: Multi-
step speed 4
R 6: Multi-step speed 5 7: Multi-step speed 6 8: Multi-
step speed 7
Zrédio 9: Up 10: Down 11: Up/down zero
Dl start/stop 12:V0 13:.v1 14:12(1)
15:12(V)  16:VO+2()  17:VO+I2(V)
18:V0+12(V) 19: Communication operation
B7, B6 : Operation command information
0: Terminal block 1. Keypad 3: Communication
R/W [B5 |Reserved  |B4 Eg‘;rgency B3 |Fault reset
B2 Reversej B1 Forward BO |Stop
operation operation
0x0007 |Czas Acc  ]0.1 [sec |R/W |Refer to the table of functions
0x0008 [Czas Dec 0.1 sec |R/W |Refer to the table of functions
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Adres Param etr

i

||

0x0009 Prad 01 A R Refer to the table of functions
0x000A ngst.othwosc 001 Hz R Refer to the table of functions
wyjsciowa
0x000B Napigcie 1 vV R Refer to the table of functions
wyjsciowe
0x000C Npiecie DC 1 V R Refer to the table of functions
0x000D Moc wyjsciowa 0.1 kW R Refer to the table of functions
B15 |Reserved B14 | Reserved
B13 |Reserved B12 |Reverse command
B11 |Forward B10 | Brake release signal
command
B9 [Reserved B8 |Drive stopped.
Ox000E Status pracy R B7 [DC Braking B6 | Speed reached
B5 [Decelerating |B4 |Accelerating
B3 |[Fault Trip B2 _Oper_atlng In reverse
direction
Operating in
B1 |forward BO |Stopped
direction
B15 |LVT B14 |(IOLT B13|POT
B12 |FAN B11 |EEP B10 |EXT-B
OXOOOE Informaqeo R B9 [Reserved B8 OLT B7 |ETH
btedzie B6 [OHT B5 GFT B4 |COL
B3 |ETX(BX) B2 EXT-A B1 |OVT
BO |Reserved
B15-B5: Reserved
B4 |P5 B3 |P4 B2 |P3
0x0010 'Status wejs¢ 'R .
. . . B1|P2 BO |P1
B4 3ABC
0x0011 Status wyjs¢ R
Others |Reserved
0x0012 V1 R The value corresponds to the 0-10 V input (0x0000—
0x03FF)
0x0013 V2 R 0-5V KPD Volume (0x0000—0x03FF)
0x0014 | R The value corresponds to the 0—20 mA input (0x0000—
0x03FF)
0x0015 RPM R Refer to the table of functions
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Adres ‘ Parametr
Wyswietlanie

0x001A | jednostki Not Used
0x001B |[llosc pal R Not Used
silnika
0x001C Wersja R Not Used
B7 |Reserved B6 |Reserved
Informacje ¢
0x001D |btedzie B R RS INRR R4 |OCT B3 |REFFEP

B2 [NTC B1 |Reserved BO [COM
When Feedback is set to communication in PID operation,
0x001E |PID sygnat zwrotrly R/W the amount of feedback is written and read in 0.1%

increments.

0h0100 : CM-31 0h0101: CM-32
0x0100-|Rejestracja R 0h0102 : CM-33 0h0103 : CM-34
0x0107 |adreséw odczytu 0h0104 : CM-35 0h0105 : CM-36

0h0106 : CM-37 0h0107 : CM-38

0h0108 : CM-51 0h0109 : CM-52
0x0108-|Rejestracja W 0h010A : CM-53 0h010B : CM-54
0x010F: |adreséw zapisu 0h010C : CM-55 0h010D : CM-56

0hO10E : CM-57 OhO10F : CM-58

UWAGA

1 Dane nie mogg byc zapisane podczas edycji danych.

+ Dane ulegng zmianie lecz p zaniku zasilania wréca do nastaw fabrycznych.
+ Edycja danych poza obszarem wspdlnym nie odnosi sie do tego problemu.

2 Wersja falownik we wspolnej grupie wyswietlana jest szesnastkowo , w grupie
parametrow zapis jest dziesigtkowy.

3 ParametrOx001E PID Feedback moze byc odczytywany z inkrementacjg 0.1%:

*  Gdy f maksymana wynosi 60.00 Hz oraz zapis 0x0032
(5.0%) do Ox001E: 60.00Hz x 5.0% = 3.00Hz
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9 Lista wszystkich parametrow

9.1 Grupa operation (operowanie)

Adres Nazwa Zakres Domys$inie Zmiana
kom. =
0.00 0h1F00 |Czestotliwosc | 0.00-Maximum frequency 0.00 @)
zadana [HZ]
Czas
ACC 0h1F01 |przysieszania 1) 5.0 0
dEC 0h1F02 |Czas 0.0-60000 ] 10.0 o)
hamowania
0 |Klawiatura
. 1 [Fx/Rx-1
Zrodto
drv 0h1F03 |Start/Stop 2 |FX/Rx-2 1 X
3 [RS-485 komunikacjaz)
0 |Klawiatura 1
1 [Klawiatura 2
2 [VO: 0-5[V]
3 |V1:0-10[V]
4112(1): 0-20 [mA] </
Zrédio 5[12(V): 0-10 [V]/
Frq 0h1F04 [czestotliwosci | 6]VO+I2(1)~/ 0 X
7[vo +12 ()%
8[Vv0o+Vv1
alRS-485 komunikacja 2
1 |Géra/dot
0

1) Zakres zalezy od nastawy w bA 8.
2) Dostepne dla modeli z advanced /0.
* Moztiwa zmiana podczas pracy falownika.
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. Nazwa ] Zl*kres
kom.
0.1 0.1kW
0.2 0.2 kW
0.4 0.4 kW
MkW 0h1F04 Moc silnik 0.75 0.75 kW
11 1.1 kw
15 1.5 kw
2.2 2.2 kW
3 Prad
MrC Oh1F0§ znamionowy 0.1-150.0 [A]
silnika
MbF  |ontro7 |CZeSIOMWOSE 54 50 400.00 [Hz1 | 60.00
bazowa
FrM O0h1F08|Czestotliwos¢ 40.00-400.00 [Hz] 60.00
zatomu
Nastawa
|Ov 0h1F09 napiecia 0, 170~264 [V] 0
wyjsciowego
Podbicie
Ftb Oh1FOA momentu 0.0-20.0 [%] 4.0
FWD
Podbicie
rtb Oh1FOB momentu 0.0-20.0 [%] 4.0
REV
cur  |ohtroc|Prad
wyjsciowy
Predkos¢
rPM Oh1FOD RPM
dgcL  |oniroe |Napiecie DG
szyny
vOL|Napiecie
vOL, POr, tOr, Zmienna )| Mos
viM, 12v* | 0h1FOF |uzytkownika] tOr_|Moment vOL
viM|Analog V1
I2M |Analog 12
nOn 0h1F10|Ostatni btad - -
Otwarcie 0 |Zablokuj
OGr Oh1F1% wszystkich
parametrow |1 |Odblokuj

3) Wartosc zalezy od wyboru mocy silnika.
4) Wybor zmiennej w parametrze dr81 (Monitor
item setting). * Mzliwa zmiana podczas pracy.
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9.2 Grupa napedu Drive (PAR dr)

Wyswietl | Adres Nazwa Zakres DomyslInie
ane kom. na*
00 X  |Skocz do kodu 0-81 9 0

D |VIF
1l |Kompensacja
09 0h1109 [Tryb sterowania poslizgu 1 X
P |Sterowanie
wektorowe
11 0h110B |JOG D.00-Maxi. Czestotliwosdq  10.00 0
czestotliwos¢ [Hz]
15 0h110F |Podbicie Reczne 0 X
momentu 1 [Automatyczne
19 0h1113|Czestotliwosc 0.10-10.00 [Hz] 0.50 X
startowa
1 Wybor kierunku F  |Forward run
20" [0h1114 |obrotow I |Reverse run F 0
_ Wzmocnienie dla
26%) 0h1l1l |automatycznego 1-1000 2 0]
A [podbicia
momentu
Wzmocnienie
~|motoryczne dla
27, |YMHB podbicia 0.0-300.0 [%] 1200 | O
momentu
Wzmocnienie
267 0h11l |regeneratwne 0.0-300.0 [%] 120.0 0
C |dla podbicia
momentu
D [Napiecie (vOL) [V]
1l  |[Moc (POr) [kW]
M kgf
Wybér zmiennej R oment (tOr) kgt
81 0h1151 |uzytkownika m] 0 0
3 |Analog V1 (v1M)
Analog 12 (12M)
b |man

1) Dostepne, gdy drv (Command source) ustawione na 0.
2) Dostepne, gdy drl5 (Torque boost) ustawione na 1.

3) Dostepne dla modeli z Advanced /O, zalezy réwniez
od zworki SW2. *Moziwa ziana podczas pracy.
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9.3 Grupa podstwowa Basic (PARDbA)

Skocz do

kodu 0-83 19 0

o

Klawiatura
Fx/Rx-1

=

Drugie zrodh

04 0h1204 start/stop 2|Fx/Rx-2 1 X

2)RS-485 komunikacja

Klawiatura 1
Klawiatura 2

3

0

1

2 [vo: 0-5[v]
3
4

V1: 0-10 [V]

1201: 0-20 [mA] 2
2)

120\/): 0-10 [\/]

o ¢
o
>

059 | 0h1205|Drugie zrédtg _
czestotliwoscil __|2)Potencjometr +I12 (1)
Potencjometr + 12

W2
Potencjometr + V1

~

oo

(o]

2)RS-485 komunikacja

10 Géra/dot
0 | Liniowa
07 0h1207 V/F wybor | 1 | Kwadratowa 0 X
krzywej

2 | Uzytkownika V/F
1) Wysiwetlane, gdy In65-69 (Multi-function input terminal function setting) ustawione na 22.
2)Dostepne dla modeli z advanced 1/0.

* Mozliwa zmiana podczas pracy.
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Zakres
Acc/dec
bA0O8 | time
setting | setting
range
- UanUt‘Skala czasow|[ 0 (0.0110.01 .600- 1 o
acc | dec sec) 20.00 sec
1(0.1 |0.1-6000.0
Sec) sec
2@ 1 -60000
Sec) sec
Odniesienie |0 [Maksymalna f (FrM)
09 0h1209 czasow acc | 0 X
Delta
dec
11 0h120B llosc pal 2-12 [pole] 4 X
silnika
12 0h120d Poslizg silnika| 0.00-10.00 [Hz] X
Prad bez
149 0h120E obcigzenia | 0.1-100.0 [A] X
~ |Sprawnosc
159 UNLZUE Sinika 50-100[%)] X
Mniegj niz 10-
0 krotnosc silnika
Wspotczynnik ro @
16 uni1z1p . 10-krotnosc silnika 0 X
bezwtadnosci - —
) Wiecej niz 10-
krotnosc silnika
19 0h121B Napiecie 170-240 [V] 220 0]
wejsciowe
Wzmocnienie
25 uniziy 0.0-150.0 [%0] 100.0 0
poslizgu

3) Nastawa zalezy od wybranej mocy znamionowej.

* Mozliwo$c zmiany podczas pracy.
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\Wyswietlane| Adres Nazwa ‘ Zakres

kom. | ‘
4) U/f uzytkownika
41 0h1229 [punk 0.00-Maximum 15.00 X
czestotliwosci 1 frequency [Hz]
U/f uzytkownika
424) 0h122A [punk napiecia 1 0-100 [%] 25 X
U/f uzytkownika .
439 |0h122B |punk %28;2"&’;'?4”2?" 30.00 X
czestotliwosci 2
4 U/f uzytkownika
1) 0h122C |punk napiecia 2 0-100 [%] 50 X
4) U/f uzytkownika
45 0h122D [punk 0.00-Maximum 45.00 X
czestotliwosci 3 frequency [Hz]
4 U/f uzytkownika
46 ) 0h122E [punk napiecia 3 0-100 [%] 75 X
4) U/f uzytkownika
47 0h122F [punk 0.00-Maximum 60.00 X
czestotliwosci 4 frequency [Hz]
s U/f uzytkownika
48 ) 0h1230 |punk napiecia 4 0-100 [%] 100
50 Oh1232 |CZestotliwose 10.00 0
krokowa 1
51 0h1233 |Czestotliwosc 20.00 0
krokowa 2
52 |on123s |C7OSIOlIWOSC 30.00 0
krokowa 3
53 0h1235 |Czestotliwosc 0.00-Maximum 30.00 0
krokowa 4 frequency [Hz]
54 oh1236 |CZestotliwose 25.00 0
krokowa 5
55 0h1237 |Czestotliwosc 20.00 0
krokowa 6
56 |on1zsg [CZestotiwose 15.00 0
krokowa 7

4) Wysiwetlane, gdy bAQ07 (V/F pattern) ustawione na
2 (User V/F). * Mozliwa zmiana podczas pracy.
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INEVAVE ‘ Zakres

Adres
kom.

70 0h1246 Przyspieszanie
krokowe 1

71 0h1247 Hamowanie
krokowe 1

72 0h1248 Przyspieszanie
krokowe 2

73 0h1249] Hamowanie
krokowe 2

74 0h124A Przyspieszanie
krokowe 3

75 Oh124B Hamowanie
krokowe 3

76 0h124Q Przyspieszanie
krokowe 4

77 0h124D! Hamowanie
krokowe 4

78 0h124E Przyspieszanie
krokowe 5

79 Oh124HF Hamowanie
krokowe 5

80 0h1250 Przyspieszanie
krokowe 6

81 0h1251 Hamowanie
krokowe 6

82 0h1252| Przyspieszanie
krokowe 7

83 0h1253 Hamowanie
krokowe 7

0.00-6000.0 [s])

*

2.0 O
2.0 O
3.0 O
3.0 O
4.0 O
4.0 O
5.0 O
5.0 O
4.0 O
4.0 O
3.0 O
3.0 O
2.0 O
20 O

5) Nastawa zalezna od bAOS8 .
* Mozliwosc zmiany podczas pracy.
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N
9.4 Zaawansowana grupa Advanced (PARAd)

wysiietang| *"*° | Nazwa | Zakres \*

00 X |Skocz do kodu 0-79 24 (0]
Krzywa (Liniowa
01 0h1301 [przyspieszanial I Typu S 0 X
02 0h1302 |Krzywa (JLiniowa 0 X
zwalniania 1Typu S
Krzywa S-
03 0h1303 [poczatek 1-100 [%] 40 X
gradetnu
Krzywa S-
04 0h1304 [koniec 1-100 [%)] 40 X
gradientu
( Po rampie DEC
08 0h1308 [Tryb stopu J Hamowanie DC 0 X
4 Wolny wybieg
{ Brak blokad
09 0h1309 |Blokada T Blokada FWD 0 X
kierunku ABlokada REV
Automatyczny|  Nie
10 0h130A |start Y Tak 0 0
Czas
12 0h130d podawania DC 0.0-60.0 [s] 0.0 X
przed startem
Wielkosé
13 0h130D|podawania DC 0-200 [%] 50 X
przed startem
Blokowanie
~ |wyjscia przed
1) |YMSYE amowaniem | 0.00-60.00 ] 000 | X
DC
1) Czas
15 0h130F [hamowania 0.0-60.0 [s] 1.0 X
DC
1) Wielkos¢
16 0h1310 hamowania 0-200 [%)] 50 X
DC
Czestotliwos¢
17 0h1311 podawania DC| F startowa—60.00 [Hz] 5.00 X
20 0h1314 Czestotliwos¢ F startowa - F 5.00 X
Dwell maskymalna [HZz]
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Wyswietlane Adres

NEVAVE:]
kom.

Zakres

21

0h1315] Czas Dwell

0.0-10.0 [s]

1) Wysiwetlane, gdy Ad08 ustawione na 1 (DC
braking stop). * Mozliwa zmiana podczas pracy.

Zakres
Granice 0 [Nie
24 0h1318 |czestotliwosc| 1| Tak 0 X
2 Dolna granica F startowa—
25 | 0h1319 |czestotliwosci Gorny limit f [Hz] 0.50 X
5 Goérna granica
26 ) | 0h131A czestotliwosci| 0.00—f maksymalna [Hz]|  60.00 X
Pomijanie |0 |Nie
27 0h131B |czestotliwosc| 1| Tak 0 X
Obszar F startowa—
283 0h131C pomijania 1 | Gorny limit pomijaniaf| 210.00
dolna granica [HZ]
3 Obszar »
29 0h131D pomijania 1 | Dolny limit obszaru 1- 15.00
gorna granica  F maksymalna [Hz]
Obszar F startowa—
30% 0h131E pomijania 2 | Gérny limit pomijania 20.00
dolna granica obszar 2 [Hz] X
Obszar Pomijanie f dolny limit
313 0h131F pomijania 2 obszar 2- 25.00
gorna granica  F maksymalna [Hz]
Obszar F startowa—
323 0h1320 pomijania 3 | Pomijanie f gorny limit 30.00
dolna granica obszar 3 [Hz]
Obszar Pomijanie f dolny limit
33 0h1321 pomijania 3 obszaru 3- 35.00

|gérna granica

2) Wyswietlane, gdy Ad24 (Frequency lower and upper limit) ustawione na 1.

F maksymalna [Hz]

3) Wysiwetlane, gdy Ad27 (Frequency jump) ustawiono na 1.
* Mozliwa zmiana podczs pracy.
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Prad otwarcia
419 0h1329 hamulca 0.0-180.0 [%] 50.0
Czas opdznienia
424 0h132A jotwarcia 0.00-10.00 [s] 1.00
hamulca
Czestotliwosc
0 ptwarcia 0.00-f maksymalna
44 0h132C jhamulca w [HZ] 1.00
rawo
Czestotliwosc
5 |oh1320 ptwarcia 0.00-f maksymalna |~ o
[Hz]
hamulca w lewo
0 Czas opdznienia
46 0h132E gamkniecia 0.00-10.00 [s] 1.00
hamulca
Czestotliwosc
479 | 0h132F pamkniecia SR SRR en
[Hz]
hamulca
Operacja
51 0h1333 joszczedzania 0-30 [%] 0
energii
Wzmocnienie
63 0h133F wyswietlania 1-1000 [%] 100
redkosci RPM
Zapamietana
6% | on1340 zestotiwose | %90 m:ksyma'“a 0.00
gora/dot [Hz]
Zapamietywanie olNie
65 0h1341 [czestotliwosci 0
gora/dot Tak
W oparciu o f
Olminimalng |
maksymalng
Zwiekszanie |
66 0h1342 [Tryb pracy zmniejszanie f na 0
gora/dot 1|podstawie nastawy
w (Ad67)
Potgczenie funkcji 0
2li1
67 0h1343 [Krok 0.00-f maksymalna 0.00
czestotliwosci [HZ]
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_Wyswietlane, Adres Nazwa Zakres

Wl—‘

dla gora/dot

Napiecie pracy

DB

4) Wyswietlane, gdy OU31 (Multi-function relay setting) lub OU32 (Multi-function output
2 function setting) nastawione na 19 (Brake signal setting).

5) Wysiwetlane, gdy Ad65 (Up-down operation frequency save selection) ustawiono na 1.

* Moztiwa zmiana podczas pracy.

79  |oh134F 300-400 [V] 390 X

9.5 Grupa kontroli CONTROL (PARCn)

Wyswi | Adres Nazwa ‘ Zakres Dor_nys’l Zmiana
kom nie *
00 | x [>Koczdo 0-74 4 | o
kodu
Czestotli
wosé
04 |0h1404 |kluczowa 1.0-15.0 [kHZ] 3.0 o]
nia
(nosna)
BITS | 0000-1111
---1 Podczas przyspieszania
71 |[0h1447|Lotny -1 Pa bledzie 0000 X
start -1-- Po restarcie
1o Przy pracy automatycznej
(Ad10)
Prad
72 |0h1448 |szukania 80-200 [%)] 100 (0]
predkosci
Wzmocni
enie P
73 |0h1449 |szukania 0-9999 500 (0]
predkosci
Wzmocni
74 |On144jeniel 0-9999 1000 | O
A [szukania
predkosci

* Mozliwa zmiana podczas pracy.

LSis | 193




Table of Functions

194 | LSis




Table of Functions

9.6 Grupa wejs¢ IN (PARIn)

Adres Nazwa Zakres 5'
“kom.

00 X Skocz do kodu 0-90 0
Stala

07 0h1507 |filtrowania 0-9999 10 0
wejscia V1
Minimalne

08 |0h1508|napiecie O'Oo‘n\gtizgzsg/?a'”e 0.00 0
wejscia V1
Czestotliwosc

09 0h1509 |odpowiadajgca| 0.00-f maksymalna [Hz] 0.00 0
IN-08
Maksymaine V1 minimalne napigcie—

10 0h150A |napiecie 10.00 0

e 10.00 [V]

wejscia V1
Czestotliwos¢é

11 0h150B |odpowiadajgca| 0.00-f maksymalna [Hz] | 60.00 0
IN-10
Stata

37 |onisos|firowania 0-9999 10 0
potencjiometru
VO

38 0h1526 |Minimalne 0.00-V0 maksymalne 0.00 0
napiecie VO napiecie [V]
Czestotliwosc

39 0h1527 |odpowiadajgca| 0.00-f maksymalna [Hz] 0.00 0
IN-38
Maksymalne
napiecie V0 minimalne napigcie—

2 0h1528 potencjometru 5.00 [V] 500 0
V0
Czestotliwosc

41 0h1529 |odpowiadajgcg| 0.00-f maksymalna [Hz] | 60.00 0
IN-40

* Mozliwa zmiana podczas pracy.
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Adres
NEVALE]

Zakres
- kom. -
Stata
521 0h1534 filtrowania 0-9999 10
wejscia |
Minimalny 0.00-I max. prad wejscia
53y 0h1535 prad wejscia | [mA] 4.00
1) Czestotliwosc
54 0h1536 odpowiadajgca| 0.00-f maksymalna[Hz] ~ 0.00
IN-53
1) ‘Maksymalny | | minimalny prgd—20.00
55 0h1537 prad wejscia | [mA] 20.00
) Czestotliwosc
56 0h1538 odpowiadajgca| 0.00-f maksymalna [Hz]  60.00
IN-55
Stala
571 0h1539(filtrowania 0-9999 10
wejscia V
1) Minimalne
58 0h153A napiecie 0.00-V maksymalne 0.00
wejscia V napiecie wejscia [V]
Czestotliwosc
597) 0h153B|odpowiadajgcal 0.00-f maksymalna [Hz] 0.00
IN-58
Maksymalne V minimal i
60, |0h153C napiecie minimaine Napecie=f 14 00
S 10.00 [V]
wejscia V
Czestotliwosc
61! 0h153D|odpowiadajaca 0.00—f maksymalna [Hz] 60.00
IN-60

1) Dostepne dla modeli z advanced /0.

* Mozliwa nastawa podczas pracy.
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lane

‘ Adres |Nazwa

kom.

_ . |p [|Pracado przodu (FX)
Przypisani|[f—Pracado tylu  (RX)
e funkgiji
eset btedu
cyfroweg |4 |Predkosc nadrzedna JOG
oPl b |Predkosc krokowa niska (L)
6 |Predkoc¢ krokowa Srednia (M)
Przypisani 7 redkaac krokowa wys ‘
e funkgji B [Przyspieszanie/zwalnianie krokowg
665 | 01542 |do wejscia|—pode (L)
g 0 Wejscia D |Przyspieszanie/zwalnianie krokowe
cyfroweg . .
P2 Srednie (M)
0 10 [Przyspieszanie/zwalnianie krokowe
\wysokie (H)
Przypisani{fL1 _[Podawanie DC podczas stop
e funkgji 12 Wybor drugiego silnika (2nd motor|)
672 0h1543 |do wejscia|lL3_[zarezerwowane
cyfrowegq |[14_Farezerwowane
oP3 15 wiekszanie
Operacja [czestotliwosci gora
gora/dot UP)
Przypisani|fL6 Zmniejszanie
e funkgiji czestotliwosci dét
1)2) | DOWN)
cyfroweg [[L7 [Operacja 3 — przewodowego
o P4 Zialania
18 [Zewnetrzna awaria styk NO (EtA)
19 [Zewnetrzna awaria styk NC (EtH)
PO [Zarezerwowane
P1 [Otwarta petla PD
Przypisani{p2 |Drugie zrodto zadawania
e funkcji |p3 [Trzymanie analogowe
6912 | 0h1545 |do wejsScialp4 [Stop przyspieszania/zwalniania
cyfroweg |p5 [Inicjalizowanie czestotliwosci
o P5 gora/dét zapamietanej
p6 JOG-FX
p7 JOG-RX

1) Dostepne dla modeli z advanced 1/O.

2) Nie przydzielaj tej samej funkcji do dwoch wejs¢ cyfrowych. Wiecej na temat sygnatu
zewnetrznej awarii w rozdziale traktujgcym o btedach | akcjach naprawczych.

* Mozliwa nastawa podczas pracy.
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Wyéwietlane@ Nazwa Zakres Domyélnie Zmiana*
. om. ]

Potozenie|0 |PNP

70 0h1546| zworki - -
NPN/PNP 1 |[NPN

Stata
85 | oh15ss5| Nirowania 1-15 4 o)
wejsc
cyfrowych

BIT2 |BIT1 | BITO
P3 p2 P1
Status P1 do P3 dla modeli standard 1/O.
90 Oh155A wejsé - -
cyfrowych [ BIT4 | BIT3 [ BIT2| BIT1| BITO
P5 P4 P3 P2 | P1
P1 do P5 dla modeli advanced 1/O.

* Mozliwa zmiana podczas pracy.
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9.7 Grupa wyj$é OUTPUT (PAROU)

Adres NEVALED u

\_| Zakres |~#
kom. || [ |
Skocz do
X rodu 0-58 30 0
Odzwierciedlal0
Nastawa
[V]
Okreslenie |0 [Czestotliwosc|Maksymalna
funkgciji (FrM)
01 On1601 wyjscia 150 [%] pradu 0 0
analogowego|1 |Prad Znamionowego
2 |Napiecie AC 282V
3 |Napiecie DC|DC 410V
Dopasowanie
02 0h1602 |wyjscia 10-200 [%] 100 0
analogowego
bit [000-111
Ustawieni --1 |Niskie napiecie __
30 0h161E |eprzekaznikal| -1- Ws;yspko poza niskiem 010 0]
bledu napieciem . :
1-- |Przekroczenie préb
autorestartu (Pr09)

* Mozliwa zmiana podczas pracy.
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L SELTAL ARl NEVANTE] ‘ Zakres
lane kom.
FDT-1

1 FDT-2
2 FDT-3
3 FDT-4
4 | FDT-5
5 |Przecigzenie silnika (OL)
6 Przecigzenie falownika (IOL)
7 Utyk silnika (STALL)

Przypisanie|8 Zbyt wysokie napiece DC

. (Ovt)

funkeji do 9 | Zbyt niskie napiecie (Lvt)

31 | 0h161F |wyjscia - - 17
prekazniko 10 | Przegrzanie falownika (OH.t)
wego 1 11 | Utrata sygnatu zadawania

12 | Praca
13 | Stop
Praca na czestotliwosci
14 .
zadanej
15 | Szukanie predkosci
16 |gotowos¢
17 | Btad
18 | Btad wentylatora
19 [Hamulec silnika
Przypisanie
funkcji do

32 |0h1620 |wyjscia Tak samo, jak w OU31 17
wielofunkcy
jnego

BIT1 BITO

41 | 0h1629 |Status wyj$¢ Przekaznik2 / 00
cyfrowych |Otwarty Przekaznik1

kolektor
Detekcja

57 |[0h1639 |czestotliwos 30.00
ci
Pasmo 0.00—f maksymalna [Hz]

58 |[0h163A |detekcji 10.00

czestotliwos
Ci
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T
9.8 Grupa komunikacji (PARCM)

R | res | ez || ke #
kom.

00 x |Skocz do kodu |0-58 31 ®]
01 0h1701|Numer ID 1-250 1 @]
falownika w sieci :
02 0h1702 | Wybor protokotu] 0 Modbus RTU 0 X
komunikacyjnego 1|LS BUS
(1,200 [bps]
12,400 [bps]
Predkosc¢ 44,800 [bps]
03 0h1703 | komunikaciji 39,600 [bps] 3 (@)
419,200 [bps]
[=

38,400 [bps]

0 Parity: None, Stop
Bit: 1

Parity: None, Stop
Parzystosc/bit | 1Bit: 2

04 0h1704|stopu [Parity: Even, Stop 0 (@)
2Bit: 1
|Parity: Odd, Stop
3Bit: 1
05 0h1705|Czas odpowiedzi 2—100 [ms] 5 ®]
31 0h171F |Rejestr odczytu 1 000A
32 0h1720 | Rejestr odczytu 2 000E
33 0h1721|Rejestr odczytu 3]|0000—A4FF 000F @]
34 0h1722|Rejestr odczytu 4 0000
35 0h1723|Rejestr odczytu 5 0000
36 0h1724|Rejestr odczytu 6 0000
37 0h1725|Rejestr odczytu 7 0000-A4FF 0000 O
38 0h1726|Rejestr odczytu 8 0000
51 0h1733|Rejestr zapisu 1 0005
52 0h1734|Rejestr zapisu 2 0006
53 0h1735|Rejestr zapisu 3 0000
54 0h1736 |Rejestr zapisu 4 0000
55 0h1737|Rejestr zapisu 5|0000—-A4FF 0000 @)
56 0h1738|Rejestr zapisu 6 0000
57 0h1739|Rejestr zapisu 7 0000
58 0h173A|Rejestr zapisu 8 0000

* Dostepne tylko dla modeli z advanced I/O.
*Mozliwa nastawa podczas pracy.

LSiIs | 201




Table of Functions

202 | LSis




Table of Functions

9.9 Grupa aplikacyjna (PARAP)

wigwistians, acres | Nazwa || zalces  pomyaniaznana
kom.
00 x |Skoczdo 0-71 20 0
kodu
01 0h1801 Dnglllafnr 0 Nie 0 X
PID 1 Tak
Jednostka |0 Czestotliwosc[Hz]
02y 0h1802 [regulaciji PID|1 Procenty [%] 0 X
Gdy w
AP 2 [Wyswietlana f:
181) 0h1812 [Wartosc jest 010.00-400.00 [Hz] - -
zwrotna PID Gdy]|
AP 2 |Wyswietlane %:
jest 110.0-100.0 [%]
GdY 15 00—
 |wartosc @502 maksymalna [Hz
191) R zadana PID|Gdy 0.00 0]
AP 2 0.0-100.0 [%]
jest 1
) 0 Klawiatura 1
Wy(t;f f 1 Klawiatura 2
" AT 2 [V 0-10[V]
20 Oh1814|zadawania [3 12(1): 0—20 [mA] </ 0 X
wartosci 2)
referencyjnejl4 12(V): 0-10 [V] ).
PID 5 RS-485 oy
Komunikacja
0o |i2(1) (0=20[ma]) ?
Wybér 2)
|zrodia 12(V) (0-10 [V])
2L, | V™ varosei [2 | vi(0-10[V)) 2 X
zwrotnej PID RS-485
3 Komunikacja 2)
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races oy gt
Wzmocnienie
221) 0h1816|P 0.0-999.9 [%] 300.0
Czas
23y 0h1817|catkowania | 0.10-32.00 [s] 1.00
Czas
24y 0h1818|rézniczkowania 0.00-30.00 [s] 0.00
D
i 0 Normalny PID
281) 0h181C Tryb pracy PID y 0
1 Procesowy PID
2%) 0h181D Gérny limit PID Dolny limit PID- 60.00
F maksymalna [Hz]
30! 0h181E Dolny limit PID F startowa— 0.50
Gorny limit PID [Hz]
1 Czas po ktérym
37 ) 0h1825|uspienie 0.0-2000.0 [s] 60.0
1) Czestotliwosc
38 0h1826|uspienia 0.00-f maksymalna [Hz] 0.00
1) Poziom
39 0h1827|pobudzenia z 0.0-100.0 [%] 35.0
uspienia
OBrak
Wybér operaciji 1v1(0-10 [V])
70 |onh1846DRAW 20 (0-5 [V]) 0
3)2(1) (0-20 [mA])
42(V) (0-10 [V])
1) Wspotczynnik
22 0h1816pRAW 0.0-100.0 [%] 0.0

1) Wyswietlane, gdy APO01 (PID control setting) ustawione na 1.
2) Dostepne dla modeli z advanced I/O.
* Mozliwa zmiana podczas pracy.
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9.10 Grupa zabezpieczen (PARPr)

Adres| Nazwa ' Zakres ‘_'-
kom.
00 x [Skoczdo g gg 40 o)
kodu
Wykrywanie [0 |Nie
05 0h1905 brglfu.fazy' 1 ltak 0 O
wyjsciowej
0 [Nie
08 0h1908 |Autoreset 0 O
1 [Tak
09 0h1909 (llosc 0-10 [razy] 0 O
autoresetow
Czas
pomiedzy
10 0h190A (kolejnymi 0.0-60.0 [g] 1.0 o
prébami
autoresetu
Zachowanie |0 [Kontynuacja pracy
. na f przed utratg
falownika po
12 0h190C [utracie 1 [Wolny wybieg 0 @]
sygnatu -
zadawania Stop po rampie
2 [DEC
Czas utraty
13 0h190D |sygnatu 0.1-120.0[s] 1.0 O
zadawania
0 |Brak operowania
Operowanie | [Operowanie na
p outrace 1 |potowie wartosci
15 OR130F sygnatu zadanej 0 0
analogowego| |Operowanie
2 |ponizej wartosci
zadanej

* Mozliwa zmiana podczas pracy.
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ALl Nazwa  Zakres }_
|

kom.
Poziom alarmu
18, 0h1912| przecigzenia |30-150 [%)] 150
Czas alarmu
19 0h1913| przecigzenia |0.0—30.0 [s] 10.0 0
20 0h1914{ Wybdr akcji  {04Brak 1
przecigzenia |1 |Wolny wybieg
) Poziom
22 |0h1915| przecigzenia |30-200 [%] 180
) Czas
2 |0h1916| przecigzenia |0.0-60.0 [s] 60.0
Zabezpieczenid O|Nie
40 0h1928| cieplne silnika[T @K 0
ETH
Sposoéb 0 |Wiasne
413 0h1929| chtodzenia 0
silnika 1]|Obce
Poziom pradu
3 dla jednej
42 0h192A minuty PRT43-200 [%] 150
przecigzenia
ETH
Poziom pradu
433y 0h192B dla pracy 50[%]-PRT42 100
| ciagtej ETH

1) Wyjscie multifunkcyjne.

2) Wyswietlane, gdy Pr20 (Overload warning selection) ustawione na 1.
3) Wyswietlane, gdy Pr40 (ETH selection) ustawione na 1.

4) Nie wiecej niz 150% .

* Mozliwa zmiana podczas pracy.
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‘Wyswiet | Adres Nazwa Zakres

lane kom.

bit | 000-111
--1 | Podczas ACC
Podczas pracy na f

50 | Oh1932|Zabezpieczenil -1- | zadanej 000 X
eprzed utykiem{ 1-- | Podczas DEC

Poziom
52 0h1934|ochrony przed 30-200 [%)] 150 X
utykiem

B Limit napiecia | O| Nie
53 "5 | 0h1935|podczas 0 X
ochrony przed|1l |Tak
utykiem DEC

Praca ED 0|Bez limitu ED
65 0h1941 |rezystora 1 0]
hamowania 1

Ograniczone Pr66

66 "o |0h1942 |Praca ED 0-30 [%] 10 0
rezystora

Operowanie po|0 |Praca
79 | 0h194F |bfedzie 1 )
wentylatora___|1 |Stop
91 |0h195B [Historia btedu 1
92 |0h195C [Historia btedu 2
93 |0h195D |Historia btedu 3] Historia ostatnich btedéw nOn -
94 | 0h195E [|Historia btedu 4
95 | 0h195F [|Historia btedu 5

96 |0h1960 |Kasowanie [B-tHPezostaw 0 O
historii btedow |1 _JUsun
5) Wysiwetlane, gdy Pr50 (Stall prevention selection) ustawione na 2 lub 1.
6) Wysiwetlane, gdy Pr65 (DB resistor warning level limit setting)
ustawione na 1. * Mozliwa zmiana podczas pracy.
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9.11 Grupa drugiego silnika 2”OI motor (PARM2)
-' Adres '

lane kom.

00 X Skocz do kodu 0-30 12 0
04 0h1A04|Czas pryspieszania 1 5.0 0
0.0-6000.0 5]
05 0h1A05|Czas zwalniania 10.0
07 0h1A07|Czesttliwosc 30.00-f maksymalna [Hz] | 60.00
bazowa
12 0h1AO0C|Prad znamionowy 0.1-100.0 [A] - X
0 | Liniowa
25 0h1A19|Krzywa V/f 1 | Kwadratowa 0 X
2 |Uzytkownika
Podbicie
26 Oh1A1A|momentu w 4.0 X
prawo 0.0-15.0 [%]
27 0h1A1B|Podbicie 4.0 X
momentu w lewo
Ochrona przed
28 | Oh1A1C |utykiem poziom 30-150 [%)] 150| X

Poziom pradu dla|
29 | Oh1A1D zabezpieczenia M2-30-200 [%)] 150 O
termicznego 60 s

30 | Oh1lAlE|Poziom pradu dla 50—-M2-29 [%] 100( O
pracy ciagtej

* Grupa wysiwetlana po przypisaniu do jednego z wejsc cyfrowych funkcji 12 (2nd motor selection).
* Mozliwa nastawa podczas pracy.
1) Nastawa zalezna od nastawy w bAO8.
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T
9.12 Grupa konfiguracji CNF (PARCF)

Wyswiet Adres

' NEVAVE}

lane kom.
00 ‘ Skocz do 0-95 1
kodu
Wybér zmiennej wyswietlanej po|
zasileniu
0 | Czestotliwo$c zadana
1 Czas ACC
2 |Czas DEC
3 | Zrédto start/stop
4 | Nastawa f
5 Wybor silnika
6 Prad znamionowy silnika
Wartosc |7 F bazowa
01 [O0h1BO1 ([wySiwetlan]|8 | E maksymalna 0
apo 9 Dc_)pa_lsowanie napiecia
zasileniu wyjsciowego

10 |Podbicie momentu FWD
11 |[Podbicie momentu REV
12 [Prad wyjsicowy

13 | Predkos¢ RPM

14 | Napiecie DC falownika

15 | Uzytkownika (dr81)

16 | Tymczasowo niedostepny
17 Otworz grupy wszystkich
parametrow

0 |Standard I/O
02 | 0h1B02| Typ I/O -

1 [|Advanced I/O

* Mozliwa zmiana podczas pracy.
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Wyswiet Adres Nazwa l Zakres D'orpy Zmia
lane kom. slnie | na*
Wersja
79 0h1B4F |oprogramo Wersja OS
wania
0 |Brak
1 [Wszystkie
2 Tylko grupa OPERATION
3 Tylko dr
4 Tylko ba
5 Tylko Ad
Powrét do y
ustawien |6 Tylko Cn
93 | 0h1B5D |fabrycznych 0 X
parametro |7 [TylkoIn
w 8 |TylkoOU
9 Tylko CM
10 |Tylko AP
11 |Tylko Pr
12 [Tylko M2
13 |Tylko CF
94 | 0h1B5E |Rejestracjal0000—-FFFF 0000 ©
hasta
UL
Blokada .
95 | oh1BsF |parametro [(L0CK) [Odblokowanie uL | o
w L (Lock) |Blokowanie

* Mozliwa zmiana odczas pracy.
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10 Rozwigzywanie problemoéw

W niniejszym rozdziale objasniono, jak nalezy wykrywac i usuwaé problemy w przypadku
zadziatania funkcji zabezpieczajgcych falownika, samoczynnych wytgczen zwigzanych z
usterkami, sygnatéw ostrzegajgcych lub usterek. Jesli falownik nie dziata normalnie po
wykonaniu sugerowanych instrukcji zwigzanych z wykrywaniem i usuwaniem usterek, to
prosimy porozumie¢ sie ze swoim dostawcg lub firmg Aniro Sp. Z.0.0.

10.1 Bledy

Gdy falownik wykryje usterke, to przerwie prace (przeprowadzi samoczynne wytaczenie) lub wysle
sygnat ostrzegawczy. Gdy nastgpi samoczynne wytgczenie lub ostrzezenie, to klawiatura wyswietli
krétkg informacje. Uzytkownicy mogg odczyta¢ komunikat ostrzegawczy w Pr91-95.

Warunki usterek mozna sklasyfikowac nastepujgco:

* Poziomu: Gdy usterka zostaje usunieta, to samoczynne wytgczenie lub sygnat
ostrzegawczy znikajg i usterka nie jest wprowadzana do pamieci w historii usterek.

» Zatrzaskowe: Gdu usterka zostaje usunieta i doprowadzony zostaje sygnat do
wejscia kasowania, to samoczynne wytgczenie lub sygnat ostrzegawczy znikaja.

+ Powazne: Gdy usterka zostaje usunieta, to samoczynne wytgczenie lub sygnat
ostrzegawczy znika dopiero wtedy gdy uzytkownik wytgczy falownik, odczeka az
lampka wskaznika fadunku zgasnie, a nastepnie ponownie wigczy falownik. Jesli
po jego ponownym wigczeniu falownik nadal znajduje sie w stanie awarii, to
prosimy skontaktowac¢ sie z dostawcg lub firmg Aniro Sp. Z.0.0.
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10.1.1 Lista bledoéw

Funkcje zabezpieczajace dla pradu wyjsciowego oraz napiecia wejsciowego

\Wysiwetlane Pozycia | Typ | Opis
Jest wyswietlane gdy zostaje aktywowane samoczynne
OLt wytgczenie zwigzane z przecigzeniem silnika, a aktualny
OLT] (Over Load) |Zatrzaskowy [poziom obcigzenia przekracza ustalony poziom. Dziata
gdy Pr.20 jest ustawiony na wartos¢ inng niz 0.
OCt Jest wy$wietlane gdy prad falownika przekracza 200%
OCT|  (Over Zatrzaskowy |prgdu znamionowego.
Current)
Owvt Jest wyswietlane gdy napiecie wewnetrznego obwodu
OVT, (Over Zatrzaskowy |pradu statego przekracza okreslong wartosc.
Voltage)
LVT Lvt poziomu Jest wyéwietlanle gdy ngpiecie wewnet'rznego obwng
(Low Voltage) pradu statego jest mniejsze od okreslonej wartosci.
Jest wyswietlane gdy nastgpi samoczynne wytgczenie
GFt zwigzane ze zwarciem doziemnym po stronie
GFT| (Ground Trip) |Zatrzaskowy |wyj$ciowej falownika i powoduje, ze prad przekracza
okreslong warto$¢. Okreslona warto$¢ zmienia sie w
zaleznosci od mocy falownika.
Jest wySwietlane w oparciu o odwrotng charakterystyke
EtH termiczng wartosci granicznej czasu aby zapobiec
ETH| (E-Thermal) |Zatrzaskowy |przegrzaniu silnika. Dziata, gdy Pr.40 jest ustawiony na
wartos¢ inng niz 0.
OPO Jest wyswietlane gdy 3-fazowe wyjscie falownika ma
OPO| (OutPhase |Zatrzaskowy |jedng lub wiecej faz w stanie otwarcia. Dziata gdy bit 1 z
Open) Pr.05 jest ustawiony na 1.
Jest wyswietlane gdy falownik zostat zabezpieczony
przed przecigzeniem i wynikajgcym z jego
przegrzaniem, w oparciu o odwrotng charakterystyke
IOL termiczng wartosci granicznej czasu. Dopuszczalne
IOL{ (Inverter OLT) |Zatrzaskowy |wspdtczynniki przecigzenia dla falownika wynosza

150% dla 1 min. Zabezpieczenie jest oparte na
znamionowej mocy falownika, i moze by¢ rézne w
zaleznosci od mocy urzadzenia.
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Funkcje zabezpieczajagce wykorzystujgce nienormalne warunki
obwodu wewnetrznego oraz sygnaly zewnetrzne

Pozycja Typ |

Opis

OHt Jest wyswietlane gdy temperatura radiatora
OHT| (OverHeat) |Zatrzaskowy [falownika przekracza okreslong warto$¢.
ntC Jest wyswietlane w przypadku wykrycia btedu
NTC (NTC Open) Zatrzaskowy |czujnika temperatury transystora bipolarnego z
izolowang bramkg (IGBT).
FAN (FaiAanip) Zatrzaskowy [Wyswietlane po wykryciu usterki wentylatora.
ETAl  EEth
(External Trip | Zatrzaskowy [» Wyswietlany, gdy jedno z wejs¢ cyfrowych
AB ustawione jest na bifgd zewnetrznej awarii
ETB B)
COM Wysiwetlany, gdy wymiana informacji pomiedzy
COMIY(Communication | Zatrzaskowy |procesorem a ptyta 1/O trwa dtuzej niz zwykle.

trip)

NBR

nbr

Zatrzaskowy

Wyswietlany, gdy prad wyjsicowy jest mniejszy, niz
ustawiony w Ad41
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10.2 Wykrywanie i usuwanie usterek
zwiazanych z btedami

Jesli spowodowane usterkg samoczynne wylgczenie lub ostrzezenie nastgpi w
wyniku dziatania funkcji zabezpieczajgcej, to nalezy zapoznac sie z ponizszg tabelg
w celu znalezienia mozliwych przyczyn oraz srodkdéw zaradczych.

Pozycja ‘ Przyczyna I Akcja naprawcza
Obcigzenie jest wieksze od mocy Upewni¢ sie, ze silnik oraz falownik majg
znamionowej silnika. odpowiednig moc znamionowa.

OLt Wartosc¢ ustalona dla poziomu Zwiekszy¢ nastawiong wartos¢ dla
(Over Load) |samoczynnego wytgczenia poziomu samoczynnego wytgczenia
spowodowanego przecigzeniem (Pr.21) |spowodowanego przecigzeniem.
jest zbyt mata.
Czas przyspieszania / zwalniania jest zbyt [Zwiekszy¢ czas przyspieszania /
krétki, w poréwnaniu z bezwtadnoscig |[zwalniania.
obcigzenia (GD2).
Obcigzenie falownika jest wieksze od [Zastgpi¢ falownik urzgdzeniem o wigkszej
OcCt mocy znamionowe;. mocy.
(Over Current) |Falownik dostarczat moc podczas jatowej |Odpowiednio sterowac falownikiem po
pracy silnika. zatrzymaniu silnika, lub uzy¢ funkcji
szukania predkosci (Cn.60).
Mechaniczny hamulec silnika dziata zbyt |[Sprawdzi¢ hamulec mechaniczny.
szybko.
Czas zwalniania jest zbyt krétki dla  |[Zwiekszy¢ czas przyspieszania.
istniejgcej bezwtadnosci obcigzenia
Out (GD2).
Na wyjsciu falownika wystepuje Uzy¢ jednostki hamujace;.
(Over Voltage) et
obcigzenie generatywne.
Napiecie wejsciowe jest zbyt wysokie. [Sprawdzi¢, czy napiecie wejsciowe jest
wieksze od podanej wartosci.
Napiecie wejsciowe jest zbyt mate. |Ustali¢, czy napiecie wejsciowe jest
mniejsze od podanej wartosci.
Do instalacji podtgczono obcigzenie |Zwiekszy¢ wydajnos¢ zasilania.
Lvt wieksze od wydajnoséci zasilania (na
(Low Voltage) |przykiad spawarka, bezposrednie
podigczenie silnika, itd.)
Magnetyczny stycznik podtgczony do |Wymienié stycznik magnetyczny.
Zzrodta zasilania ma wadliwe potgczenie.
GFt W okab_lowaniu wyjéciqum falownika |Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.
(Ground Trip) wystgpito zwarcie doziemne.

Izolacja silnika zostata uszkodzona.

Wymienic silnik.
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Item \ Cause I Remedy
Silnik ulegt przegrzaniu. Zmniejszy¢ obcigzenie lub czestotliwos¢
pracy.
EtH Obciai_enie faI(_)wnika jest wieksze od mocy ngtapic": falownik urzadzeniem o
(E-Thermal) znamionowe;j. wiekszej mocy.
Falownik przez diuzszy czas dziatat z matg |Zastgpi¢ silnik modelem dostarczajgcym
predkoscia. dodatkowej mocy do wentylatora
chtodzgcego.
OPO Magnetyczny stycznik po stronie wyjscia |Sprawdzi¢ stycznik magnetyczny po
(Out Phase |posiada wadliwe potgczenie. stronie wyjsciowej.
Open) Okablowanie wyjsciowe jest wadliwe. |Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.
Obcigzenie jest wieksze od znamionowej |Zastapi¢ silnik oraz falownik
IOL mocy silnika. urzgdzeniami o wiekszej mocy.
(Inverter OLT) |Poziom zwiekszania momentu Zmniejszy¢ poziom zwiekszania
obrotowego jest zbyt duzy. momentu obrotowego.
Wystepuje problem z systemem Sprawdzié, czy jakis obcy obiekt blokuje
chtodzenia. wlot lub wylot powietrza, albo otwor
wentylacyjny.
OHt Wentylator chtodzgcy falownika dziatat |Wymieni¢ wentylator chtodzgcy.
(Over Heat) przez dtuzszy czas.
Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka. [Temperature otoczenia nalezy
utrzymywac ponizej 50 C.
Temperatura otoczenia jest zbyt niska. [Utrzymywac temperature otoczenia
e powyzej -10C.
(NTC Open) Usterka wewnetrznego czujnika Skontaktowac¢ sie ze sprzedawca
temperatury. detalicznym lub z centrum obstugi
klienta LSIS.
FAN Obcy obiekt blokuje wlot/wylot powietrza [Usung¢ obcy obiekt z wlotu lub wylotu
. dla wentylatora. powietrza.
(Fan Trip)

\Wentylator chtodzacy wymaga wymiany.

Wymieni¢ wentylator chtodzacy.
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10.3 Wykrywanie i usuwanie innych usterek

W przypadku wystgpienia usterki innej od tych ktére sg identyfikowane jako samoczynne
wylgczenia spowodowane usterkami lub ostrzezenia, to nalezy zapoznac sie z ponizszg
tabelg w celu odszukania mozliwych przyczyn oraz srodkéw zaradczych.

Pozycja
Nie mozna ustawi¢
parametrow.

Przyczyna
Falownik dziata (tryb dziatania
napedu).

Akcja naprwcza
Zatrzymac falownik aby zmienic tryb
programu i ustawi¢ parametr.

Dostep do parametréw jest
nieprawidtowy.

Sprawdzié¢/wybra¢ prawidtowy poziom
dostepu do parametru i ustawi¢
arametr.

Hasto jest nieprawidtowe.

Sprawdzi¢ hasto, wytgczy¢ blokade
parametru i ustawi¢ parametr.

Wykrycie niskiego napiecia.

Sprawdzi¢ doprowadzone zasilanie aby
usung¢ problem zbyt niskiego napiecia i
ustawi¢ parametr.

Silnik sie nie
obraca.

Zrédto sygnatu sterujgcego
czestotliwosci jest ustawione
nieprawidtowo.

Sprawdzi¢ nastawiong wartos¢ sygnatu
sterujgcego czestotliwosci.

Zrédto sygnatu sterujgcego dla pracy
jest ustalone nieprawidtowo.

Sprawdzi¢ ustawienie zrodta sygnatu
sterujgcego pracy.

Zasilanie nie jest doprowadzone do
zacisku R/S/T.

Sprawdzi¢ podigczenia zaciskéw R/S/T
oraz U/V/W.

Lampka tadowania jest wytgczona.

\Wigczyc¢ falownik.

Sygnat sterujgcy pracy jest w stanie
wytgczenia.

Wiaczy¢ sygnat sterujacy pracy (RUN).

Silnik jest zablokowany.

Odblokowac silnik lub zmniejszy¢ poziom
obcigzenia.

Obcigzenie jest zbyt duze.

Sterowac silnikiem w sposéb niezalezny.

Doprowadzany jest sygnat
awaryjnego zatrzymania.

Przeprowadzi¢ kasowanie sygnatu

awaryjnego zatrzymania.

Okablowanie zacisku obwodu
sterowania jest nieprawidtowe.

Sprawdzi¢ okablowanie dla zacisku
obwodu sterowania.

Opcja wejsciowa dla sygnatu
sterujgcego czestotliwodci jest
nieprawidtowa.

Sprawdzi¢ opcje wejsciowa dla
sygnatu sterujgcego czestotliwosci.

Nieprawidtowe napiecie wejsciowe lub
prad dla sygnatu sterujgcego
czestotliwosci.

Sprawdzi¢ wejsciowe napiecie lub
prad dla sygnatu sterujgcego
czestotliwosci.

Tryb PNP/NPN zostat wybrany
nieodpowiednio.

Sprawdzi¢ ustawienie trybu PNP/NPN.

Wartos¢ sygnatu sterujgcego

czestotliwosci jest zbyt mata.

Sprawdzi¢ sygnat sterujgcy
czestotliwosci i wprowadzi¢ wartosé
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Pozycja

Przyczyna

Akcja naprwcza
powyzej czestotliwosci minimalne;.

Nacisniety klawisz zatrzymania /
kasowania [STOP/RESET].

Sprawdzi¢, czy zatrzymanie ma
charakter normalny. Jesli tak, to nalezy
normalnie powroci¢ do pracy.

Moment obrotowy silnika jest zbyt maty.

Zmienic tryby pracy (V/F, IM, oraz
bezczujnikowy). Jesli usterka sie
utrzymuje, to nalezy zastgpi¢ falownik
urzadzeniem o wiekszej mocy.

Silnik obraca sie w
kierunku
przeciwnym do
zadanego.

Potaczenia kabla wyjsciowego dla silnika
sg nieprawidtowe.

Ustali¢, czy kabel po stronie wyjsciowej
jest prawidtowo podtgczony do faz
(UIVIW) silnika.

Podigczenie sygnatu pomiedzy
zaciskiem obwodu sterowania (obrét do
przodu / tytu) falownika oraz sygnhat
obrotu do przodu / tytu po stronie
panelu sterowania jest nieprawidtowe.

Sprawdzi¢ okablowanie dla obrotu w
przod / w tyt.

Silnik obraca sie

\Wybrano opcje zabraniajgcg obrotu w

Usung¢ blokade uniemozliwiajgca

tylko w jednym  [tyt. obrot do tytu.
kierunku. Nie jest doprowadzany sygnat obrotu do |Sprawdzi¢ sygnat wejsciowy zwigzany
tytu, nawet w przypadku wybrania |z pracg 3-przewodowsq i w razie
sekwencji 3-przewodowe;j. potrzeby przeprowadzi¢ odpowiednig
korekte/regulacje.
Silnik sie Obcigzenie jest zbyt duze. Zmniejszy¢ obcigzenie.
przegrzewa. Zwiekszy¢ czas przyspieszania /

zwalniania.

Sprawdzi¢ parametry silnika i nastawi¢
prawidtowe warto$ci.

Zastgpic silnik oraz falownik
urzgdzeniami o mocy odpowiedniej
dla obcigzenia.

Temperatura otoczenia silnika jest zbyt
wysoka.

Obnizy¢ temperature otoczenia silnika.

Napiecie miedzyfazowe silnika jest
niewystarczajgce.

Zastosowac silnik ktory moze
wytrzymac udary napiecia
miedzyfazowego wieksze od
maksymalnego napiecia udarowego.

Stosowac wytgcznie silniki
odpowiednie dla zastosowan
wykorzystujgcych falowniki.

Podiaczy¢ dtawik prgdu zmiennego do
wyjscia falownika (nastawic¢
czestotliwos¢ nosng na 2 kHz).

Wentylator silnika zostat zatrzymany lub

wentylator zostat zablokowany

Sprawdzi¢ wentylator silnika i usung¢

wszelkie obce obiekty.
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Pozycja

Przyczyna
odpadami.

Akcja naprwcza

Silnik zatrzymuje
sie podczas

przyspieszania lub
po podigczeniu do

Obcigzenie jest zbyt duze.

Zmniejszy¢ obcigzenie.

Zastgpic silnik oraz falownik
urzgdzeniami 0 mocy odpowiedniej
dla obcigzenia.

obcigzenia.

Silnik nie \Wartos¢ sygnatu sterujgcego Nastawi¢ odpowiednig wartosc.
przyspiesza./Czas [czestotliwosci jest zbyt mata.

przyspieszania jest|Obcigzenie jest zbyt duze. Zmniejszy¢ obcigzenie i zwigkszy¢ czas
zbyt dtugi. przyspieszania. Sprawdzi¢ stan

hamulca mechanicznego.

Czas przyspieszania jest zbyt dtugi.

Zmieni¢ czas przyspieszania.

Pofgczone wartosci wiasciwosci
silnika oraz parametr falownika sg
nieprawidtowe.

Zmieni¢ parametry zwigzane z silnikiem.

Niski poziom zapobiegania utknieciu
podczas przyspieszania.

Zmieni¢ poziom zapobiegania utknieciu.
Zmieni¢ poziom zapobiegania utknieciu.

Niski poziom zapobiegania utknieciu
podczas pracy.

Niewystarczajgcy rozruchowy
moment obrotowy.

Zmieni¢ tryb pracy ze sterowaniem
wektorowym. Jesli usterka nie zniknie, to
nalezy zastgpic falownik modelem o
zwiekdzonej mocy.

Predkos¢ silnika
zZmienia sie
podczas pracy.

Duza zmiennos$c¢ obcigzenia.

Zastgpic silnik oraz falownik
urzgdzeniami o wiekszej mocy.

Zmienia sie napiecie wejsciowe.

Zmniejszy¢ wahania napiecia
wejsciowego.

Zmiany predkosci silnika wystepujg
dla okreslonej czestotliwosci.

Wyregulowaé czestotliwo$¢ wyjsciowag
aby unikng¢ obszaru rezonansu.

Silnik obraca sie
inaczej niz to
wynika z ustawien.

Nieprawidtowo nastawiony wzorzec
VI/F.

Nastawi¢ wzorzec V/F ktory jest
odpowiedni dla specyfikacji silnika.

Czas zwalniania
silnika jest zbyt

Ustawiono zbyt dtugi czas zwalniania.

Odpowiednio zmieni¢ nastawiong
wartosc.
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Pozycja
dtugi nawet z
podfgczonym
rezystorem
dynamicznego
hamowania.

Przyczyna
Moment obrotowy silnika jest
niewystarczajgcy.

Akcja naprwcza
Jesli parametry silnika sg normalne, to
prawdopodobna jest usterka zwigzana z
mocg silnika. Zainstalowac silnik o
wiekszej mocy.

Obcigzenie jest wieksze od
wewnetrznej wartosci granicznej
momentu obrotowego
odpowiadajgcej pradowi
znamionowemu falownika.

Zastgpic falownik modelem o wiekszej
mocy.

Trudna praca w
zastosowaniach
charakteryzujgcych
sie zbyt matym
obcigzeniem.

Czestotliwos¢ nosna jest zbyt duza.

Zmniejszy¢ czestotliwosé nosna.

Wystgpito zbyt duze wzbudzenie
spowodowane niedoktadnym
ustawieniem V/F przy matej
predkosci.

Zmniejszy¢ wartos¢ zwiekszenia
momentu obrotowego w celu uniknigcia
zbyt duzego wzbudzenia.

Podczas pracy
wystepuje
nieprawidtowe
dziatanie jednostki
sterujgcej lub
hatas.

Hatas jest spowodowany
przetgczaniem wewnatrz falownika.

Zmieni¢ czestotliwos¢ nosng na wartos¢
minimalng.

Na wyjsciu falownika zainstalowac filtr
zabezpieczajacy przed mikroudarami.

Gdy falownik Wytgcznik uptywowy odigczy Podtgczy¢ falownik do zacisku

pracuje, zasilanie jesli prad poptynie do ziemi|uziemiajacego.

aktywowany jest [podczas pracy falownika. Sprawdzi¢, czy rezystancja uziemienia jest

wytgcznik mniejsza od 100%2 dla falownikow 200V i

uptywowy. mniejsza od 10R dla falownikdw 400V.
Sprawdzi¢ moc wytgcznika uptywowego i
wykona¢ odpowiednie podtgczenie, w
oparciu o pragd znamionowy falownika.
Obnizy¢ czestotliwos¢ nosna.
Spowodowag, aby dlugos¢ kabla
pomigdzy falownikiem i silnikiem byta jak
najmniejsza.

Silnik mocno Napiecie miedzyfazowe 3-fazowego [Sprawdzi¢ napiecie wejsciowe i

wibruje i nie zrodfa zasilania nie jest doprowadzi¢ do rownowagi napiec.

obraca sie zrownowazone. Sprawdzi¢ i zbadac izolacje silnika.

normalnie.

Silnik brzeczy lub
wytwarza gtosne
dzwieki.

Wystepuje rezonans pomiedzy
czestotliwoscig wtasng silnika oraz
czestotliwoscig nosna.

Nieznacznie zwiekszy¢ lub zmniejszyé
czestotliwosc nosna.

Wystepuje rezonans pomiedzy
czestotliwoscig wtasng silnika oraz

Nieznacznie zwiekszy¢ lub zmniejszyé
czestotliwosc nosna.

LSis | 2w




Troubleshooting

Pozycja

Przyczyna I

| Akcja naprwcza

czestotliwoscig wyjsciowg falownika. [Uzy¢ funkcji skoku czestotliwosci w celu
unikniecia przedziatu czestotliwosci w
ktorym wystepuje rezonans.

Silnik drga /
pracuje
niestabilnie.

Wejsciowy sygnat sterujgcy
czestotliwosci jest zewnetrznym,
analogowym sygnatem sterujgcym.

W przypadkach w ktérych ma miejsce
wplyw szumu/zaktécen po stronie

wejs¢ analogowych, ktérego skutkiem
sg zaktocenia sygnatu sterujgcego,
nalezy zmieni¢ statg czasowa filtru
wejsciowego (In.07).

Zbyt dtugie potgczenia kablowe
pomiedzy falownikiem oraz silnikiem.

Upewni¢ sie, ze catkowita dlugos¢
kabli pomiedzy falownikiem i silnikiem
jest mniejsza niz 200m (50m dla
silnikéw o mocy znamionowej 3.7 kW
lub mniejszej).

Silnik nie
zatrzymuje sie
catkowicie gdy
wylgcza sie sygnat
wyjsciowy
falownika.

Trudno jest przeprowadzi¢ skuteczne
zwalnianie, poniewaz hamowanie
statoprgdowe nie dziata normalnie.

Wyregulowa¢ parametr hamowania
statoprgdowego.

Zwiekszy¢ nastawiong wartos¢ dla
pragdu hamowania statoprgdowego.
Zwiekszy¢ nastawiong wartos¢ dla
czasu zatrzymania z hamowaniem
statoprgdowym.

Czestotliwosé
wyjsciowa nie
wzrasta do

czestotliwosci
referencyjne;.

Czestotliwosé referencyjna miesci sie w
przedziale czestotliwosci skoku.

Nastawic czestotliwosc¢ referencyjng
wyzszg od zakresu czestotliwosci
skoku.

Czestotliwos¢ referencyjna przekracza
gorng wartos¢ graniczng sygnatu
sterujgcego czestotliwosci.

Nastawi¢ gorng wartos¢ graniczng
sygnatu sterujgcego czestotliwosci na
wartos¢ wyzszg od czestotliwosci
referencyjne;.

Obcigzenie jest zbyt duze, dlatego dziata
funkcja zapobiegania utknieciu.

Zastgpi¢ falownik modelem o wiekszej

mocy.
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11 Konserwacja

W niniejszym rozdziale objasniono jak wymieni¢ wentylator chtodzgcy, jakie regularne
kontgrole nalezy przeprowadza¢, oraz jak przechowywac oraz likwidowac¢ produkt.
Falownik jest wrazliwy na warunki srodowiskowe, a poza tym usterki wystepujg rowniez
na skutek zuzycia czesci. Aby zapobiec awariom, prosimy przestrzega¢ zamieszczonych

w niniejszym rozdziale zalecen dotyczgcych konserwaciji.

UWAGA

*  Przed sprawdzeniem produktu nalezy zapoznac sie z instrukcjg
oraz informacjami dotyczacymi bezpieczenstwa.

* Przed czyszczeniem urzadzenia, upewnij sie, ze zasilanie jest odtgczone.

» Czysc¢ falownik suchg szmatkg bez zadnej wilgoci!!!

11.1 Listaregularnych inspekcji

11.1.1 Dzienne inspekcje

Element
kontroli

Obszar
kontroli

Szczegoly
dotyczace kontroli

Metoda
kontroli

Norma oceny

Sprzet
wykorzystywany
do kontroli

Wszystko  [Srodowisko |Czy temperatura Brak Termometr,
zewnetrzne |oraz wilgotnos$é oblodzenia higrometr,
otoczenia (temperatura [rejestrator
mieszczg sie w otoczenia: -10 -
zakresie wartosci +40) i
projektowych, kondensacji
oraz czy w danym (wilgotnosc¢
miejscu wystepuje otoczenia
pyt lub jakie$ obce ponizej 50%)
ciata?
Falownik Czy wystepujg |Kontrola Brak odchytek
jakies wzrokowa od normy
nienormalne
drgania lub
hatasy?
Napiecie Czy napiecia Zmierzy¢ Multimetr
zasilania wejsciowe i napiecia cyfrowy, tester
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Obszar Element Szczegoty Metoda Norma oceny|Sprzet

kontroli kontroli dotyczace kontrolijkontroli wykorzystywany
do kontroli

wyjsciowe sg pomiedzy
normalne? fazami R/ S/ T
w bloku
zaciskow
falownika.
Obwaod Kondensator |Czy wystepuje  |[Kontrola Brak odchytek
wejscia/  |wygltadzajacy [wyciek z wnetrza? |wzrokowa od normy
wyjscia Czy kondensator
jest “spuchniety”?
System Wentylator |Czy wystepujg |Wylgczy¢ Fan obraca sie

chtodzenia |chlodzacy |jakie$ system i gtadko
nienormalne sprawdzi¢
drgania lub dziatanie
hatasy? poprzez
reczne
obracanie
wentylatora.
Wyswietlacz|Urzgdzenie [Czy wyswietlana |Sprawdzi¢  [Sprawdzi¢i |Woltomierz,
pomiarowe |wartosc jest wyswietlang [odpowiednio [amperowmierz,
normalna? wartos¢ na  |zarzadzic¢ itd.
panelu. podanymi
wartosciami.
Silnik Wszystko  |Czy wystepujg  |Kontrola Brak odchytek |-
jakies wzrokowa od normy
nienormalne
drgania lub
hatasy?

Czy wystepuje  [Sprawdzi¢ pod
jakis nienormalny (wzgledem
zapach? przegrzania
lub
uszkodzenia.

11.1.2 Kontrole coroczne

Obszar kontroli Element Szczegoty Metoda kontroli Norma oceny |Sprzet
kontroli dotyczace kontroli wykorzystywal

ny do kontroli
Obwaod wejscia / [Wszystko Test z uzyciem [Odigczy¢ falownik oraz |[Wynik musi by¢é [Przyrzad
wyjscia urzadzenia zwarte? zaciski
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Obszar kontroli| Element Szczegoly Metoda kontroli Norma oceny |Sprzet
kontroli dotyczace kontroli wykorzystywal
ny do kontroli
Megger R/SIT/UIVIW, a nastepnie napieciem
(pomiedzy za pomoca przyrzadu statym DC 500
zaciskami Megger dokona¢ pomiaru \V Megger
wejsciowymi/  |pomiedzy kazdym
wyjsciowymi oraz |zaciskiem oraz zaciskiem
zaciskiem uziemienia.
uziemienia)
Czy w urzgdzeniu [Dokreci¢ wszystkie $ruby. [Brak odchytek od
sg luzne normy
elementy?
Czy jest jakis Kontrola wzrokowa
dowdd na
przegrzewanie si¢
czesci?
Potaczenia |Czy sg jakie$ Kontrola wzrokowa Brak odchytek od |-
kablowe skorodowane normy
kable?
Czy sg jakies
uszkodzenia
izolacji kabli?
Blok zaciskow |Czy sg jakie$ Kontrola wzrokowa Brak odchytek od |-
uszkodzenia? normy
Kondensator |Zmierzy¢ Mierzy¢ za pomocg Pojemnos¢ Miernik
wygtadzajgcy |pojemnos¢ miernika pojemnosci.  [znamionowa pojemnosci
elektrostatyczng. powyzej 85%
Przekaznik |Czy podczas pracy |[Kontrola wzrokowa Brak odchytek od |-
stychac jekis normy
szczek?
Czy styki sg Kontrola wzrokowa
uszkodzone?
Rezystor Czy rezystor jest |Kontrola wzrokowa Brak odchytek od |Multimetr
hamowania |uszkodzony? normy cyfrowy /
Sprawdzi¢, czy nie |Odigczy¢ jedng strone i [Wynik musi sie  |tester
nie nastgpito dokonac¢ pomiaru miesci¢ w analogowy
odfgczenie. testerem. granicach +10%
znamionowej
warto$ci rezystora.
Obwad Sprawdzenie |Sprawdzi¢ czy nie |Zmierzy¢ napigcie Zrownowazy¢  |Multimetr
sterowania dziatania ma nierobwnowagi |pomiedzy zaciskami napiecie cyfrowy lub
Obwad napie¢ wyjsciowymi falownika U/ |pomiedzy fazami: |woltomierz
zabezpieczajgcy wyjsciowych VIW. w granicach 4V dla |pradu statego
podczas pracy serii 200V oraz w
falownika. granicach 8V dla
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Obszar kontroli Element

kontroli

Sprzet
wykorzystywa

ny do kontroli

Szczegoty Metoda kontroli Norma oceny
dotyczace kontroli

serii 400V.
Czy w uktadzie [Sprawdzi¢ zabezpieczenie [Obwod musi

wyswietlania
wystepuije btad po
sprawdzeniu
sekwencji
zabezpieczenia?

wyj$¢ falownika zaréwno
w warunkach zwarcia jak i
otwarcia obwodu.

pracowac zgodnie
z sekwencja.

System Wentylator |Czy jakie$ czesci |Sprawdzi¢ wszystkie  |Brak odchytek od |-
chtodzenia chtodzgcy |wentylatora sg [potgczone czescii dokreci¢ [normy
luzne? wszystkie sruby.
Wyswietlacz Urzadzenie |Czy wyswietlana |Sprawdzi¢ wartos¢ Podane i \Woltomierz,
wyswietlajgce |wartos¢ jest sygnatu sterujgcego na |wykorzystywane [amperomierz,
normalna? urzgdzeniu wartosci muszg |itd.
wyswietlajgcym. sobie
odpowiadac.
11.1.3 Dwu-roczne inspekcje

Obszar

Element

kontroli kontroli

Szczegoly dotyczace |Metoda kontroli||Norma oceny |Sprzet

kontroli

wykorzystywany
do kontroli

Silnik Rezystancja |Badanie z uzyciem |Odtgczy¢ kable [Musi wynosi¢ Przyrzad Megger z
izolaciji urzgdzenia Megger [dla zaciskow wiecej niz 5 MQ |napieciem statym
(pomiedzy zaciskami [U/V/W i sprawdzi¢ DC 500 V Megger
wejsciowymi, okablowanie.
wyjsciowymi oraz
uziemiajgcymi).
UWAGA

Nie przeprowadzaé badania rezystanc;ji izolacji (z uzyciem urzadzenia Megger)
na obwodzie sterujgcym, poniewaz moze to skutkowac uszkodzeniem produktu.

11.2 Przechowywanie i likwidacja
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11.2.1 Przechowywanie

Jesli nie uzywamy produktu przez dtuzszy czas, to nalezy
go przechowywac¢ w nastepujgcy sposob:

* Produkt nalezy przechowywaé w takich samych warunkach srodowiskowych co warunki
podane dla pracy (patrz rozdziat Btad! Nie mozna odnalez¢ zrédta odwotania.Btad! Nie
mozna odnalez¢ zrédia odwotania. na stronie Blad! Nie zdefiniowano zaktadki.).

* W przypadku przechowywania produktu przez okres dtuzszy niz 3 miesigce,
nalezy przechowywacé¢ go w temperaturze od 10°C do 30°C, aby zapobiec
skrocenia zywotnosci kondensatorow elektrolitycznych.

* Nie narazac falownika na dziatanie $niegu, deszczu, mgtly oraz pytu.

+ ZapakowacC falownik w sposob zapobiegajgcy kontaktowi z wilgocig. W
opakowaniu nalezy utrzymywaé poziom wilgoci ponizej 70% poprzez
umieszczenie w nim osuszacza desiccant, takiego jak zel krzemionkowy.

11.2.2 Likwidacja

W przypadku likwidacji produktu nalezy go zakwalifikowa¢ jako ogélny odpad przemystowy. W
produkcie znajdujg sie materiaty wykorzystywane w recyklingu, a wiec nalezy kierowac je do
recyklingu jesli tylko jest to mozliwe. Materiaty opakowania oraz wszystkie metalowe czes$ci mogg
by¢ poddane recyklingowi. Chociaz tworzywo sztuczne réwniez moze by¢ ponownie
wykorzystane, w pewnych rejonach moze by¢ spalane w kontrolowanych warunkach.

UWAGA

Jesli falownik nie pracuje przez dtuzszy czas, to kondensatory tracg swojg charakterystyke tadunkowg
i pogarszajg sie ich wiasciwosci. Aby temu zapobiec, nalezy raz w roku wigczac produkt i pozwoli¢ mu
pracowac¢ przez 30-60 min. Uruchamia¢ urzadzenie w warunkach braku obcigzenia.
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12 Specyfikacjatechniczna

12.1 Dane wejsciowo-wyjsciowe

Model LSLVM100-1EOFN 0001 0002 “ 0004
— Ciezkie HP 0.125 0.25 05 1.0 2.0 3.0
obcigzenia kW 0.1 0.2 0.4 0.75 15 2.2
Moc (kVA) 0.3 0.6 0.95 1.9 3.0 45
Dane Prad (A) 0.8 1.4 24 42 7.5 10.0
WYJSCIOWE | Czestotliwosc wyjéciowa 0-400 Hz
Napiecie wyjsciowe (V) 3-fazy 200-240 V
Napiecie pracy (V) Pojedyncza faza 200-240 V AC (-15% to +10%)
Dane
wejsciowe F wejsciowa 50-60 Hz ( 5%)
Prad (A) 1.0 1.8 3.7 71 13.6 18.7
Masa (Ib/kg) 1.46/0.66 2.2/1 3.2/1.45

* Dane silnika bazujg na standardowym wykonaniu 4 polowym.

* Standard bazuje na zasilaniu 220VAC

* Prad wyjsciowy moze byc limitowany czestotliwoscig kluczowania.

* Napiecie wyjsciowe nie moze by¢ wieksze od napiecia wejsciowego.



12.2 Specyfikacja produktu

Pozycja ‘
Algorytm

Opis
V/f, kompensacja poslizgu

Rozdzielczosc nastawy f

Cyfrowo: 0.01Hz
Analogowo: 0.06 Hz (60 Hz standard)

Kontrola Dokfadnosé f 1% maksymalnej f
VIF krzywa Liniowa, kwadratowa, uzytkownika
Przecigzalnosé Prad znamionowy: 150% 1 min
Podbicie momentu  [Reczne, automatyczne
Start/stop Klawiatura, terminal 1/0, komunikacja
Analogowo: V1terminal 0-10 V, 12 terminal (Advanced 1/0) 0-
Nastawa f 20 mA oraz 0-10 V
Cyfrowo: klawiatura
* Blokada kierunku pracy * Operacja DWELL
+ Pomijanie czestotliwosci |+ Kompensacja
+ Limity czestotliwosci poslizgu
Operowanie Funkcje * Hamowanie DC * PID
+ Jog » Oszczedzanie energii
» Gora/dot + Lotny start
* 3-przewodowe » Praca automatyczna

Wejscig Wielofunkcyijn

e Wybierane PNP/NPN — mnoga ilosc funkgiji.
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Item | Description
» Startstop Btad zewnetrzny
* Reset Jog
* Blokada pracy Przyspieszanie/zwalnianie
| Wielofunkcyjne [+ Predkosci krokowe krokowe
ejscie wejscie  |° Ha;rtr:)(}))\g\éame DCw Wybér drugiego silnika
- Goraldot Redukcja f
Operation Trzymanie naalogowe
» 3-przewodowe Otwarta petla PID
- Rampy ACC/DEC P
Et;"’i‘t”y Mniej niz DC 24 V, 50 mA
olektor
Vyjscie S Status pracy | bledu [Mniejniz (N.O., N.C.) AC250V
faexazn 1A, Mniej niz DC 30V, 1A
Wyiscie analog |0—10 Vdc: czestotliwos¢, prad, napiecie, moc, itp.
* Przegrzanie silnika
* Przecigzenie
* CKF
» Btad zewnetrzny
' Przemazgme Bftad komunikacji
falownika Blad tviat
Btedy * Utrata sygnatu f a V\{en.yaor.a )
Zabezpieczeni * Zwarcie Zbyt niskie napiecie
e * Przegrzanie
falownika
+ Zbyt wysokie
napiecie
» Doziemienie
Alarmy Przecigzenie

Natychmiastowe

wylgczenie

Utrata zasilania na 15ms gwarantuje prace.




Structure/
working
environment

|Item I Description
. Naturalne (0.1-0.2 kW
G Wymuszorfe (0.4-2.2 k)W)
Stopien IP IP 20, UL Open Type
Temperatura
pracy’ -10-50°C (14-122 F) (bez szronu.)
Wilgtnos¢ Mniej niz 95% RH (bez kondensacji)
Przechowywanie [-20 C—65 C (- 4-149 F)
Otoczenie Chroni¢ przed gazami korozyjnymi, cieczami, smarami, olejami
Wysokos¢ pracy |Nie wyzej niz 3280ft (1,000 m). Mniej niz9.8 m/sec2 (1G).
Cisnienie 70-106 kPa

12.3 Wymiary (IP 20 Type)

0.1-0.2 kW

(jedna faza)
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Model w1 ‘ W2 | H1l | H2 | H3 | H4 | D1 | A | B | ()
0001M100-1,| 85 75 135 1355 145 5 100 5 4.5 4.5
0002M100-1|(3.34) | (2.95) | (5.31) | (5.33) | (5.70) | (0.19) | (3.93) | (0.19) |(0.18) | (0.18)
0004M100-1,| 85 75 153 1535 163 5 123 5 4.5 4.5
0008M100-1((3.34) | (2.95) [ (6.02) [ (6.04) [ (6.42) [ (0.19) | (4.84) [ (0.19) [(0.18) [ (0.18)
0015M100-1,| 100 90 180 180.5 190 5 140 5 45 45
0022M100-1,] (3.94) | (3.54) | (7.08) | (7.10) | (7.48) | (0.19) | (5.51) | (0.19) |(0.18) | (0.18)
Jednostka: mm (inches)

12.4 Urzadzenia zewnetrzne

Wytacznik wytacznik ‘ stycznik ‘ Silnikowy MMS

Moc :

I [
Model |prad [A] Model prad [A]W Model \prqd [A]w Model Prad[A]

0.1kW-1 3 MMS-32H-1 1

0.2kW-1 5 MMS-32H-2.5 2.5

0.4kW-1 5 MC-6a o MMS-32H-4 4

0.8kW-1 [ ABS33c| 10 EB$33c10 MMS-32H-8 8
MC-18a,

1.5kW-1 15 15 MCL8b 18 MMS-32H-17 17

2.2kw-1 20 220GMC-32 22 MMS-32H-22 22

12.5 Bezpieczniki | diawiki

Bezpiecznik Diawi
Prd [A] | Napi cie[v] l Prd [A] Napi cie[V]

0.1kW-1 5 42 35
0.2kW-1 5

0.4kW-1 10 600 12 10
0.8kW-1 10

1.5kW-1 15 0.88 14
2.2kW-1 20 0.56 20
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12.6 Specyfikacja srub

Sruby terminali wej$ciowo-wyjsciowych

Produkt (kW)

Wielkosé¢ srub ‘ Moment

E R‘T Bl‘BZ U v‘w| (Kgf cm/Nm)

0.1
0.2 M3-M3.5
M3
Jedna faza 0.4 2.1-5.0/0.2-0.5
200V 0.75 M4
15 M4 M3.5 2.1-8.0/0.2-0.8
2.2

Obwody sterownicze

Terminal

P1-P5/CM/VR/V1/I2/AO/Q1/EG/24

A1/B1/C1/A2/C2Y

Wielkos¢ srub Moment (Kgf cm/Nm)

UWAGA

Upewnij sie, ze $ruby sg dokrecone z odpowiednim momentem. Uzywaj kalbi z izolacjg
na 300VAC dla kalbi sterowniczych oraz z izolacjg 600VAC dla kalbi zasilajacych
wejsciowych. Uzywaj ekranowanych kalbi z ziolacja 1KV dla kalbi silnikowych.

12.7 Rezystory hamowania

Produkt (kW) Moc (W)
15 60 300
2.2 50 400

Standardem jest 150% momentu hamowania i praca ED w wysokosci 5%.



12.8 Czestotliwosc kluczowania a moc wyjsciowa

Spadek mocy a czestotliwosc kluczowania

Rama A (0.1kW-1, 0.2kW-1
Nosna (kHz) Wielkosc pradu (%)
1-4 100 1-6 100
8 88 8 88
12 77 12 77
15 72 15 72
[Rama A (0.1kW-1, 0.2kW-1)]
120%
100% -
80%
60%
40%
20%
0%
01 2 3 4 5 6 7 8 9 101112131415
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[Rama B/C (0.4kW-1-2.2kW-1)]

01

120%

100%

80%
60%
40%
20%

0%
2

9

1011121

Spadek mocy a napiece wejsciowe

31415

Ponizszy graf ilustruje zaleznosc pradu wyjsciowego od napiecia wejsciowego.

10010% -ﬁ

80,0%
60'0% T T T T T T T
200V 210V 220V 230V 240V 250V 260V
Napiecie 200V 210V 220V 230V 240V 250V 264V
Prad ciagty 100.0%| 100.0%{ 100.0% [ 100.0%| 100.0%| 95.8% 90.0%




Spadek mocy atemperatura

Graf ponizej ilustruje spadek mocy w zaleznos$ci od temperatury oraz sposobu instalaciji.

A —

/

v
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Karta gwarancyjna, deklaracja zgodnosci

Informacje dotyczace gwarancji

Nalezy wypetni¢ zamieszczony tutaj informacyjny formularz gwarancyjny i
zachowac niniejszg strone do wykorzystania w przysztosci, lub gdy moze zajsé¢
potrzeba skorzystania z serwisu gwarancyjnego.

Standardowy falownik : .

tarwanToder LSLV-M100 I

Nazwa
(lub firma)

Adras

Kontakt

Nazwa

Adras

Kontakt

Okres gwarancji

Gwarancja produktu obejmuje wadliwe dziatanie produktu, w normalnych warunkach pracy,
przez 24 miesigce od daty zainstalowania. Prosimy zwréci¢ uwage, ze warunki gwarancji
produktu mogg by¢ rézne w zaleznosci od umow zwigzanych z zakupem lub instalacja.



Informacje dotyczgce serwisu gwarancyjnego

Podczas okresu gwarancyjnego produktu, serwis gwarancyjny (wolny od optat)
obejmuje wadliwe dziatanie produktu zaistniate w normalnych warunkach pracy. W
celu skorzystania z serwisu gwarancyjnego nalezy skontaktowac sie z oficjalnym
przedstawicielem LSIS lub z centrum serwisowym (firma Aniro Sp. Z.0.0.).
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Serwis pogwarancyjny

Optata serwisowa bedzie pobierana w zwigzku z wadliwym dziataniem
w nastepujgcych przypadkach:

* umyslnego niewtasciwego uzycia lub zaniedbania

. probleméw zwigzanych z zasilaniem lub z innymi urzgdzeniami podigczonymi do produktu

. dziatania przyrody (wypadki zwigzane z pozarem, powodzig, trzgsieniem ziemi, gazem, itd.)
* modyfikacje lub naprawy wykonywane przez osoby nieupowaznione

* brakujgce oryginalne tabliczki znamionowe LSIS

* wygasniecie okresu gwarancji

Prosimy odwiedzi¢ nasza strone internetowg
Szczegotowe informacje dotyczace serwisu mozna znalez¢ pod adresem: www.aniro.pl
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LSis

My, nizej podpisani,

Przedstawiciel: LSIS Co., Ltd.
Adres: LS Tower, Hogye-dong, Dongan-gu,
Anyang-si, Gyeonggi-do 1026,
Korea
Producent; LSIS Co., Ltd.
Adres: 181, Samsung-ri, Mokchon-Eup,
Chonan, CHungnam, 330-845,
Korea

Poswiadczamy i deklarujemy na naszg wylgczng odpowiedzialnosé, ze
nastepujace urzadzenie:

Typ urzadzenia: Falownik (urzadzenie do przetwarzania energii)
Nazwa modelu: Seria LSLV-M100
Znak handlowy: LSIS Co., Ltd.

spelnia zasadnicze wymagania dyrektyw:

Dyrektywy 2006/95/EC Europejskiego Parlamentu oraz Rady, dotyczacej harmonizacji
praw Krajow Cztonkowskich, zwigzanych z Urzadzeniami Elektrycznymi przeznaczonymi
do uzywania w pewnych granicach napigcia

Dyrektywy 2004/108/EC Europejskiego Parlamentu oraz Rady, dotyczacej aproksymacji
praw Krajow Cztonkowskich, zwigzanych z kompatybilnoscia elektromagnetyczna
w oparciu o nastepujace, zastosowane specyfikacje:

EN 61800-3:2004
EN 61800-5-1:2007

a zatem spelnia zasadnicze wymagania i postanowienia Dyrektyw 2006/95/CE
oraz 2004/108/CE.

Miejsce: Chonan, Chungnam,
Korea
Place: Chonan, Chungnam,
Korea

“ \
zj o) /:4 20/2 2./ Siel m}%&nm
' & %
Mr. In Sik Choi / General Manager
(Full name / Position)




Znak UL

(UL )us

Oznaczenie UL stosuje sie w przypadku produktéw w Stanach Zjednoczonych
oraz w Kanadzie. Znak ten wskazuje, ze UL sprawdzit i ocenit produkty, a takze
stwierdzit ze produkty te spetniajg normy UL pod wzgledem bezpieczenstwa
produktéw. Jesli produkt otrzymat certyfikat UL, oznacza to, ze wszystkie czesci
sktadowe wewnatrz produktu rowniez uzyskaty certyfikat dla norm UL.

Znak CE

C€

Oznaczenie CE wskazuje, ze produkty oznaczone tym znakiem spetniajg
europejskie przepisy dotyczgce bezpieczenstwa oraz srodowiska. Europejskie normy
obejmujg Dyrektywe Maszynowg dla producentéw maszyn, Dyrektywe Niskich
Napie¢ dla producentéw urzgdzen elektronicznych, oraz wytyczne dotyczace
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) dla bezpiecznej kontroli zaktocen.

Dyrektywa Niskich Napie¢

PotwierdziliSmy, ze nasze produkty sg zgodne z Dyrektywa Niskich Napie¢
(EN 61800-5-1).

Dyrektywa Kompatybilnosci Elektromagnetycznej

Dyrektywa ta okresla wymagania dotyczace odpornosci oraz emisji sprzetu
elektrycznego wykorzystywanego w Unii Europejskiej. Norma produktu dla
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EN61800-3) obejmuje wymagania
podane dla napeddw.
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